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Introduccion

1. Introduccion

En el presente manual de instrucciones figura informacién sobre el uso correcto y el manejo del sistema BALTO con
total seguridad. Debe considerarse un componente esencial del sistema BALTO.

La gama BALTO consta de 2 modelos:

B £l BALTO Modular, con una capacidad de 20 000 A ampliable hasta 40 000 A en una configuracion maestro-esclavo.
B El BALTO Compact 4000 con una capacidad fija de 4000 A.

Salvo que se indique el nombre especifico de alguno de los productos, las descripciones del presente manual
corresponden a los dos modelos.

Este manual también debe tenerse a mano cuando se utilice el sistema.

Consulte el capitulo "Normas de seguridad". En el presente capitulo figura informacién sobre seguridad personal
de los usuarios para el uso del sistema.

Lea detenidamente las siguientes normas de seguridad antes de utilizar este dispositivo.

El presente documento no constituye acuerdo contractual alguno y la informacién que figura en él corresponde
al estado tecnoldgico correspondiente en el momento de su redaccion.

Megger se reserva el derecho a modificar o mejorar el producto indicado en el presente documento en funcion
de las nuevas necesidades del producto.

La responsabilidad de informarse sobre las condiciones y los requisitos de uso del producto recae exclusivamente
en el cliente, con independencia de las circunstancias.

1.1 Descripcion del producto

Los operarios que se encargan del servicio y el mantenimiento de la red ferroviaria se enfrentan a la dificultad

de efectuar mediciones en interruptores de alta velocidad de CC. En concreto, cuando es necesario controlar y ajustar
el umbral de la corriente de desconexion del interruptor, asi como comparar los resultados con las especificaciones
del fabricante original del interruptor.

El sistema BALTO de Megger es la solucién. El innovador sistema transportable BALTO de Megger, disefado teniendo
en cuenta las necesidades de nuestros usuarios, puede utilizarse con tensiones de hasta 40 000 A para satisfacer las
demandas de fabricantes y usuarios de interruptores de CC de alta velocidad.

El medidor de interruptores de alta corriente de CC BALTO de Megger se ha desarrollado para generar unas
corrientes de medida de CC muy altas y precisas con el fin de efectuar mediciones de funcionamiento de los
interruptores de alta velocidad de CC. Estas corrientes tan elevadas se inyectan en el circuito principal de los

interruptores de alta velocidad de CC y permiten controlar todo el circuito, incluidos los elementos de medicién,
los convertidores de corriente y los relés de proteccion.

1.2 Caracteristicas

Para satisfacer las necesidades del mercado, Megger ofrece el innovador sistema BALTO, que da respuesta a las
demandas de los fabricantes de interruptores de CC de alta velocidad y de los encargados y los usuarios de diversas
redes ferroviarias.
Cada sistema BALTO de Megger consta de los siguientes componentes:

B Una terminal para el usuario

B Generadores de corriente, a veces denominados "unidades de potencia". Una unidad puede generar una
corriente maxima de 4000 A.

B Baterias, ultracondensadores y cargadores de bateria.
B Juegos de cables: para conexién con el objeto de medida.

Ambos modelos tienen un disefio modular y son faciles de transportar. El sistema es facil de configurar y conectar
al dispositivo sometido a medida.

WWw.megger.com




Introduccion

La seguridad de los usuarios es fundamental. El sistema BALTO de Megger permite monitorizar del sistema y las
protecciones térmicas de los ultracondensadores de forma automatizada.

El Megger BALTO ofrece las siguientes funciones:
B Medida rapida para calcular la corriente de activacion aproximada de un interruptor (Ids).

B Medida automatica con pendiente ascendente de corriente de conformidad con la norma IEC 61992-2
(subestaciones eléctricas de traccién) y la norma IEC 60077-2 (material rodante) para mediciones precisas
de la corriente de desconexién del interruptor.

B Medicion del tiempo de apertura de los interruptores de alta velocidad de CC.
B Medicion de la proteccion de CC.

B Medicién de la caida de tension de acuerdo con el procedimiento del fabricante de interruptores de alta
velocidad de CC.

B Calibracion de los dispositivos externos.

B Reconocimiento automatico de los generadores de corriente.

B Diagnostico automatico: control y calibracion de la medicion de corriente por generador de corriente.
B Gestion flexible de los aumentos de corriente.

B Representacion grafica de los resultados de las mediciones.

1.3 Aplicaciones

El sistema BALTO de Megger se ha desarrollado para las siguientes aplicaciones especificas del sector ferroviario:
B Medidas de interruptores de CC de alta velocidad para subestaciones y sus protecciones.
B Medidas de interruptores de CC de alta velocidad para locomotoras, trenes, metros y tranvias.
B Medidas de contactores electromagnéticos (principal y de control) para tranvias y trolebuses.

El sistema BALTO de Megger también puede utilizarse para otras aplicaciones en las que se requieren corrientes
muy altas, como los sectores minero, siderurgico, maritimo y de la energia solar.

1.4 Pagina web de la empresa

De vez en cuando se pueden publicar boletines de informacion en la pagina web de Megger. En estos boletines
puede hacerse referencia a nuevos accesorios, nuevas instrucciones de uso o actualizaciones de software. Consulte
periddicamente el sitio web de Megger para conocer los avisos relacionados con sus equipos de Megger.

WWw.es.megger.com
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Advertencias y normas de seguridad

2. Advertencias y normas de seguridad

Es obligatorio leer y entender estas advertencias de seguridad antes de usar el equipo. Guardelas para su posterior
consulta.

Durante el disefo del sistema BALTO, se prestd especial atencion a la seguridad, la salud y el medio ambiente.

2.1 Regla fundamental

El sistema BALTO se ha disefiado conforme a las normas internacionales de seguridad y cumplen la legislacién nacional
de seguridad donde proceda. No obstante, los responsables del manejo de este equipo deben conocer los peligros
existentes y asegurarse de que se han establecido procedimientos de trabajo seguros para proteger a los operarios

y al resto del personal.

Si el equipo se utiliza de un modo no especificado por el fabricante, la proteccién que proporciona podria verse
afectada.
2.2 Advertencias, precauciones y notas

La presente guia del usuario sigue la definicién reconocida internacionalmente. Estas instrucciones deben seguirse en
todo momento.

Descripcion

PELMROE Indica una situacion peligrosa que, si se ignora, podria provocar la muerte,
lesiones graves o problemas de salud.

ADVERTENCIA: Indica una situacion potencialmente peligrosa que, si se ignora, podria provocar
la muerte, lesiones graves o problemas de salud.

ATENCION: Indica una situacién peligrosa que, si se ignora, podria provocar lesiones o problemas
de salud.

PRECAUCION: Indica una situacién que podria provocar dafios en el equipo o el entorno

NOTA: Indica instrucciones importantes que deben seguirse para realizar el proceso pertinente de
forma segura y eficaz.

EN ISO 7010 P007

Interferencias en el funcionamiento o danos en dispositivos cardiacos implantados activos
procedentes de este equipo, que genera campos electromagnéticos intensos.

Queda prohibido el acceso a personas con dispositivos cardiacos implantados activos.

EN ISO 7010 W006

Advertencia de la presencia de un campo magnético intenso.

EN ISO 7010 WO001

Advertencia sobre la necesidad de consultar las instrucciones del usuario. Es necesario proceder
con precaucion cuando se utiliza el dispositivo o el control cerca de la ubicacion de este
simbolo, o para indicar que una operacién requiere de atencién del usuario y de la toma de las
medidas de seguridad pertinentes para evitar situaciones peligrosas.

ALTA TENSION,

peligro de descarga eléctrica

Punto de pellizco,

NO sujete la cubierta del controlador por los bordes: los dedos quedaran atrapados en el
espacio.

> B P @
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2.3 Obligaciones del personal

Se deben cumplir las normativas legales relativas a la sequridad industrial, ya sea dentro de la empresa o impuestas
por ley.

Los controles estan sujetos a estas disposiciones, que pueden variar para cada pais de la Comunidad Europea (por
ejemplo: el reglamento belga ARAB y CODEX).

Es necesario asegurarse de que las personas que vayan a utilizar el sistema BALTO cuenten con la debida formacion
y cualificacion.

Los usuarios del sistema BALTO deben haber recibido instrucciones relativas al funcionamiento, las conexiones
y el manejo.

Asimismo, estas personas deben estar informadas sobre los peligros y riesgos relacionados con el sistema y deben
contar con procedimientos de trabajo seguros y medios de proteccion por escrito, seglin sea necesario.

2.4 Manual del usuario

Asegurese de que todas las personas que vayan a utilizar el sistema BALTO Modular hayan leido y comprendido este
manual de instrucciones.

PRECAUCION: El manual completo debe estar a mano cuando se utilice el equipo. Trabajar con una copia
incompleta puede provocar dafios graves y lesiones.

2.5 EMC

Este dispositivo cumple con los requisitos de emision de la norma IEC 61326-1 y con el Apartado 15 de las directrices
de la FCC relativas a dispositivos de la Clase B: (1) este dispositivo no puede causar interferencias perjudiciales y

(2) este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluidas las interferencias que puedan causar un
funcionamiento no deseado.

Los limites de emision estan disefados para proporcionar una proteccién razonable contra interferencias perjudiciales
en un entorno industrial. Este equipo genera, utiliza y puede emitir energia de radiofrecuencia y, de no instalarse

y usarse de conformidad con las instrucciones, puede provocar interferencias con las comunicaciones de radio. Sin
embargo, no se puede garantizar que no se produzcan interferencias en una instalacién concreta.

En particular, cuando se prueban interruptores de alta corriente de CC, se emiten interferencias electromagnéticas
que pueden alterar el funcionamiento de equipos cercanos. Antes de su uso, asegurese de que los equipos sensibles
gue puedan verse afectados estén apagados o situados a una distancia minima de 30 m del lugar de medicién. Los
implantes médicos pueden verse afectados por los pulsos de alta energia; este equipo no debe ser utilizado por
personas con dispositivos cardiacos implantados activos ni cerca de ellas.

2.6 Instalacion - Mantenimiento - Manejo

Asegurese de que el dispositivo lo manipula, monta, mantiene y traslada personal debidamente formado y
cualificado.

Para garantizar la seguridad operativa, utilice Unicamente piezas de repuesto originales suministradas por el
fabricante.

B Antes de montar los distintos componentes, es obligatorio leer atentamente las advertencias relativas al equipo.
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Se deben sequir obligatoriamente las advertencias.

B Los terminales de salida de los generadores de corriente de CC, los cables y los puntos de conexién del objeto
de prueba pueden calentarse durante las inyecciones de corriente.

B Para evitar que el carro de soporte se mueva bruscamente durante el montaje del sistema, es necesario colocar
el carro de soporte en la posicién de trabajo blogueando las ruedas (solo BALTO Modular).

B Siga al pie de la letra las instrucciones relativas al montaje del dispositivo, en particular los pasos relativos a los
generadores de corriente de CC y las conexiones de alimentacion.

2.7 Uso no autorizado

Esta estrictamente prohibido descuidar o anular cualquier funciéon de seguridad por parte del operario o del
organismo responsable.

2.8 Requisitos para un funcionamiento correcto

Para garantizar que el sistema BALTO pueda funcionar de forma segura y correcta, es necesario tener en cuenta
lo siguiente:
B Solo el personal cualificado esta autorizado para trabajar con el dispositivo.

B Este personal debe haber leido y comprendido el manual de instrucciones y estar debidamente formado
y cualificado.

B El equipo debe comprobarse antes de su uso.

B Sialguna pieza esta dafiada, el equipo se debe retirar del servicio para su reparacion. No se debe utilizar hasta
que el personal de servicio formado por el fabricante lo repare.

B E| equipo debe utilizarse Unicamente en las condiciones ambientales especificadas por el fabricante.
B El dispositivo debe transportarse de forma segura.

B Se debe proporcionar un almacenamiento adecuado dentro del entorno especificado por el fabricante.

ADVERTENCIA: Las tensiones y corrientes generadas por el sistema BALTO pueden causar lesiones graves
en caso de un uso incorrecto.

PELIGRG: EN 1SO 7010 P007

De acuerdo con la directiva 2013/35/UE, el valor de limite de exposiciéon (ELV) para campos magnéticos estaticos en

condiciones de trabajo controladas es de 8 T (Tesla). Durante una inyeccion, los cables Power Flex generan un campo
magnético.

El campo generado es muy inferior a 8 T, incluso a 1 cm de los cables. Sin embargo, no se deben tocar los cables
Power Flex durante una inyeccion.

ADVERTENCIA: Leay comprenda las instrucciones de los generadores de corriente de CC antes de
instalarlos o desmontarlos.

ADVERTENCIA: Si es necesario cambiar una conexién de prueba, en particular la sustituciéon del dispositivo
que se esta comprobando, asegurese de que se han completado todas las inyecciones de corriente. Antes
de sustituir el objeto de prueba, es necesario poner el panel de control en modo de seguridad antes de
desconectar cualquier conexiéon de alimentacion.
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PELM@ROE No abra ningun moédulo de alimentacion de red eléctrica: no hay piezas que el
usuario pueda reparar.

ADVERTENCIA: Las corrientes generadas pueden calentar los terminales de los generadores de corriente de
CCy los puntos de conexién a niveles que pueden causar quemaduras. Asegurese de que las conexiones
estan frias antes de manipularlas y utilice el equipo de protecciéon que sea necesario.

ADVERTENCIA: El sistema BALTO debe ponerse a masa mediante la conexién a tierra.

ADVERTENCIA: Tenga en cuenta los siguientes aspectos:

B Utilice siempre cables o sistemas clasificados por el fabricante para las altas corrientes generadas por el equipo y
clasificados para el entorno en el que se utiliza el equipo.

B No conecte nunca el sistema BALTO a una fuente de alimentacion o tension de la red eléctrica diferente a las
especificadas en la unidad de control.

B Nunca efectUe reparaciones en el sistema BALTO. Al abrir los médulos del equipo, para la configuracion o el
mantenimiento por parte del operario, se exponen tensiones peligrosas y fuentes de alta energia eléctrica.

B Cuando apague el dispositivo desde el modo de funcionamiento, coloque el asa de aislamiento de parada de
emergencia en la posicion de desconexién y siga las instrucciones del capitulo: "Funcionamiento - seccion: Salir
del sistema BALTO" en los siguientes casos:

= El equipo no esta en uso.
= El equipo no esta conectado.
= El equipo no se esta vigilando o monitorizando.
= Durante tormentas.
= Antes de realizar tareas de mantenimiento (p. ej., limpieza).
B Para limpiar el sistema BALTO, utilice un pafio humedo.
= No utilice detergentes liquidos ni aerosoles. Asegurese de que el equipo esta seco antes de utilizarlo.
= No utilice el sistema BALTO en presencia de humedad.

= Mantenga el agua y otros liquidos alejados del equipo. Si fuera necesario devolver el sistema BALTO a la
fabrica para su reparacion o calibracién, utilice el embalaje original o una alternativa protectora adecuada. De
lo contrario, el equipo podria resultar dafado durante el transporte.

PRECAUCION: Siga las instrucciones de transporte provistas con la entrega.

PRECAUCION: Para evitar dafios durante la instalacién y desinstalacion, active los frenos para bloquear las
ruedas del carro de soporte (solo BALTO Modular).

PELIGROE A Ia hora de conectar el sistema BALTO a un interruptor de CC de alta velocidad y
durante el arranque del software, el interruptor de CC de alta velocidad debe estar aislado,
conectado a tierra y abierto. En el caso de los interruptores de CC cerrados, la parte de
extraccion debe estar en la posicion de "prueba" o "servicio".

2.9 Embalaje y envio.

Existen instrucciones especificas relativas al transporte y desembalaje del equipo. Lea dichas instrucciones antes de
desembalar el equipo.

Verifique que tanto el equipo como los dispositivos y funciones opcionales correspondientes se han incluido conforme a su
pedido.

A pesar de que el equipo es robusto, es recomendable proteger el sistema BALTO contra vibraciones e impactos violentos.

Se recomienda encarecidamente conservar el embalaje original para utilizarlo en cualquier transporte posterior del equipo.
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3. Principios de funcionamiento

3.1 Caracteristicas generales

El innovador sistema BALTO esté disefado y fabricado para llevar a cabo anélisis durante el mantenimiento,
la reparacion y el ajuste de los valores de activacion de interruptores de CC de alta velocidad en sistemas de
alimentaciéon de CC de traccion y material rodante.

Este sistema cumple las disposiciones pertinentes para poder utilizarse en entornos industriales.

El sistema BALTO esta disefiado para no depender de una fuente de alimentacion trifasica industrial para el suministro
de corriente. En su lugar, basta con una alimentacion eléctrica monofasica estandar.

El sistema BALTO esta disefiado para alcanzar corrientes de hasta 4000 A (BALTO Compact 4000) o 20 000 A (BALTO
Modular), para lo que emplea médulos generadores de corriente de CC de 4000 A. Para alcanzar los 40 000 A, se
puede conectar un segundo sistema BALTO Modular en una configuracién maestro-esclavo.

Pueden aplicarse inyecciones de corriente mediante un aumento de corriente de 200 A/s, de conformidad con las
siguientes normas IEC para el sector ferroviario:

B Equipos eléctricos para material rodante: IEC 60077-1/60077-2
B [nstalaciones fijas - Conmutador de CC: [EC 61992-1/61992-2

El sistema cuenta con diversas funciones estandar predefinidas y puede llevar a cabo un amplio abanico de
inyecciones de corriente.

NOTA: El sistema BALTO se monta de manera rdpida y sencilla, y su instalacién es muy intuitiva. El montaje
y las conexiones deben efectuarse conforme a las instrucciones del presente manual para generar un
resultado éptimo, seguin lo indicado en las especificaciones técnicas.

El sistema BALTO puede utilizarse con una tension de red eléctrica de 230 V de CAy 50 Hz o de 120 V de CAy 60 Hz.
El sistema BALTO incorpora mecanismos de proteccién, como los siguientes:
B Sistema de monitorizacion de sistema rectificador ADC Il de Benning.

B Monitorizaciéon de ultracondensadores de Maxwell Technologies u otros dispositivos similares.

B Monitorizacion de la tensién de la baterfa y la corriente de carga.

El grado de exactitud de los resultados de medicién estandar es del 1,5 %. Hay disponibles grados de exactitud
mayores previa solicitud.

Ademas, esta version cumple en su totalidad con las necesidades de las redes de tranvias, los sistemas de
alimentacion de CC de tracciéon y el material rodante.
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3.2 Diagrama general
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Fig. 1: Diagrama general del sistema BALTO.

mm

Alimentacion eléctrica: 230 V de CAy Unidad de control
50Hz 0 120 V de CAy 60 Hz
2 Cargadores de bateria 6 Generadores de corriente de CC de
4000 A cada uno
3 Ultracondensadores a modo de reserva 7 Dispositivo sometido a medida -
energética para las baterias Interruptor de CC de alta velocidad
4 Baterias

Una vez completamente cargado, la tensién de las baterias serd de aproximadamente 15,6 VV de CC. En el momento
de efectuar una inyeccion, la tension de salida de los generadores de corriente no superaré los 4 V de CC.

3.3 Modos de medicidon

Las inyecciones de corriente se pueden generar en diferentes modos, como los siguientes:
B Modo de medida rapida: pendiente alta durante la inyeccion

B Modo automatico: pendiente de 200 A/s

B Modo manual

= Modo de relé de proteccién: pendiente pronunciada (superior a la de cortocircuito).

= Modo de derivacion: corriente fija durante como méximo 60 segundos.
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4. Hardware del sistema BALTO Modular

El sistema BALTO Modular consta de los siguientes equipos:
B Carro de soporte, que incorpora los siguientes elementos:

= Compartimento con los cargadores de baterfa.
= Compartimento con los ultracondensadores de Maxwell Technologies u otros equipos similares.
= Compartimento con las baterias Enersys Cyclon.
= Conectores para hasta cinco generadores de corriente de CC.
= Fuente de alimentacién y fusibles.
= Cubierta de la superficie de trabajo.

B Generadores de corriente de CC de 4000 A: en combinacion, de hasta 20 000 A y en configuracién maestro-
esclavo, de hasta 40 000 A.

B Unidad de control con HMI (intefaz hombre-maquina).

B Conexiones para el dispositivo sometido a medida: Juego de cables Power Flex para cada generador de corriente
de CC.

B Juego de cables de medicion para medir la caida de tension.

El equipo esta disenado para desplazarse en horizontal y se ha prestado especial atencién a proporcionarle movilidad
para desplazarse entre celdas de sistemas de alimentacion de CC de traccion.

El carro de soporte sirve de medio de traslado y para colocar el dispositivo en posicién de trabajo fija.

Fig. 2: Sistema BALTO Modular de 20 000 A

Los generadores de corriente de CC y la unidad de control son equipos accesorios enchufables y pueden separarse
del dispositivo. El carro de soporte no puede desmantelarse para trasladarlo.

El contenido y el peso total del carro de soporte dependen de la configuracién de alimentacién del sistema.

WWW.megger.com




Hardware del sistema BALTO Modular

4.1 Carro de soporte

El carro de soporte es un componente movil que facilita el manejo del dispositivo sobre el terreno.

Este carro incorpora el suministro de energfa, conectores para los generadores de corriente de CC, una plataforma
para la unidad de control y una superficie de trabajo.
El suministro de energfa consta de los siguientes componentes:

M Cargadores de bateria (1)

B Ultracondensadores (2)

B Baterias (3)

Fig. 3: Carro de soporte: vista general de los compartimentos.

M_

Compartimento de los cargadores de bateria.
Este compartimento contiene uno o dos sistemas rectificadores ADC Il de Benning.
El rectificador funciona con tecnologia de modo de conmutacion.

El nimero de cargadores de bateria instalados depende de la configuracién maxima del sistema:

Configuracion maxima Cargadores

8000 A 1
12 000 A 2
20 000 A 2
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2 Compartimento de los ultracondensadores

Los modulos de almacenamiento de energia (utilizados a modo de reserva para las baterias) son
de 16 V y constan de 6 celdas de 3000 F colocadas en serie.

El compartimento puede alojar hasta 5 médulos de 16 V conectados en paralelo.

El nimero de médulos instalados depende de la configuracion méxima del sistema:

Configuracion maxima Modulos

8000 A 3

12 000 A 4

20 000 A 5
3 Compartimento de las baterias.

Este compartimento contiene las baterfas, colocadas en bancos de 7 celdas conectadas en serie,
con celdas de 2 V'y 25,0 Ah cada una.

Tipo: Enersys Cyclon 0820-0004.
El compartimento puede contener hasta 4 bancos conectados en paralelo.

El nimero de bancos instalados depende de la configuracién maxima del sistema:

Configuracion maxima Bancos de
bateria
8000 A 2
12 000 A 3
20 000 A 4

Las configuraciones estandar del carro suelen bastar para las condiciones de medicién normales.

Para aumentar las capacidades de medicion, es posible utilizar un carro de soporte con un compartimento energético
de mayor capacidad. Por ejemplo, un sistema de 8000 A puede beneficiarse de utilizar un carro de soporte disefiado
para 20 000 A gracias a su fuente de alimentacién de mayor envergadura.
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4.2 Dispositivo de parada de emergencia

El dispositivo de parada de emergencia interrumpe el circuito de manera fisica y desconecta los generadores de
corriente de CC del suministro de alimentacion.
B E| dispositivo de parada de emergencia se encuentra dentro del carro de soporte y la palanca de accionamiento
estd montada en la parte superior. Acciénelo Unicamente mediante la palanca.
El encendido y el apagado se llevan a cabo manualmente.

B Al colocar la palanca en la posicion de activaciéon "CONNECT" (Conectar), se conecta el suministro de energia y
el sistema puede utilizarse con normalidad.

Para desconectar el suministro de energia, coloque la palanca en la posicion "DISCONNECT" (Desconectar).

Gency Stop Battery Disconnector|

DISCONNECT

Fig. 4: Carro de soporte: Dispositivo de parada de emergencia.

PRECAUCION: El dispositivo de parada de emergencia solo debe utilizarse en caso de emergencia. Un
exceso de activaciones puede provocar desgaste y dainos en los contactos.

PRECAUCION: Antes de volver a activar la palanca, consulte el capitulo "Solucién de problemas”, seccién
"Dispositivo de parada de emergencia".
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4.3 Alimentacion, fusibles y conector de carga

Fig. 5: Carro de soporte: vista general de los compartimentos.

mm

Alimentacion eléctrica: 230 V de CAy 4 Conector de carga (XLR) para cargar los

50Hzo generadores de corriente de CC
120 V de CAy 60 Hz

Fusible: 10 A de CA

Interruptor de la red eléctrica 5 Conexion a tierra
Fusibles del cargador de bateria: 25 A de

CC, uno por cargador.

NOTA: Cuando el objeto en el que vaya a efectuarse la medida no se encuentre en posicién aislada,
conecte a tierra tanto dicho objeto como el sistema BALTO Modular conforme a la conexién a tierra del
sistema de alimentacién de CC de traccion.

4.4 Conexiones de alimentacion

El nimero de cables Power Flex incluidos depende del nimero de generadores de corriente de CC:

Rango de potencia Cables Power Flex

4000 A 2
8000 A 4
12 000 A 6
16 000 A 8
20 000 A 10

Se utilizan dos cables Power Flex de 2 m y 240 mm? de @ por generador de corriente de CC.

De forma predeterminada, estos cables Power Flex incorporan punteras de aislamiento en un extremo y conectores
de conexién de alimentacion en el otro.
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4.5 Tomas de los generadores de corriente de CC

Pueden conectarse hasta cinco generadores de corriente de CC al carro de soporte.

- 5

Fig. 6: Vista general - Conectores del carro de soporte.

Conectores de alimentacion para conectar los generadores de corriente de CC a la fuente
de alimentacion.

2 Conectores del sistema para conectar los generadores de corriente de CC al sistema de
control.

El carro de soporte cuenta con ruedas que permiten transportarlo:
B Dos ruedas giratorias, con frenos para bloqueo in situ.
B Dos ruedas con neumaticos inflados.

4.6 La unidad de control (con el médulo de medidas de proteccion)

La unidad de control se encuentra sobre la unidad BALTO Modular y consta de los siguientes elementos:
B Una interfaz de pantalla tactil para manejar la unidad BALTO.
B Una parada de emergencia, diversos botones y conectores (consulte el capitulo "Panel de control”).
B En la parte posterior, las E/S necesarias para efectuar inyecciones secundarias.
B Tres conectores para conexiéon con el carro de soporte.

La unidad de control cuenta con los siguientes conectores:

Fig. 7: Unidad de control: Conectores
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m Descripcion -]

Conector de Suministra corriente de la red eléctrica a la unidad de control.

alimentacion ~ L
Transporta las sefiales de monitorizacion del carro de soporte.

Sirve de conexién de tierra de seguridad.
2 Conector de sefales Transmite sefales de control del generador de corriente de CC.

Transmite sefiales de medida de corriente de CC del generador.
3 Conector de Detecta generadores de corriente de CC conectados.

alimentacién -~ . » -
Suministra alimentacién a los componentes electrénicos de los

generadores de corriente de CC.
Sirve de conexién de tierra de seguridad.
La interfaz para la realizacién de mediciones en relés de proteccion de CC se encuentra en la parte posterior del panel

de control. La "Entrada de activacién 1" también se utiliza para medir los tiempos de reaccion del interruptor del
circuito de CC de alta velocidad.

3 4
Fig. 8: Unidad de control: Relé de proteccion de CC de la interfaz.

Elemento | Descripcion ]

1 mA de salida Se utiliza para la inyeccién secundaria.
2 mV de salida Se utiliza para la inyeccién secundaria.
3 Entrada de activacion 1 Entrada para las sefales de activacién sin potencial.
4 Entrada de activacion 2 Entrada para las sefiales de activacion sin potencial.

4.7 Cubierta de la superficie de trabajo

Se cuenta con una cubierta de la superficie de trabajo para crear una superficie de trabajo para fines administrativos.

Fig. 9: Cubierta de la superficie de trabajo.
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5. Hardware de la unidad BALTO Compact 4000

El sistema BALTO Compact consta de los siguientes componentes:
B Unidad principal que contiene los siguientes componentes:
= Panel de control.
= Cargador de bateria.
= Ultracondensador de Maxwell Technologies u otra unidad similar.
= Baterfas Enersys Cyclon.
B Generador de corriente de CC de 4000 A.

B Juego de cables Power Flex para conectar el generador de corriente de CC al dispositivo sometido a medida.

B Juego de cables de medicién para medir la caida de tension.

Fig. 10: Sistema BALTO Compact de 4000 A

5.1 Unidad principal.

La unidad principal contiene los siguientes componentes:
B Compartimento de energia y suministro de servicios publicos.
B Tarjeta de mando y servicio con unidad de control integrada.

B Modulo de relés de proteccién para efectuar medidas en relés de proteccién de CC y mediciones relativas a
tiempos de reaccion de interruptores de CC de alta velocidad.

B Toma de conexion para el generador de corriente de CC.

B Dispositivo de parada de emergencia.

Fig. 11: Sistema BALTO Compact: Unidad principal.
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El suministro de energfa consta de los siguientes componentes:

1. Cargadores de bateria.
2. Ultracondensadores.

3. Baterias.

Fig. 12: Unidad principal: Suministro de servicios publicos

| Elemento | Descripcion

1 Compartimento del cargador de bateria.

Este compartimento contiene un sistema rectificador ADC Il de Benning.

El rectificador funciona con tecnologia de modo de conmutacién.
2 Compartimento del ultracondensador.

El médulo de almacenamiento de energia (utilizado a modo de reserva para las baterias) es de
16 V y consta de 6 celdas de 3000 F colocadas en serie.

El compartimento contiene un médulo de 16 V.
3 Compartimento de las baterfas.

Este compartimento contiene las baterfas, colocadas en un banco de 7 celdas conectadas en serie,
con celdas de 2 V'y 25,0 Ah cada una.

Tipo: Enersys Cyclon 0820-0004.

El compartimento contiene un banco.

5.2 Panel de conexién del generador de corriente de CC.

El panel de conexiones conecta el generador de corriente de CC a la unidad principal.
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I
1

Fig. 13: Unidad principal - Panel de conexiones.

m Descripcion ]

Conectores de alimentacion para conectar el generador de corriente de CC a la fuente de alimentacion.
2 Conector del sistema para conectar el generador de corriente de CC al sistema de control.

El dispositivo de parada de emergencia interrumpe el circuito de manera fisica y desconecta

el generador de corriente de CC del suministro de alimentacion.

5.3 Dispositivo de parada de emergencia

El dispositivo de parada de emergencia interrumpe el circuito de manera fisica y desconecta los generadores de
corriente de CC del suministro de alimentacion.
B El dispositivo de parada de emergencia se encuentra dentro de la unidad y la palanca de accionamiento esta
montada en el panel de conexién. Acciénelo Unicamente mediante la palanca. El encendido y el apagado se
llevan a cabo manualmente.

B Al colocar la palanca en la posicion de activacién "CONNECT" (Conectar), se conecta el suministro de energia y

el sistema puede utilizarse con normalidad.
Para desconectar el suministro de energia, coloque la palanca en la posicion "DISCONNECT" (Desconectar).

FGency Stop Battery Disconnector]
ONNECT DISCONNECT

-

Fig. 14: Dispositivo de parada de emergencia.

PRECAUCION: El dispositivo de parada de emergencia solo debe utilizarse en caso de emergencia.
Un exceso de activaciones puede provocar desgaste y dafios en los contactos.

5.4 Alimentacion, fusibles y conector de carga

5

1 2 3 4

Fig. 15: Alimentacion, fusibles y conector de carga
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Hardware de la unidad BALTO Compact 4000

Alimentacion eléctrica: Conector de carga (XLR) para cargar los
230V de CAy 50 Hzo 120 V de CA generadores de corriente de CC

y 60 Hz

Fusible: 10 A de CA

Interruptor de la red eléctrica 5 Conexion a tierra

Fusible del cargador de bateria: 25 A

de CC,

uno por cargador.

NOTA: NOTA: Cuando el objeto en el que vaya a efectuarse la medida no se encuentre en posicion aislada,
conecte a tierra tanto dicho objeto como el sistema BALTO Compact 4000 conforme a la conexién a tierra
del sistema de alimentacion de CC de traccién.

5.5 Moddulo de medidas de proteccion

La interfaz para la realizacién de mediciones en relés de proteccion de CC se encuentra en la parte posterior del panel
de control. La "Entrada de activacién 1" también se utiliza para medir los tiempos de reaccién del interruptor del
circuito de CC de alta velocidad.

Fig. 16: Interfaz de relés de proteccion de CC

Para obtener mas informacion sobre inyecciones secundarias en relés de proteccién, consulte el manual del Controlador

BALTO.
‘Elemento| Descripsion | |
1 mA de salida Se utiliza para la inyeccién secundaria.
2 mV de salida Se utiliza para la inyecciéon secundaria.
B Entrada de activacion 1 Entrada para las sefales de activacién sin potencial.
4 Entrada de activacion 2 Entrada para las sefiales de activacion sin potencial.
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6. Panel de control

Fig. 17: Panel de control de la unidad BALTO Modular.

8 7 65 4 3 2 1

Fig. 18: Panel de control de la unidad BALTO Compact 4000

Elemento | Descripcion | Elemento | Descripcion

1 Pantalla. 5 Entradas de medicion externas.
2 Botén de arranque. 6 Interfaz USB.

3 Indicador de sistema preparado. 7 Interfaz Ethernet RJ45.

4 Botén de parada de emergencia. 8 Zumbador.

Estos componentes se describen con mayor detalle a continuacion.

6.1 Pantalla con PC integrado

La pantalla con panel de control esta disefiada para aplicaciones industriales y consta de una pantalla tactil TFT de 5,7".

La pantalla proporciona un rendimiento 6ptimo para controlar el sistema BALTO. La pantalla esta conectada a un PC
integrado que ejecuta el software de BALTO, maneja las E/S, almacena los informes de la unidad BALTO, etc. Notas
relevantes sobre el PC integrado:

B La bateria debe sustituirse cada cinco afos. Las baterias mal colocadas o colocadas con la polaridad incorrecta

pueden explotar y provocar dafos. Utilice Unicamente baterias originales: CR2032 (de litio) de Sanyo o
Panasonic. La bateria no es recargable.

B No extraiga nunca los médulos CF (Compact Flash) de manera repentina. Los datos del software pueden sufrir
danos o pérdidas, o quedar destruidos. Megger declina toda responsabilidad de dafios provocados de esta
manera. Este supuesto no esta cubierto por la garantia.

Para obtener mas informacion y conocer medidas de prevencion sobre la sustitucion de la bateria, consulte el manual
del usuario correspondiente, disponible en la pagina web de Beckhoff: www.beckhoff.de.

20
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7' P1_START DIALOGUE 7' (=] ﬂ

User Mode Language
BALTO v4.12

[Code: 381 Power Units 51 Alar status iNo Alaris] Warnings:No Warnings

Fig. 19: Panel de control: Pantalla tactil - IHM
Responsabilidades especificas

Condiciones ambientales

B Las condiciones ambientales extremas deben evitarse a toda costa.

B Se deben tomar las precauciones necesarias contra la acumulacién de polvo, humedad y calor en el dispositivo.

En particular, evite las fluctuaciones rapidas del entorno (variaciones de temperatura o humedad), ya que la
humedad puede condensarse en el dispositivo o sobre él y provocar un cortocircuito.

Si coloca el dispositivo en exteriores en presencia de humedad, no conecte ninguna tensién al sistema BALTO.
Debe esperarse el tiempo pertinente a que el sistema se adapte a la temperatura ambiente.

No cologue el dispositivo cerca de fuentes de calor.

Deje siempre que el dispositivo se adapte a la temperatura ambiente antes de utilizarlo o cuando lo coloque en
exteriores.

Se requiere un periodo de espera de unas 12 horas.

Sin desmontaje

B E| usuario no debe desmontar la pantalla del panel de control.

B No contiene piezas reparables en el interior.

Encendido y apagado del panel de control

B El panel de control no cuenta con interruptor propio.
B El encendido y apagado del panel de control se realiza automaticamente.

B No desconecte ninguna conexion cuando el dispositivo esté encendido, ya que los datos del software podrian
perderse o sufrir danos.

Manejo

El panel de control solo puede ser utilizado por personal cualificado y autorizado. Ademas, todo el personal debe
estar familiarizado con el sistema operativo Windows y el software de la aplicacién.

El manejo de la pantalla tactil solo se puede realizar con un dedo limpio o un lapiz tactil.

Si se usan guantes, asegurese de que no contienen particulas afiladas, como virutas de metal o fragmentos de vidrio.
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Funciones:

El panel de control ofrece las siguientes funciones:

B Visualizacion de los distintos cuadros de didlogo.
B Control de los distintos modos de medida y acceso al almacenamiento de mediciones.

B Control y calibracién de funcionamiento.

B Notificaciones e interaccion.

6.2 Mediciones externas

Se proporcionan terminales de conexion para medir la tensién (hasta 10 V). Los terminales se utilizan principalmente
para mediciones de caida de tensién (medidas de mV/uQ).

Fig. 20: Terminales de conexion

Los terminales de medicion externos también se utilizan durante la calibraciéon del sistema. Consulte el
capituloConsult chapter Calibracién on page 142

6.3 Interfaces de comunicacion

Fig. 21: Interfaces de conexion

8. Zumbador

Hace pasar las alertas por la carcasa de la unidad de control.

22
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7. Interfaz de Ethernet

Permite llevar a cabo las comunicaciones y el manejo mediante un portatil o PC en el que se ejecute el software
BALTOWin.
No se recomienda conecta la interfaz de Ethernet del sistema de otras maneras (p. €]., a una red).

B |nterfaz de Ethernet conforme a las normas EIA/TIA-568 y TSB-36.

B Cable de par trenzado apantallado.

B Longitud maxima: 100 m.

6. Interfaz USB

B Permite almacenar los resultados de medicién en una memoria USB.
Es posible procesar los datos mediante el software BALTOWin.

B Admite la conexién de un teclado.

6.4 Boton de arranque - Indicador de sistema preparado

Fig. 22: Boton de arranque - Indicador de sistema preparado

3. Boton de arranque:

Cuando el sistema BALTO esté listo para arrancar, el botén se encendera. Pulse el botén para comenzar el arranque
del sistema.

Durante el funcionamiento, el botén esta desactivado. El botén se vuelve a activar después de apagar el sistema.

2. Indicador de sistema preparado:

El indicador de sistema preparado se enciende después de arrancar correctamente el sistema. De este modo, la
unidad de control y el PLC estan operativos y el sistema BALTO esta listo para utilizarse.

6.5 Parada de emergencia

En caso de emergencia, pulse el boton de parada de emergencia.
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STQP

Fig. 23: Parada de emergencia

Si se activa el botén de parada de emergencia, se detiene de inmediato cualquier inyeccién de corriente en curso y se
impide que se produzcan inyecciones de corriente adicionales en el hardware.

24

WWW.megger.com




Generador de corriente de CC

7. Generador de corriente de CC

El generador de corriente de CC (también denominado "unidad de alimentacion") contiene 60 convertidores de
corriente de CC-CC, cada uno de los cuales suministra hasta 67 A de corriente, montados en paralelo.

La unidad se controla mediante modulacién por ancho de pulsos (PWM).

Cada unidad contiene su propio dispositivo de mediciéon de corriente.

Para conectar el generador de corriente de CC al dispositivo sometido a medida se utilizan dos cables Power Flex de
2 my 240 mm? de @.

De forma predeterminada, estos cables Power Flex incorporan punteras de aislamiento en un extremo y conectores
de conexién de alimentacion en el otro.

El generador de corriente de CC de 4000 A consta de los siguientes elementos:

B En el panel delantero:

Conectores de alimentacion "+" y para conectar el objeto de medida al sistema mediante los cables Power Flex.

Fig. 24: Generador de corriente de CC: Panel delantero
B En el panel trasero:

2

1 4

Fig. 25: Generador de corriente de CC: Panel trasero.

Conectores de conexién de alimentacion para el suministro de energia procedente del
compartimento de energfa.

2 Conector del sistema para las sefales de control y gestion.
Conector de carga (XLR) para conectar la herramienta de carga/descarga.
Ventiladores de refrigeracion.

WWW.megger.com
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8. Principios de funcionamiento

8.1 Caracteristicas generales

El innovador sistema BALTO esté disefado y fabricado para llevar a cabo anélisis durante el mantenimiento,
la reparacion y el ajuste de los valores de activacion de interruptores de CC de alta velocidad en sistemas de
alimentaciéon de CC de traccion y material rodante.

Este sistema cumple las disposiciones pertinentes para poder utilizarse en entornos industriales.

El sistema BALTO esta disefiado para no depender de una fuente de alimentacion trifasica industrial para el suministro
de corriente. En su lugar, basta con una alimentacion eléctrica monofasica estandar.

El sistema BALTO esta disefiado para alcanzar corrientes de hasta 4000 A (BALTO Compact 4000) o 20 000 A (BALTO
Modular), para lo que emplea médulos generadores de corriente de CC de 4000 A. Para alcanzar los 40 000 A, se
puede conectar un segundo sistema BALTO Modular en una configuracién maestro-esclavo.

Pueden aplicarse inyecciones de corriente mediante un aumento de corriente de 200 A/s, de conformidad con las
siguientes normas IEC para el sector ferroviario:

B Equipos eléctricos para material rodante: IEC 60077-1/60077-2
B [nstalaciones fijas - Conmutador de CC: [EC 61992-1/61992-2

El sistema cuenta con diversas funciones estandar predefinidas y puede llevar a cabo un amplio abanico de
inyecciones de corriente.

NOTA: El sistema BALTO se monta de manera rdpida y sencilla, y su instalacién es muy intuitiva. El montaje
y las conexiones deben efectuarse conforme a las instrucciones del presente manual para generar un
resultado éptimo, seguin lo indicado en las especificaciones técnicas.

El sistema BALTO puede utilizarse con una tension de red eléctrica de 230 V de CAy 50 Hz o de 120 V de CAy 60 Hz.
El sistema BALTO incorpora mecanismos de proteccién, como los siguientes:
B Sistema de monitorizacion de sistema rectificador ADC Il de Benning.

B Monitorizaciéon de ultracondensadores de Maxwell Technologies u otros dispositivos similares.

B Monitorizacion de la tensién de la baterfa y la corriente de carga.

El grado de exactitud de los resultados de medicién estandar es del 1,5 %. Hay disponibles grados de exactitud
mayores previa solicitud.

Ademas, esta version cumple en su totalidad con las necesidades de las redes de tranvias, los sistemas de
alimentacion de CC de tracciéon y el material rodante.

26
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8.2 Diagrama general
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Fig. 26: Diagrama general del sistema BALTO.

mm

Alimentacion eléctrica: 230 V de CAy Unidad de control
50Hz 0 120 V de CAy 60 Hz
2 Cargadores de bateria 6 Generadores de corriente de CC de
4000 A cada uno
3 Ultracondensadores a modo de reserva 7 Dispositivo sometido a medida -
energética para las baterias Interruptor de CC de alta velocidad
4 Baterias

Una vez completamente cargado, la tensién de las baterias serd de aproximadamente 15,6 VV de CC. En el momento
de efectuar una inyeccion, la tension de salida de los generadores de corriente no superaré los 4 V de CC.

8.3 Modos de medicidon

Las inyecciones de corriente se pueden generar en diferentes modos, como los siguientes:
B Modo de medida rapida: pendiente alta durante la inyeccion

B Modo automatico: pendiente de 200 A/s

B Modo manual

= Modo de relé de proteccién: pendiente pronunciada (superior a la de cortocircuito).

= Modo de derivacion: corriente fija durante como méximo 60 segundos.
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9. Hardware del sistema BALTO Modular

El sistema BALTO Modular consta de los siguientes equipos:
B Carro de soporte, que incorpora los siguientes elementos:

= Compartimento con los cargadores de bateria.
= Compartimento con los ultracondensadores de Maxwell Technologies u otros equipos similares.
= Compartimento con las baterias Enersys Cyclon.
= Conectores para hasta cinco generadores de corriente de CC.
= Fuente de alimentacién y fusibles.
= Cubierta de la superficie de trabajo.

B Generadores de corriente de CC de 4000 A: en combinacion, de hasta 20 000 A y en configuracién maestro-
esclavo, de hasta 40 000 A.

B Unidad de control con HMI (intefaz hombre-maquina).

B Conexiones para el dispositivo sometido a medida: Juego de cables Power Flex para cada generador de corriente
de CC.

B Juego de cables de medicion para medir la caida de tension.

El equipo esta disenado para desplazarse en horizontal y se ha prestado especial atencién a proporcionarle movilidad
para desplazarse entre celdas de sistemas de alimentacion de CC de traccion.

El carro de soporte sirve de medio de traslado y para colocar el dispositivo en posicién de trabajo fija.

Fig. 27: Sistema BALTO Modular de 20 000 A

Los generadores de corriente de CC y la unidad de control son equipos accesorios enchufables y pueden separarse
del dispositivo. El carro de soporte no puede desmantelarse para trasladarlo.

El contenido y el peso total del carro de soporte dependen de la configuracién de alimentacién del sistema.
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9.1 Carro de soporte

El carro de soporte es un componente movil que facilita el manejo del dispositivo sobre el terreno.

Este carro incorpora el suministro de energfa, conectores para los generadores de corriente de CC, una plataforma
para la unidad de control y una superficie de trabajo.
El suministro de energfa consta de los siguientes componentes:

M Cargadores de bateria (1)

B Ultracondensadores (2)

B Baterias (3)

Fig. 28: Carro de soporte: vista general de los compartimentos.

M_

Compartimento de los cargadores de bateria.
Este compartimento contiene uno o dos sistemas rectificadores ADC Il de Benning.
El rectificador funciona con tecnologia de modo de conmutacion.

El nimero de cargadores de bateria instalados depende de la configuracién maxima del sistema:

Configuracion maxima Cargadores

8000 A 1
12 000 A 2
20 000 A 2
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2 Compartimento de los ultracondensadores

Los modulos de almacenamiento de energia (utilizados a modo de reserva para las baterias) son
de 16 V y constan de 6 celdas de 3000 F colocadas en serie.

El compartimento puede alojar hasta 5 médulos de 16 V conectados en paralelo.

El nimero de médulos instalados depende de la configuracion méxima del sistema:

Configuracion maxima Modulos

8000 A 3

12 000 A 4

20 000 A 5
3 Compartimento de las baterias.

Este compartimento contiene las baterfas, colocadas en bancos de 7 celdas conectadas en serie,
con celdas de 2 V'y 25,0 Ah cada una.

Tipo: Enersys Cyclon 0820-0004.
El compartimento puede contener hasta 4 bancos conectados en paralelo.

El nimero de bancos instalados depende de la configuracién maxima del sistema:

Configuracion maxima Bancos de
bateria
8000 A 2
12 000 A 3
20 000 A 4

Las configuraciones estandar del carro suelen bastar para las condiciones de medicién normales.

Para aumentar las capacidades de medicion, es posible utilizar un carro de soporte con un compartimento energético
de mayor capacidad. Por ejemplo, un sistema de 8000 A puede beneficiarse de utilizar un carro de soporte disefiado
para 20 000 A gracias a su fuente de alimentacién de mayor envergadura.
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9.2 Dispositivo de parada de emergencia

El dispositivo de parada de emergencia interrumpe el circuito de manera fisica y desconecta los generadores de
corriente de CC del suministro de alimentacion.
B E| dispositivo de parada de emergencia se encuentra dentro del carro de soporte y la palanca de accionamiento
estd montada en la parte superior. Acciénelo Unicamente mediante la palanca.
El encendido y el apagado se llevan a cabo manualmente.

B Al colocar la palanca en la posicion de activaciéon "CONNECT" (Conectar), se conecta el suministro de energia y
el sistema puede utilizarse con normalidad.

Para desconectar el suministro de energia, coloque la palanca en la posicion "DISCONNECT" (Desconectar).

Gency Stop Battery Disconnector|

DISCONNECT

Fig. 29: Carro de soporte: Dispositivo de parada de emergencia.

PRECAUCION: El dispositivo de parada de emergencia solo debe utilizarse en caso de emergencia. Un
exceso de activaciones puede provocar desgaste y dainos en los contactos.

PRECAUCION: Antes de volver a activar la palanca, consulte el capitulo "Solucién de problemas”, seccién
"Dispositivo de parada de emergencia".

WWw.megger.com
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9.3 Alimentacion, fusibles y conector de carga

Fig. 30: Carro de soporte: vista general de los compartimentos.

mm

Alimentacion eléctrica: 230 V de CA'y 4 Conector de carga (XLR) para cargar los

50Hz o generadores de corriente de CC
120 V de CAy 60 Hz

Fusible: 10 A de CA

Interruptor de la red eléctrica 5 Conexion a tierra
Fusibles del cargador de bateria: 25 A de

CC, uno por cargador.

NOTA: Cuando el objeto en el que vaya a efectuarse la medida no se encuentre en posicién aislada,
conecte a tierra tanto dicho objeto como el sistema BALTO Modular conforme a la conexién a tierra del
sistema de alimentacién de CC de traccion.

9.4 Conexiones de alimentacion

El nimero de cables Power Flex incluidos depende del nimero de generadores de corriente de CC:

Rango de potencia Cables Power Flex

4000 A 2
8000 A 4
12 000 A 6
16 000 A 8
20 000 A 10

Se utilizan dos cables Power Flex de 2 m y 240 mm? de @ por generador de corriente de CC.

De forma predeterminada, estos cables Power Flex incorporan punteras de aislamiento en un extremo y conectores
de conexién de alimentacion en el otro.
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9.5 Tomas de los generadores de corriente de CC

Pueden conectarse hasta cinco generadores de corriente de CC al carro de soporte.

- 5

Fig. 31: Vista general - Conectores del carro de soporte.

Conectores de alimentacion para conectar los generadores de corriente de CC a la fuente
de alimentacion.

2 Conectores del sistema para conectar los generadores de corriente de CC al sistema de
control.

El carro de soporte cuenta con ruedas que permiten transportarlo:
B Dos ruedas giratorias, con frenos para bloqueo in situ.
B Dos ruedas con neumaticos inflados.

9.6 Launidad de control (con el médulo de medidas de proteccion)

La unidad de control se encuentra sobre la unidad BALTO Modular y consta de los siguientes elementos:
B Una interfaz de pantalla tactil para manejar la unidad BALTO.
B Una parada de emergencia, diversos botones y conectores (consulte el capitulo "Panel de control”).
B En la parte posterior, las E/S necesarias para efectuar inyecciones secundarias.
B Tres conectores para conexiéon con el carro de soporte.

La unidad de control cuenta con los siguientes conectores:

Fig. 32: Unidad de control: Conectores
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m Descripcion -]

Conector de Suministra corriente de la red eléctrica a la unidad de control.

alimentacion ~ L
Transporta las sefiales de monitorizacion del carro de soporte.

Sirve de conexién de tierra de seguridad.
2 Conector de sefales Transmite sefales de control del generador de corriente de CC.

Transmite sefiales de medida de corriente de CC del generador.
3 Conector de Detecta generadores de corriente de CC conectados.

alimentacién -~ . » -
Suministra alimentacién a los componentes electrénicos de los

generadores de corriente de CC.
Sirve de conexién de tierra de seguridad.
La interfaz para la realizacién de mediciones en relés de proteccion de CC se encuentra en la parte posterior del panel

de control. La "Entrada de activacién 1" también se utiliza para medir los tiempos de reaccion del interruptor del
circuito de CC de alta velocidad.

Fig. 33: Unidad de control: Relé de proteccion de CC de la interfaz.

Elemento | Descripcion ]

1 mA de salida Se utiliza para la inyeccién secundaria.
2 mV de salida Se utiliza para la inyeccién secundaria.
3 Entrada de activacion 1 Entrada para las sefales de activacién sin potencial.
4 Entrada de activacion 2 Entrada para las sefiales de activacion sin potencial.

9.7 Cubierta de la superficie de trabajo

Se cuenta con una cubierta de la superficie de trabajo para crear una superficie de trabajo para fines administrativos.

Fig. 34: Cubierta de la superficie de trabajo.
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10. Hardware de la unidad BALTO Compact 4000

El sistema BALTO Compact consta de los siguientes componentes:
B Unidad principal que contiene los siguientes componentes:
= Panel de control.
= Cargador de baterfa.
= Ultracondensador de Maxwell Technologies u otra unidad similar.
= Baterfas Enersys Cyclon.
B Generador de corriente de CC de 4000 A.

B Juego de cables Power Flex para conectar el generador de corriente de CC al dispositivo sometido a medida.

B Juego de cables de medicién para medir la caida de tension.

Fig. 35: Sistema BALTO Compact de 4000 A

10.1 Unidad principal.

La unidad principal contiene los siguientes componentes:
B Compartimento de energia y suministro de servicios publicos.
B Tarjeta de mando y servicio con unidad de control integrada.

B Modulo de relés de proteccién para efectuar medidas en relés de proteccién de CC y mediciones relativas a
tiempos de reaccion de interruptores de CC de alta velocidad.

B Toma de conexion para el generador de corriente de CC.

B Dispositivo de parada de emergencia.

Fig. 36: Sistema BALTO Compact: Unidad principal.
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El suministro de energfa consta de los siguientes componentes:

1. Cargadores de bateria.
2. Ultracondensadores.

3. Baterias.

Fig. 37: Unidad principal: Suministro de servicios publicos

| Elemento | Descripcion

1 Compartimento del cargador de bateria.

Este compartimento contiene un sistema rectificador ADC Il de Benning.

El rectificador funciona con tecnologia de modo de conmutacién.
2 Compartimento del ultracondensador.

El médulo de almacenamiento de energia (utilizado a modo de reserva para las baterias) es de
16 V y consta de 6 celdas de 3000 F colocadas en serie.

El compartimento contiene un médulo de 16 V.
3 Compartimento de las baterfas.

Este compartimento contiene las baterfas, colocadas en un banco de 7 celdas conectadas en serie,
con celdas de 2 V'y 25,0 Ah cada una.

Tipo: Enersys Cyclon 0820-0004.

El compartimento contiene un banco.

10.2 Panel de conexiéon del generador de corriente de CC.

El panel de conexiones conecta el generador de corriente de CC a la unidad principal.
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I
1

Fig. 38: Unidad principal - Panel de conexiones.

m Descripcion ]

Conectores de alimentacion para conectar el generador de corriente de CC a la fuente de alimentacion.
2 Conector del sistema para conectar el generador de corriente de CC al sistema de control.

El dispositivo de parada de emergencia interrumpe el circuito de manera fisica y desconecta

el generador de corriente de CC del suministro de alimentacion.

10.3 Dispositivo de parada de emergencia

El dispositivo de parada de emergencia interrumpe el circuito de manera fisica y desconecta los generadores de
corriente de CC del suministro de alimentacion.
B El dispositivo de parada de emergencia se encuentra dentro de la unidad y la palanca de accionamiento esta
montada en el panel de conexién. Acciénelo Unicamente mediante la palanca. El encendido y el apagado se
llevan a cabo manualmente.

B Al colocar la palanca en la posicion de activacién "CONNECT" (Conectar), se conecta el suministro de energia y

el sistema puede utilizarse con normalidad.
Para desconectar el suministro de energia, coloque la palanca en la posicion "DISCONNECT" (Desconectar).

FGency Stop Battery Disconnector]
ONNECT DISCONNECT

-

Fig. 39: Dispositivo de parada de emergencia.

PRECAUCION: El dispositivo de parada de emergencia solo debe utilizarse en caso de emergencia.
Un exceso de activaciones puede provocar desgaste y dafios en los contactos.

10.4 Alimentacion, fusibles y conector de carga

5

1 2 3 4

Fig. 40: Alimentacion, fusibles y conector de carga
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Alimentacion eléctrica: Conector de carga (XLR) para cargar los
230V de CAy 50 Hzo 120 V de CA generadores de corriente de CC

y 60 Hz

Fusible: 10 A de CA

Interruptor de la red eléctrica 5 Conexion a tierra

Fusible del cargador de bateria: 25 A

de CC,

uno por cargador.

NOTA: NOTA: Cuando el objeto en el que vaya a efectuarse la medida no se encuentre en posicion aislada,
conecte a tierra tanto dicho objeto como el sistema BALTO Compact 4000 conforme a la conexién a tierra
del sistema de alimentacion de CC de traccién.

10.5 Modulo de medidas de proteccion

La interfaz para la realizacién de mediciones en relés de proteccion de CC se encuentra en la parte posterior del panel
de control. La "Entrada de activacién 1" también se utiliza para medir los tiempos de reaccién del interruptor del
circuito de CC de alta velocidad.

Fig. 41: Interfaz de relés de proteccion de CC

Para obtener mas informacion sobre inyecciones secundarias en relés de proteccién, consulte el manual del Controlador
BALTO.

1 mA de salida Se utiliza para la inyeccién secundaria.
2 mV de salida Se utiliza para la inyecciéon secundaria.
B Entrada de activacion 1 Entrada para las sefales de activacién sin potencial.
4 Entrada de activacion 2 Entrada para las sefiales de activacion sin potencial.
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11. Panel de control

Fig. 42: Panel de control de la unidad BALTO Modular.

8 7 65 4 3 2 1

Fig. 43: Panel de control de la unidad BALTO Compact 4000

| Elemento | Descripcion | Elemento | Descripcion

1 Pantalla. 5 Entradas de medicion externas.
2 Botén de arranque. 6 Interfaz USB.

3 Indicador de sistema preparado. 7 Interfaz Ethernet RJ45.

4 Botén de parada de emergencia. 8 Zumbador.

Estos componentes se describen con mayor detalle a continuacion.

11.1  Pantalla con PC integrado

La pantalla con panel de control esta disefiada para aplicaciones industriales y consta de una pantalla tactil TFT de 5,7".

La pantalla proporciona un rendimiento 6ptimo para controlar el sistema BALTO. La pantalla esta conectada a un PC
integrado que ejecuta el software de BALTO, maneja las E/S, almacena los informes de la unidad BALTO, etc. Notas
relevantes sobre el PC integrado:

B La bateria debe sustituirse cada cinco afos. Las baterias mal colocadas o colocadas con la polaridad incorrecta

pueden explotar y provocar dafos. Utilice Unicamente baterias originales: CR2032 (de litio) de Sanyo o
Panasonic. La bateria no es recargable.

B No extraiga nunca los médulos CF (Compact Flash) de manera repentina. Los datos del software pueden sufrir
danos o pérdidas, o quedar destruidos. Megger declina toda responsabilidad de dafios provocados de esta
manera. Este supuesto no esta cubierto por la garantia.

Para obtener mas informacion y conocer medidas de prevencion sobre la sustitucion de la bateria, consulte el manual
del usuario correspondiente, disponible en la pagina web de Beckhoff: www.beckhoff.de.
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7' P1_START DIALOGUE 7' (=] ﬂ

User Mode Language
BALTO v4.12

[Code: 381 Power Units 51 Alar status iNo Alaris] Warnings:No Warnings

Fig. 44: Panel de control: Pantalla tactil - IHM
Responsabilidades especificas

Condiciones ambientales

B Las condiciones ambientales extremas deben evitarse a toda costa.

B Se deben tomar las precauciones necesarias contra la acumulacién de polvo, humedad y calor en el dispositivo.

En particular, evite las fluctuaciones rapidas del entorno (variaciones de temperatura o humedad), ya que la
humedad puede condensarse en el dispositivo o sobre él y provocar un cortocircuito.

Si coloca el dispositivo en exteriores en presencia de humedad, no conecte ninguna tensién al sistema BALTO.
Debe esperarse el tiempo pertinente a que el sistema se adapte a la temperatura ambiente.

No cologue el dispositivo cerca de fuentes de calor.

Deje siempre que el dispositivo se adapte a la temperatura ambiente antes de utilizarlo o cuando lo coloque en
exteriores.

Se requiere un periodo de espera de unas 12 horas.

Sin desmontaje

B E| usuario no debe desmontar la pantalla del panel de control.

B No contiene piezas reparables en el interior.

Encendido y apagado del panel de control

B El panel de control no cuenta con interruptor propio.
B El encendido y apagado del panel de control se realiza automaticamente.

B No desconecte ninguna conexion cuando el dispositivo esté encendido, ya que los datos del software podrian
perderse o sufrir danos.

Manejo

El panel de control solo puede ser utilizado por personal cualificado y autorizado. Ademas, todo el personal debe
estar familiarizado con el sistema operativo Windows y el software de la aplicacién.

El manejo de la pantalla tactil solo se puede realizar con un dedo limpio o un lapiz tactil.

Si se usan guantes, asegurese de que no contienen particulas afiladas, como virutas de metal o fragmentos de vidrio.
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Funciones:

El panel de control ofrece las siguientes funciones:

B Visualizacion de los distintos cuadros de didlogo.
B Control de los distintos modos de medida y acceso al almacenamiento de mediciones.

B Control y calibracién de funcionamiento.

B Notificaciones e interaccion.

11.2 Mediciones externas

Se proporcionan terminales de conexion para medir la tensién (hasta 10 V). Los terminales se utilizan principalmente
para mediciones de caida de tensién (medidas de mV/uQ).

Fig. 45: Terminales de conexion

Los terminales de medicion externos también se utilizan durante la calibraciéon del sistema. Consulte el
capituloConsult chapter Calibracién on page 142

11.3 Interfaces de comunicacion

Fig. 46: Interfaces de conexion

8. Zumbador

Hace pasar las alertas por la carcasa de la unidad de control.
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7. Interfaz de Ethernet

Permite llevar a cabo las comunicaciones y el manejo mediante un portatil o PC en el que se ejecute el software
BALTOWin.
No se recomienda conecta la interfaz de Ethernet del sistema de otras maneras (p. €]., a una red).

B |nterfaz de Ethernet conforme a las normas EIA/TIA-568 y TSB-36.

B Cable de par trenzado apantallado.

B Longitud maxima: 100 m.

6. Interfaz USB

B Permite almacenar los resultados de medicién en una memoria USB.
Es posible procesar los datos mediante el software BALTOWin.

B Admite la conexién de un teclado.

11.4 Boton de arranque - Indicador de sistema preparado

Fig. 47: Boton de arranque - Indicador de sistema preparado

3. Boton de arranque:

Cuando el sistema BALTO esté listo para arrancar, el botén se encendera. Pulse el botén para comenzar el arranque
del sistema.

Durante el funcionamiento, el botén esta desactivado. El botén se vuelve a activar después de apagar el sistema.

2. Indicador de sistema preparado:

El indicador de sistema preparado se enciende después de arrancar correctamente el sistema. De este modo, la
unidad de control y el PLC estan operativos y el sistema BALTO esta listo para utilizarse.

11.5 Parada de emergencia

En caso de emergencia, pulse el boton de parada de emergencia.
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STQP

Fig. 48: Parada de emergencia

Si se activa el botén de parada de emergencia, se detiene de inmediato cualquier inyeccién de corriente en curso y se
impide que se produzcan inyecciones de corriente adicionales en el hardware.
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12. Generador de corriente de CC

El generador de corriente de CC (también denominado "unidad de alimentacion") contiene 60 convertidores de
corriente de CC-CC, cada uno de los cuales suministra hasta 67 A de corriente, montados en paralelo.

La unidad se controla mediante modulacién por ancho de pulsos (PWM).

Cada unidad contiene su propio dispositivo de mediciéon de corriente.

Para conectar el generador de corriente de CC al dispositivo sometido a medida se utilizan dos cables Power Flex de
2 my 240 mm? de @.

De forma predeterminada, estos cables Power Flex incorporan punteras de aislamiento en un extremo y conectores
de conexién de alimentacion en el otro.

El generador de corriente de CC de 4000 A consta de los siguientes elementos:

B En el panel delantero:

Conectores de alimentacion "+" y para conectar el objeto de medida al sistema mediante los cables Power Flex.

Fig. 49: Generador de corriente de CC: Panel delantero
B En el panel trasero:

2

1 4

Fig. 50: Generador de corriente de CC: Panel trasero.

Conectores de conexién de alimentacion para el suministro de energia procedente del
compartimento de energfa.

2 Conector del sistema para las sefales de control y gestion.
Conector de carga (XLR) para conectar la herramienta de carga/descarga.
Ventiladores de refrigeracion.
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13. Instalacion

En el presente capitulo se indica cdmo montar correctamente el sistema BALTO y conseguir que funcione para la
realizacion de mediciones.

13.1 Advertencias de seguridad

B Antes de montar los distintos componentes, es obligatorio leer atentamente las advertencias relativas al equipo.
Se deben seguir obligatoriamente las advertencias.

B [os terminales de salida de los generadores de corriente de CC, los cables y los puntos de conexién del objeto de
prueba pueden calentarse durante las inyecciones de corriente.

B Para evitar que el carro de soporte se mueva bruscamente durante el montaje del sistema, es necesario colocar el
carro de soporte en la posicién de trabajo bloqueando las ruedas (solo BALTO Modular).

B Siga al pie de la letra las instrucciones relativas al montaje del dispositivo, en particular los pasos relativos a los
generadores de corriente de CC y las conexiones de alimentacion.

13.2 Preparativo: cargue el sistema BALTO previamente

Las baterias de suministro de energia deben cargarse siempre antes de efectuar medidas con el sistema BALTO.

ADVERTENCIA: Durante la carga del sistema BALTO, las baterias generan y difunden gases. Por
consiguiente, las baterias del sistema BALTO solo deben cargarse en estancias debidamente ventiladas.

NOTA: El sistema BALTO debe cargarse (esto es, conectarse a la corriente de la red eléctrica) como minimo
48 horas a la semana, aun cuando no se utilice activamente.

Si la tension de las celdas de una bateria se mantiene por debajo de 2 V durante periodos prolongados, pueden
producirse dafios quimicos irreversibles.

NOTA: Los dafios quimicos que se producen en las baterias que se dejan descargadas durante periodos
prolongados son irreversibles y no se pueden remediar recargandolas.

Las baterias que hayan resultado dafnadas o hayan llegado al final de su vida util deben desecharse conforme a lo
dispuesto en la legislacién en vigor en materia de residuos.

No envie baterias danadas.

13.3 Carga de los generadores de corriente

Antes de conectar los generadores de corriente de CC al carro de soporte (BALTO Modular) o al panel de conexion
(BALTO Compact), se debe cargar la tensiéon de los generadores de corriente de CC para que coincida con la tensién
del compartimento de energia.
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Fig. 51: Herramienta de cargal/descarga.

Debe utilizarse la herramienta de carga/descarga (incluida como accesorio para el sistema) para cargar los
generadores de corriente de CC.

El médulo debe conectarse al conector XLR de 5 pines en un lado y al conector XLR de 3 pines del generador de
corriente de CC. El conector XLR-5 se encuentra en el carro de soporte del BALTO Modular o en la unidad principal
del BALTO Compact 4000.

Para cargar el generador de corriente de CC, pulse el botén negro. Si se pulsa el botén rojo, se descarga el generador
de corriente de CC.

Discharge / Charge

Balto 3kA Power Uni
Charger

Fig. 52: Carga de un generador de corriente de CC.

Las luces LED se encienden para ofrecer informacién sobre la carga del generador de corriente de CC. El LED verde
encendido significa que el generador de corriente de CC se puede conectar con total seguridad.

PRECAUCION: Es necesario medir la carga del generador de corriente de CC siempre antes de conectar el
generador de corriente al compartimento de energia.

Verifique que todos los conectores estan conectados correctamente.

46
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Fig. 53: Generador de corriente de CC enchufado.

NOTA: Es importante descargar todos los generadores de corriente antes de transportarlos. Primeramente,
desconecte el generador de corriente en su totalidad. Conecte la herramienta de carga/descarga conforme
a las instrucciones anteriores y pulse el botdn rojo (descarga). De este modo, no se produciran dafios al
cortocircuitar los conectores de unién de alimentaciéon del generador de corriente.

13.4 Instrucciones de uso de los cables Power Flex.

Cada generador de corriente de CC esta provisto de dos cables Power Flex (de 240 mm? de @y 2 m de longitud)
para conexion con el interruptor de corriente de CC de alta velocidad. Los cables Power Flex incorporan conectores
empalmes de conexién de alimentacion de bayoneta y punteras de cable.

Proceda con precaucion al conectar los generadores de corriente de CC al interruptor de CC de alta velocidad.

. RS

Fig. 54: Conexidn y disposicion de los cables de alimentacion.

PRECAUCION: Antes de conectar los empalmes de conexién de alimentacién a los generadores de
corriente de CC, verifique que las tiras de contacto (tanto las delanteras como las traseras) estén intactas
y colocadas correctamente en el conector. Las tiras de contacto son importantes para conseguir un buen
contacto y el minimo valor de impedancia posible.
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Fig. 55: Cable de alimentacion: empalme de conexion de alimentacion de bayoneta.

Los empalmes de conexién de alimentacion de bayoneta deben conectarse con suavidad. Se recomienda sujetar el
cable Power Flex justo por debajo del conector y alinearlo con el empalme de conexiéon de alimentacion en la zona
del generador de corriente de CC. Seguidamente, introduzca el cable con un breve movimiento hacia delante.

Evite sujetar el cable Power Flex por el conector, ya que la conexion puede verse afectada. Si el conector se maneja de
manera brusca, las tiras de contacto también pueden resultar dafiadas.

Una vez efectuada la conexion, cierre el empalme de bayoneta.

Verifique que la polaridad sea la correcta en ambos extremos, conforme a lo indicado en el interruptor de CC de alta
velocidad y en el generador de corriente de CC.

Para facilitar la conexion, pueden utilizarse pinzas para interruptor para conectar los cables Power Flex al interruptor
de CC de alta velocidad. Estan disponibles como componente independiente.

Fig. 56: Conexiones con pinzas para interruptor.

13.5 Conexion del interruptor de CC de alta velocidad.

Es de vital importancia seguir estas instrucciones al pie de la letra y llevar a cabo los procedimientos habituales,
incluida la realizacion de un analisis de riesgos, antes de empezar.
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IPELI@ROE Es necesario desconectar aquellos interruptores de CC de alta velocidad en los que
vaya a efectuarse una medida y desenchufarlos de la red eléctrica.

Deben seguirse todas las precauciones de seguridad aplicables a las instalaciones de baja o alta
tension. Nunca conecte el sistema de medida a la red eléctrica de alta tension (p. ej., de 3000 V
de CC o 1500 V de CC).

Deben seguirse los procedimientos correspondientes de prevencion de riesgos dispuestos por la normativa de
seguridad en vigor en la empresa o el lugar en el que se efectle la medida en todo momento.

PRECAUCION: El interruptor de CC de alta velocidad debe estar abierto.

Ademas, para reducir la impedancia, tenga en cuenta lo siguiente:
B |os puntos de conexion deben estar limpios.
B Respete las polaridad + y — en lo que al interruptor de CC de alta velocidad respecta.

B Los elementos de medicion (p. ej., derivadores) en los que no vayan a efectuarse medidas deben excluirse del
circuito.

NOTA: El interruptor de CC de alta velocidad debe conectarse mediante los cables Power Flex.

13.6 Montaje del BALTO Modular en la ubicacién correspondiente

4. Cologue el carro de soporte en la posicién de trabajo. Para ello, active los frenos, con lo que las ruedas quedaran
blogueadas. De este modo, se evita que el carro de soporte se mueva bruscamente durante el montaje.

5. El sistema BALTO Modular se puede poner a tierra mediante el terminal de conexién a tierra, que se encuentra en
el carro de soporte. Utilice el cable de conexién a tierra incluido como accesorio para el sistema, o bien un cable
similar de la capacidad adecuada.

6. Coloque la unidad de control sobre el carro de soporte y conecte los 3 conectores del carro de soporte a la
unidad de control.

7. Coloque la cubierta de la superficie de trabajo sobre los conectores.

8. Conecte el sistema BALTO a la red eléctrica. Verifique que la tension de la red eléctrica coincide con el valor de
tensién de red eléctrica indicado en el carro de soporte.

9. Encienda el interruptor principal (rojo) del carro de soporte. De este modo, se cargara el compartimento de la
bateria. Se encendera el botén "I/0" (E/S) de la unidad de control.

10. Antes de instalar los generadores de corriente de CC, verifique que estan cargados. Seguidamente, introduzcalos
uno a uno en el carro de soporte.

11. Conecte los cables Power Flex a los generadores de corriente conforme a las instrucciones anteriores.

12. Conecte los cables Power Flex al interruptor de alta velocidad de CC. Verifique que el interruptor esté en posicién
de apertura.

13. Pulse el boton "I/O" (E/S) de la unidad de control; BALTO Modular empezara a arrancar.

El sistema BALTO Modular de 8000 A/12 000 A incorpora solo dos o tres ranuras para generadores de corriente de
CC (en caso de no tener planificada o desearse una futura ampliacién).

El espacio restante se puede utilizar para almacenar los cables Power Flex y los accesorios del sistema.
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Fig. 57: Sistema modular BALTO con solo dos ranuras.

Los generadores de corriente de CC tienen posiciones asignadas en el carro de soporte. Durante el montaje del
sistema, siga el orden indicado.

B Las posiciones mecanicas de los empalmes de conexion estan alineadas especificamente para la orientacion
indicada.

B E| sistema se calibra conforme al orden concreto indicado.

Los generadores de corriente de CC estan etiquetados de "PU1" (unidad de alimentacion ["power unit"] 1, inferior)
a "PU5" (unidad de alimentacién ["power unit"] 5, superior).

PU5

PU4

PU3

PU2

PU1

Fig. 58: Sistema BALTO Modular con indicacion de PU.
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Configuracion de un sistema BALTO Modular de 20 000 A

RANURA CAPACIDAD DEL Comentarios
SISTEMA

POS. 1 4000 A Posicién utilizada para la verificacion
automatica.

POS. 2 PU 2 8000 A

POS. 3 PU 3 12 000 A

POS. 4 PU 4 16 000 A

POS. 5 PU5 20 000 A

Configuracion de un sistema BALTO Modular de 12 000 A

RANURA CAPACIDAD DEL Comentarios
SISTEMA

POS. 1 No se utiliza

POS. 2 No se utiliza

POS. 3 PU 1 4000 A Posicién utilizada para la verificacion
automatica.

POS. 4 PU 2 8000 A

POS. 5 PU 3 12 000 A

Configuracién de un sistema BALTO Modular de 8000 A

RANURA CAPACIDAD DEL Comentarios
SISTEMA

POS. 1 No se utiliza

POS. 2 No se utiliza

POS. 3 No se utiliza

POS. 4 PU 1 4000 A Posicion utilizada para la verificacion
automatica.

POS. 5 PU 2 8000 A

13.7 Montaje del BALTO Compact 4000 en la ubicacién correspondiente

1. Introduzca la unidad principal en la posicion correspondiente de la unidad de transporte (la superficie plana con ruedas).

2. Elsistema BALTO Compact 4000 se puede poner a tierra mediante el terminal de conexion a tierra, que se encuentra
en la unidad principal. Utilice el cable de conexion a tierra incluido como accesorio para el sistema, o bien un cable
similar de la capacidad adecuada.

3. Conecte el BALTO Compact 4000 a la red eléctrica. Verifique que la tension de la red eléctrica coincide con el valor
de tension de red eléctrica indicado en el carro de soporte.

4. Encienda el interruptor principal (rojo) de la unidad principal. De este modo, se cargara el compartimento de la bateria.
Se encenderd el botén "I/0" (E/S) de la unidad de control.

5. Antes de instalar el generador de corriente de CC, verifique que estd cargado. Seguidamente, introduzca el generador
de corriente en la posicién correspondiente.

6. Conecte los cables Power Flex al generador de corriente conforme a las instrucciones anteriores.

7. Conecte los cables Power Flex al interruptor de alta velocidad de CC. Verifique que el interruptor esté en posiciéon
de apertura.

8. Pulse el boton "I/0" (E/S) de la unidad principal; BALTO Compact 4000 empezara a arrancar.
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14. Uso

Es necesario leer detenidamente las siguientes instrucciones antes de llevar a cabo medidas con el sistema BALTO.

ADVERTENCIA: Asegurese de que se cumplan en todo momento todas las precauciones de seguridad
dispuestas por la empresa, el punto en el que se efectie la medicion o la legislacion de ambito nacional
o estatal.

ADVERTENCIA: Asegurese de que se cumplan en todo momento todas las precauciones de seguridad
dispuestas en el presente manual de usuario Consulte el capitulo 2. Advertencias y normas de seguridad
en la pagina 3.

PELIGROE En caso de que haya conmutadores de CC abiertos, el interruptor CC de alta velocidad
en el que se vaya a efectuar la medida debe estar desconectado y puesto a tierra.

En el caso de los conmutadores de CC cerrados, la pieza de extraccion debe retirarse del
conmutador de CC.

En ambos casos, se debe colocar el interruptor de CC de alta velocidad en el modo de "medida"
o "mantenimiento”.

ADVERTENCIA: Lea las instrucciones que aparecen en los generadores de corriente de CC y obedézcalas.

PRECAUCION: Una vez finalizada la medicién, se recomienda desactivar el interruptor de CC de
alta velocidad para evitar cualquier otra circulacion de corriente, lo que descargaria las baterias
innecesariamente.

PRECAUCION: Seguridad de los cables de inyeccién de corriente.

Durante las mediciones, las corrientes de inyeccion pueden ser muy elevadas. Las fuerzas magnéticas
resultantes pueden provocar el movimiento de los cables de inyeccion de corriente y provocar lesiones en
el personal que se encuentre en las inmediaciones.

Es de la maxima importancia mantener las distancias de los cables de inyeccion de corriente durante la
realizaciéon de mediciones.

A\

PRECAUCION: Error de funcionamiento.

El uso de cables o componentes inadecuados o averiados puede afectar a las especificaciones técnicas
indicadas para el sistema. Ademas, utilizar equipos no aptos puede provocar dafios de consideracién en el
sistema.
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14.1 Procedimientos de medida.

En la presente seccion figuran directrices para la correcta realizacion de medidas en interruptores de circuito de CC de
alta velocidad.

14.1.1 Calculo del umbral de disparo.

Utilice el Modo automatico para calcular exactamente y comprobar los valores de Imax/l . de un disparador de
sobrecorriente conocido.

Sino se conocen los valores Imax/l, del disparador de sobrecorriente, el usuario puede utilizar antes el Modo de
medida répida. El disparador de sobrecorriente observado durante esta medida se utiliza de manera automatica a
modo de referencia en Modo automatico.

En modo automatico, el sistema BALTO genera corriente con una pendiente que asciende rapidamente hasta un
valor indicado del umbral de | . El aumento de corriente continta con un valor de 200 A/s hasta un valor ligeramente
superior al del umbral | .

Mediante este procedimiento, se cumplen las disposiciones de la norma IEC.

En caso de desviacion (o de si fuera necesario ajustar el umbral de disparo), ajuste el interruptor de CC de alta
velocidad y repita el procedimiento hasta que se obtenga un valor de disparo estable (conforme a la tolerancia
permisible dispuesta por el fabricante).

14.1.2 Calculo del tiempo de apertura.

Para calcular el tiempo de apertura, se puede utilizar la medida de tiempo de apertura en el Modo manual. Mediante
esta medida se calcula el tiempo de respuesta mecanica del interruptor de CC de alta velocidad.

Los pardmetros de esta medida se ajustan automaticamente en funcién de los resultados obtenidos en el Modo
automatico.

El valor de este tiempo de apertura debe figurar en la ficha de propiedades del objeto de medida conforme a lo
especificado por el fabricante.

14.1.3 Calculo de la caida de tension.

Para esta medicién, utilice la medida con la etiqueta "mV".

El valor previsto y las condiciones para la realizacién de la medida deben figurar en la ficha de propiedades del objeto
de medida conforme a lo especificado por el fabricante.

Para los interruptores de CC de alta velocidad de material rodante, se recomienda efectuar las siguientes medidas
adicionales:

La medida de tiempo de apertura/cierre manual y la comprobacién del correcto funcionamiento de los contactos
auxiliares.

14.1.4 Medidas de tiempo de reaccion.

Mediante la medida de tiempo de reaccién se mide el tiempo de reacciéon del interruptor de CC de alta velocidad en
el momento de recibir un comando de apertura o cierre manual.

Preparativos:

Para medir los comandos de cierre y apertura, debe haber conectado un contacto "NA" (normalmente abierto) sin
tension gue represente el comando a la entrada "Trip" (Activacion) (3) de la interfaz de "PROTECTION TEST" (Medida
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de proteccion).

/

1 2 1 2 3 4
Fig. 59: PROTECTION TEST “PROTECTION TEST” (Medida de proteccion)
(Medida de proteccion) en Modular en COMPACT 4000

Medicién del tiempo de reaccién.

Cierre manual.

Seleccione "Manual Closing Reaction Time" (Tiempo de reaccién de cierre manual) en el mend "Manual Mode"
(Modo manual).

El interruptor de CC de alta velocidad debe estar abierto.

# MODO MANUAL / PRUEBA TIEMPO DE REACCIO _ |0 ﬂ

U-bat: 15.5V
I-bat: 0 A

Yuelta

[

It

Corriente de prueba

A

[¥a]
(=]
o

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn aviso

La corriente de medida empleada esta fijada en 100 A por cada generador de corriente de CC que se haya conectado.

Pulse "START" (Iniciar) para comenzar la medicion; sequidamente, envie el comando de cierre manual al interruptor de
CC de alta velocidad. Si no se obtiene ninguna medicién de cierre, se agotara el tiempo de espera de la medida una vez
transcurridos 20 segundos.

Principio de medicién

En el momento de iniciarse, el sistema comenzara a intentar enviar corriente en forma de pulsos. Cuando el interruptor
de CC de alta velocidad se cierra, la corriente circula correctamente por el circuito. El tiempo de reaccion resultante es el
transcurrido entre la introduccién del comando y la corriente circulante que se haya obtenido en la medicion.

Como consecuencia del disefio de regulacién automatica del sistema, la corriente que circule una vez que se cierre el
interruptor puede superar al valor especificado de corriente de medida durante un lapso breve. La corriente generada
se corrige en cuestion de unos pocos milisegundos.

Resultados de medicién
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El resultado de la medida aparece en el siguiente cuadro

 MODO MANUAL / PRUEBA TIEMPO DE REACCI _ O X
Yuelta
i I-bat: 0 A

I

|24 ms |ZD74 A Terminar

REGISTRAR IGNORAR /\/

de didlogo:

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Mediante el botén de gréafico se abre el cuadro de didlog

v ras oran =

Trip current = 2074 A / Trip time = 24 ms

Il CLOSING REACTION TIME TEST Lout

2400 - - oo T T

]
] e
L] ——S—S—S—Seedih
L] ——S——eeeeii
1
L] S L T T TTT N TTTREF P PP,
A

43 1265 1289 T3z [E) 1367 o tIms]

3

—-
==
=

o de gréfico en el que se ilustra la medicién realizada.

|Cnde: 0| Power Units:S| Alarm Status:MNo Alarms| Warnings :No Warnings

Mensaje de error

Ejemplo:

U-bat: 15.5 V¥
I-bat:0 A

¥ MODO MANUAL / PRUEBA TIEMPO DE REACCI - |0 ﬂ
¥

IO ms IU A Prueba en proceso ...

[106] Disyuntor UR no esta abierto. Prueba interrumpida.

REGISTRAR IGNORAR /\/

|Code: 0 Unidad de potencia:S| Estads Alarma:Ninguna alarmal Aviso. (Ningdn awiso

Si aparece un coédigo de error, compruebe lo siguiente:
B Conexiones erroneas de los cables de medicion.

B Conexion incorrecta del botdn de comando.

B Conexiones erréneas del de circuito de CC de alta velocidad.

B Agotamiento del tiempo de espera. _

Uso
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Medicién del tiempo de reaccién

Apertura manual

Seleccione "Manual Operning Reaction Time" (Tiempo de reaccion de apertura manual) en el mend "Manual Mode"

(Modo manual).

El interruptor de CC de alta velocidad debe estar cerrado.

¥ MODO MANUAL / PRUEBA TIEMPO DE REACCI _ |0 ﬂ

U-bat: 15.5 ¥

Yuelta

I-bat: 0 A

[

It

Corriente de prueba

A

[¥a]
(=]
o

START

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn aviso

La corriente de medida empleada esta fijada en 100 A por cada generador de corriente de CC que se haya conectado.

Pulse "START" (Iniciar) para comenzar la medicion; seguidamente, envie el comando de apertura manual al
interruptor de CC de alta velocidad. Si no se obtiene ninguna medicién de apertura, se agotara el tiempo de espera

de la medida una vez transcurridos 20 segundos.

Principio de medicién

En el momento de arrancarse, el sistema comenzara a enviar la corriente de medida. El tiempo de reaccion resultante es
el transcurrido entre la introducciéon del comando y la interrupcion de corriente que se haya obtenido en la medicion.

Resultados de medicién

El resultado de la medida aparece en el siguiente cuadro de didlogo:

¥ MODO MANUAL / PRUEBA TIEMPO DE REACCI _ |0 ﬂ

U-bat: 15.5 ¥

Yuelta

I-bat: 0 A
_

|34 ms |501 A Terminar

REGISTRAR IGNORAR /\/

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Avisa. :Ningdn aviso

Mediante el botén de grafico se abre el cuadro de didlogo de grafico en el que se ilustra la medicion realizada.

56
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% P26_Graph _|ol x|
Corriente de decl. = 501 A / Tiempo de decl. = 34 ms

Al TIEMPO DE REACCION DE DISPARQ Lout

feuli} Lin

T:ip

175 138 1230 1243 1266 1288 1312 1334 1357 T tIms]

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Mensaje de error

Ejemplo:

¥ MODO MANUAL / PRUEBA TIEMPO DE REACC _ O X
U_bat: 15.5 V
Yuelta
g I-bat:0 A

I

|0 ms |0 A Prueba en procesa ...

[100] Disyuntor UR en posicion abierta. Prueba interrumpida.

REGISTRAR IGNORAR /\/

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Si aparece un coédigo de error, compruebe lo siguiente:
B Conexiones erroneas de los cables de medicion.
B Conexién incorrecta del botdn de comando.
B Conexiones erroneas del de circuito de CC de alta velocidad.

B Agotamiento del tiempo de espera.

14.1.5 1_Max NA - NC

Mediante esta funcion puede comprobarse si los contactos auxiliares (NA [normalmente abiertos] y NC [normalmente
cerrados]) del interruptor de CC de alta velocidad funcionan correctamente.

Preparacion.

El interruptor de CC de alta velocidad debe estar abierto.

Conecte los contactos auxiliares NA/NC del interruptor del circuito de CC de alta velocidad en los que vaya a
efectuarse la medida a las entradas de activacion del hardware de "PROTECTION TEST" (Medida de proteccion) del
sistema BALTO.

B Contacto NC - Activador 1 (3)
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B Contacto NA - Activador 2 (4)

/

1 1 2 3 4
Fig. 60: Mddulo de "PROTECTION TEST" Moddulo de “PROTECTION TEST”
(Medida de proteccion) (Medida de proteccion)
de la unidad BALTO Modular de la unidad BALTO COMPACT 4000
Ejemplo:

Conmutadores B de doble contacto
Contacto NC - Activador 1 (3) - N°2/4
Contacto NA - Activador 2 (4) - N° 1/3
Conmutadores E de doble contacto
Contacto NC - Activador 1 (3) - N° 8/10

Contacto NA - Activador 2 (4) - N° 7/9

613 1 2 7 8
anl

r - J : ;‘I - ?

A} -—\—-—\B[i-\E/:
mihi

1112 3 4 g9 10

Informacién del cuadro de didlogo:

En el cuadro de didlogo "P3_Selection TestMode" (P3_Seleccion de modo de medida), elija la opcion "I_Max NO - NF".

¥ P3_SELECC16N MODO DE PRUEBAS _ O X
Yuelta
i I-bat: 0 A

AUTO MOD:O PRUEBA e
(IEC) RAPIDO
MAN |'I CII_ I_Max NO - NF |'| Lﬂ

1_ds Referencia:
- U-Q — @

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso
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Aparecera el siguiente cuadro de didlogo:

¥ P204_I_MAX NO - NF

Yuelta

£

IL

Pendients : 0 a 20000 A en 600ms

Conecte:
MNF — Trip 1
NO — Trip 2

START

-1o[]

U-bat: 15.5 V
I-bat: 0 A

[Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

La corriente de medida se calcularad en funcién del nimero de unidades de alimentacién del sistema BALTO.

El aumento de la pendiente se ha fijado en 600 ms y no puede modificarse.

El principio de funcionamiento es idéntico al del Modo de medida rapida.

Cierre el interruptor de CC de alta velocidad e inicie la medida pulsando el botéon "Start" (Iniciar).

Tiempo de espera de la medicion: 600 ms

Tiempo de espera de la conmutacion de los elementos NA/NC: 100 ms

Resultados de medicion.

Los resultados de medida aparecen en el siguiente cuadro de dialogo:

¥ P205_I_MAX NO - NF / RESULTADO

Yuelta

NF |524 ms |0 A
Terminar
NO [528 ms [0 A
REGISTRAR IGNORAR.

-lolx|

U-bat: 15.5 ¥
I-bat:0 A

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn aviso

Uso

Mediante la tecla de gréafico se abre un cuadro de didlogo "P26_Graph" (P26_Gréafico) en el que figura el resultado
de la medicion efectuada en forma de gréfico.
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ol

Trip current = 16920 A / Trip time = 528 ms

1Al I_MAX NO - NC TEST  Lout

00
2001 Lin
Trip
Trip 2

17500

15000

12500

10000

7500

5000

2500

t [ms]

|Code: O] Power Units:S| Alarm Status:No Alarms| Wamnings:Mo Warnings

Nota:

La linea verde indica el estado del conmutador auxiliar NA y la linea negra, el estado del conmutador auxiliar NC.

La
linea roja corresponde a la corriente real conforme a las mediciones efectuadas. El punto en el que la linea roja deja
de seguir a la azul corresponde al punto de apertura del interruptor.

inea continua azul es la pendiente de aumento de corriente conforme a los célculos del sistema, mientras que la

La conmutacién de elementos NA y NC debe ocurrir en esta zona.

Los valores indicados de "Trip Current"/"Trip time" (Corriente de activacion/tiempo de activacion) del cuadro de
didlogo "P26_Graph" (P26_Grafico) no son relevantes, ya que dependen del valor de | del interruptor y de la
pendiente generada por el sistema BALTO.

Los valores solo aparecen si los contactos NA/NC funcionan correctamente.

Informe:

Los valores de los elementos NA y NC se registran en el archivo "P14_Report" después de guardarlos en el cuadro de
didlogo "P_205_I_Max NO — NC" (P_205_I_Max de NA/NC).

¥ P14_Report - Dﬂ
=

Yuelta | Registrar

Resultados Info

z 26 06 (20 13 55 |16 * 20000 O * 528 * _I_Max NO

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso
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Codigos de error relativos a los resultados de medida.

Estos codigos de error estan relacionados con la medida y aparecen en el cuadro de didlogo de resultados de medida.

Cédigo de error predeterminado.

Caodigo 100.
7 P205_I_MAX NO - NF / RESULTADO _ O %]
I U-bat: 15.5V
I-bat: 0 A

_ ~

NF [0 ms [0 A

Prughba en proceso ...
NO [0 ms [0 A

[100] Disyuntor UR en posicion abierta. Prueba interrumpida.

REGISTRAR IGNORAR /\/

|Code: 0 Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. iNingén awiso

B Cierre el interruptor e inténtelo de nuevo.

Cédigos de error relativos a los resultados de medida de | Max NO - NC

Cadigo 111.
% P205_I_MAX NO - NF / RESULTADO _ A %]
: U-bat: 15.5 ¥
Yuelta
I-bat: 0 A
_ ~
NF [0 ms |0 A
Prueba en proceso ...
NO |0 ms |0

[111] Posiciones de los contactos NO/NF no corrija o no conectado.

REGISTRAR IGNORAR /\/

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Avisa. :Ningon awiso

B Compruebe las conexiones y el estado mecanico de los contactos auxiliares NA/NC.
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Codigo 112.
# P205_I_MAX NO - NF / RESULTADO -|O ﬂ
B U-bat: 15.5 v
Yuelta
I-bat:0 A

_ o

NF ¥ ms | A

Terminar
NO ¥ ms | A

[112] No hay retroaccidn de los contactos NO/NF,

REGISTRAR IGNORAR /\/

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

B Compruebe las conexiones y el estado mecanico de los contactos auxiliares NA/NC.

Codigo 113.
¥ P205_I_MAX NO - NF / RESULTADO —|O0 ﬂ
i U-bat: 15.5 ¥
Yuelta
I-bat: 0 A

_ o

NF [522 ms [0 A

Terminar
NO ¥ ms | A

[113] Conmutacion de los contactos NO/NF demasiado lento.

REGISTRAR IGNORAR /\/

[Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

B Compruebe las conexiones y el estado mecanico de los contactos auxiliares NA/NC.

62
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14.2 Estructura del software.

En la presente seccion se indican las diversas funciones de la aplicacién y los modos de visualizacion de manera mas
detallada.

14.2.1 Informacién general.
Cuadro de didlogo.

Informacién general sobre la estructura del cuadro de didlogo del sistema BALTO.

1
¥ P1_DIALOGO DE ARRANQUE - |O ﬁ
2 —» lUsuario Modo  Idioma
BALTO v4.12 DEJAR < 4

[Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Minguna alarmal Aviso. Mingan aviso — 3

| Elemento | Descripcion -]

1. Encabezado principal. Informacién sobre el cuadro de didlogo que aparece.
2 Barra de mendus. Seleccion del menu.

3 Barra de estado.

4 Salida del programa.

Salir.

Para obtener mas informacién sobre cémo salir del programa, consulte el capitulo 1.14 Salir de la aplicacion de
BALTO. en la pagina 113.

Para obtener mas informacion sobre el color de fondo, consulte el capitulo 1.2.2 Fondo. en la pagina 65

Valores de referencia.

NOTA: Los valores de referencia indicados en el presente manual son indicativos de la configuracién y los
parametros. Consulte el informe de calibracion del dispositivo para conocer los parametros reales.

Configuracion de I_ref

Es posible modificar el valor de umbral I_ref en el cuadro de didlogo que aparece al pulsar "Set |_ref"-(Establecer I_ref).
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Ejemplo
e
|+
Poner I_ref | IF O - lﬁ %o

st - [ -

La inclinacion varia de 8240 A hasta 8750 A. (97%0 - 103%0 de I_ref)
I_ds: 8495A

Aparecera el siguiente cuadro de didlogo cuando se pulse el botén "Set |_ref" (Establecer I_ref).

el

150000 Als oK

7 o [ |
o e ][ o]
e JLs ]
o |_. |
<————|Borrar|

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estada AlarmaMinguna alarmal Aviso. Ningln aviso

Ajuste del aumento de corriente.

Para ajustar la duracion de la pendiente de 200 A/s, configure los pardametros K1y K2 como proceda en el cuadro de

didlogo "Auto Mode" (Modo automaético).
e U
|+
Poner I_ref | IF 0 - lﬁ L7
8495 A LI _I _I _l

La inclinacion varia de 8240 A hasta 8750 A. (97%0 - 103% de I_ref)
I_ds: 8495A

K1 Puntoinicial "e" de la pendiente de 200 A/s

K2  Punto final "f" de la pendiente de 200 A/s

K1y K2 se indican en forma de porcentaje del valor de |_ref especificado.

64
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Visualizacion de curvas.

¥ P5_MODO PRUEBA RAPIDO | RESULTADO _|o ﬂ
Vuelta U-bat: 15.5 ¥
I-bat: 0 A

8464 A Terminar

[_ds Referencia: A2 8500

REGISTRAR IGNORAR /\/

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Uso

En este cuadro de didlogo, es posible volver a examinar la curva de la Ultima medicion pulsando el botén de gréfico.

NOTA: El boton de grafico aparece después de haber efectuado la primera medicién.

Valores mostrados.

Los valores que aparecen son meramente de ejemplo. Los valores que aparezcan variaran en funcion del tipo de

medida realizada.

14.2.2 Fondo.

En determinadas circunstancias, el color del fondo de los cuadros de didlogo cambiara:

Gris Funcionamiento normal

Amarillo Maestro/esclavo

ADVERTENCIA:

% P2_MENU PRINCIPAL _ o %]

[ <-- ¥uelta ]

BALTO 20000 A

Modo de pruebas - Inyecciones corriente CC alto iL

INFORMES

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso.:U_Bat <
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Un mensaje de advertencia activo continta permitiendo utilizar el dispositivo.

El motivo de la advertencia se muestra de forma abreviada en la barra de estado.

NOTA: El valor de tensiéon de las baterias, asi como la corriente de carga, también se indica en todos los
cuadros de dialogo.

B Funcionamiento normal = verde.
B | >5 A =naranja.

B U < umbral de alarma= rojo.

Ejemplo

Error. - Consulte el capitulo 15.2 Estado del cuadro de didlogo “Info” (Informacion). en la pagina 158

7 P2_MENU PRINCIPAL _|o| x|

[ <--¥uelta]

BALTO 20000 A

Modo de pruebas - Inyecciones corriente CC alto

INFORMES

Amo [Esclavo

Hay un error activo que impide utilizar el dispositivo y llevar a cabo otras inyecciones.

El motivo del error se muestra de forma abreviada en la barra de estado.

Los distintos colores de fondo no aparecen en el cuadro de didlogo de inicio. No obstante, los mensajes de error y
advertencia siguen apareciendo en la barra de estado.

B Barra de estado: Mensajes de error y advertencia.

¥ P1_DIALOGO DE ARRANQUE _ |0 ﬂ

Usuario  Modo  Idioma

BALTO v4.12 . DElAR

66
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14.2.3 Gestion de los mensajes.

El sistema gestiona los mensajes mostrados mediante cédigos:

Caodigos de operacion.

Codigos 1-57 Mensajes relativos a estados del sistema, advertencias o errores, que aparecen
en la barra de estado, o bien mensajes de didlogo en pantalla completa que
requieren intervencion del usuario, que debera hacer clic en "OK" (Aceptar) para
confirmar el mensaje o en "Cancel" (Cancelar) para cancelarlo.

Codigos 200-205 Mensajes que requieren una seleccion por parte del usuario.

Codigos de error relativos a resultados de medida:

Codigos 100-106 Notificaciones relacionadas con las medidas en cuadros de didlogo de resultados.

Ejemplo

Siguiente cuadro de didlogo con una ventana emergente:

7' P1_DIALOGO DE ARRANQUE - |0 ﬂ

Usuario  Modo  Idioma

BALTO v4.12 DEJAR

Este programa seréd terminado. ¢Dejar
Windows? [Code 200]

| Cancelar |

|Code: 200 Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Minguna alarmal Awiso, :Ningln aviso

Para obtener mas informacion sobre estos cédigos, consulte el capituloConsult chapter Cédigos de mensaje. on page

180.

14.3 Arranque del sistema BALTO.

Monte el equipo y efectle todas las conexiones conforme a lo indicado en el capitulo anterior.

El interruptor de CC de alta velocidad debe estar desactivado.

14.3.1 Procedimiento de arranque.

Conecte el sistema a la alimentacién eléctrica.
El indicador luminoso del botén O/l debe encenderse.
Si se pulsa el botén O/l, se inicia el procedimiento de arranque automatico.

Apareceran varios cuadros de didlogo en la pantalla mientras el sistema arranca.
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2 e

My Computer Password.txt

=

|~
Beckhoff
FBWF...

Z!

BaktoLauncher.
exe

2

Recyche Bin

&2 [« HDTE wiiem

) start| A sight FTP Server - Syste... |

Las aplicaciones "TwinCAT" y "BALTO Launcher" se iniciardn automaticamente.

BECKHOFF

INDUSTRIE ELEXTRONIK

"TwinCAT" esta activado.

ol

LANZADOR BALTO ;4

Comprobacion TWINCAT en servicio ... 0s
TWINCAT: Aplicacion IO se inicia.

MODD AVANZADD

RELANZAMIENTO BALTO o
Callbracidn
Relé de
PARAR WINDOWS Drotgéc\on

SALIR

Build 1_9 20171204_20:00

"BALTO Launcher" abrird automéaticamente la aplicacion principal de BALTO.

NOTA: "TwinCAT" es un software de Beckhoff que permite gestionar el hardware del PLC.

68 www.megger.com




Uso
En "ADVANCED MODE" (Modo avanzado) hay otros dos programas:

B "Calibration - Option" (Calibracion-Opcion).
B "DC Protection Relay - Option" (Relé de proteccién de CC-Opcion).

¥ Lanzador BALTO ngﬂ
LANZADOR BALTO ;4

Comprobacidn TWINCAT en servicio ... 0s

TWINCAT: Aplicacion IO no se ha iniciado todavia ...

MODD AYANZAD

RELANZAMIENTO BALTO o
Calibracion

Relé de
PARAR WINDOWS e

SALIR

Build 1_9 20171204 _20:00

Durante el proceso de arranque, puede aparecer brevemente el texto en rojo indicado anteriormente hasta que
"TwinCAT" haya terminado de iniciarse.

PRECAUCION: Si aparece este texto de manera continua y el programa principal del sistema BALTO no se
inicia, puede que haya alguna averia en el sistema. En tal caso, péngase en contacto con su proveedor.

¥ P1_DIALOGO DE ARRANQUE - |0 ﬂ
Usuario Modo  Idioma

BALTO v4.12 | pEaAn

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Avisa. :Ningdn aviso

Aparecera el cuadro de didlogo de inicio y se encendera el indicador de sistema preparado.

Para obtener mas informacion, Consulte el capitulo 6. Panel de control en la pagina 20.

Una vez finalizado este procedimiento, es posible activar el interruptor de CC de alta velocidad.

PRECAUCION: Si no se alcanza el cuadro de dialogo de inicio o si el cuadro de dialogo de inicio no inicia el

programa principal (con referencia al indicador de sistema preparado), el sistema se apagara transcurridos
2 minutos.

Espere 20 segundos antes de intentar arrancar el sistema de nuevo. Si no se resuelven los problemas de arranque,
poéngase en contacto con el servicio de atencion al cliente.
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14.4 Condiciones de funcionamiento.

14.4.1 Capacidad de potencia.

En la tabla siguiente se indican todas las duraciones de las medidas de una inyeccién de corriente en funcién del
rango de potencia correspondiente, teniendo en cuenta las condiciones menos favorables.

Rango de Duracion de la
potencia medida

4000 A 2,50s
8000 A 3,10s
12 000 A 4,00 s
16 000 A 3,00 s
20 000 A 1,80s

NOTA: La duracién ideal de las medidas se correspondera con el grado de consistencia del interruptor
de CC de alta velocidad. Se recomienda mantener las inyecciones durante el menor tiempo posible para
conservar la alimentacién de la bateria.

Configuracion.

El sistema BALTO Modular esta configurado y calibrado para un rango de corriente de entre 4000 Ay 20 000 A. El rango
de potencia depende del nimero de generadores de corriente de CC que se utilicen con el dispositivo (entre 1y 5).

Si el nimero de generadores de corriente de CC es distinto del indicado en la configuracion predeterminada,
aparecen mensajes de advertencia.

Advertencias del sistema.

Las modificaciones que se efectlien con respecto a la configuracion predeterminada de fabrica se indican mediante
los siguientes cuadros de didlogo.

Ejemplo:

Balto [Message Code 20] ﬂ

[Message Code 20]

La unidad de control es configurada para 5 unidades de potencia,
pero que utiliza 4 Unidad de potencia. Por favor, controle las
conexiones del disyuntor ultrarrapido DC y desconecte los cables
de potencia de las unidades potencia no utilizadas.

OK

NOTA: No siempre es necesario conectar todas las unidades de alimentacion. El nUmero de unidades de
alimentacién depende de la inyeccién de corriente necesaria para efectuar la medida.

Se utilizan todas las unidades de alimentacion disponibles para disponer del rango completo de inyeccién de
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corriente, lo cual puede resultar de utilidad durante ciertos procedimientos de medida.

NOTA: Si se actualiza un sistema incorporando mas unidades de alimentacién (por ejemplo, si se aflade una
unidad de alimentacion nueva a un sistema de 16 000 A ya instalado), es necesario volver a calibrar el sistema.

Otros ejemplos:

Balto [Message Code 21] ﬁ Balto [Message Code 22] ﬂ
[Message Code 21] [Message Code 22]
Desconectd unidades de potencia. No olvide desconectar los Conecto unidades adicionales de potencia. Por favor, no olvide
cables de potencia correspondientes del disyuntor UR tar los cables de potencia correspondientes al disy UR.
OK OK
Balto [Message Code 49] ﬂ

[Message Code 49]

El numero de unidades de potencia debe ser: 1

OK

Averias.

El sistema BALTO puede alertar al usuario de averias técnicas por medio de mensajes de advertencia y error.

Estos mensajes aparecen en la barra de estado de cada cuadro de didlogo y en el cuadro de didlogo "Info" (Informacion).

Las inyecciones de corriente pueden bloguearse en caso de que se produzcan ciertos errores. Solo es posible continuar con
las mediciones una vez solucionado el error correspondiente.

Suministro de la bateria.

En cada cuadro de didlogo se indican los valores de "Battery Voltage" (Tension de la baterfa) y "Charge Current
(Corriente de carga).

7' P3_SELECCION MODO DE PRUEBAS - |D|ﬂ

U-bat: 15.5V
Ibat:0A

Yuelta

Nivel 6ptimo de la bateria para inyecciones de corriente.

La bateria se esta cargando, pero aun se pueden efectuar inyecciones
de corriente.

La bateria necesita tiempo para recargarse, las inyecciones de

i

corriente estan blogueadas.

Ejemplo:
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Visualizacion de errores: pueden aparecer estos mensajes en todos los cuadros de dia

v

m Prueba en procesa ...

REGISTRAR IGNORAR

Temperatura.

Después de cada inyeccién de corriente, los ventiladores de las unidades de alimentacién se activan durante un cierto

tiempo, en funcion de la corriente inyectada.

14.5 Diagrama de flujo del sistema BALTO principal.

Diagrama funcional y funcionamiento del sistema BALTO principal.

"Calibration"
(Calibracion)

<4—— BALTO Launcher

Primaria

"P14_Report"
(P14_Informe)
"Reports" (Informes)

—>

P3
"Selection Testmode

0go.

"P102_Select info"
(P202_Seleccionar
informacién)
"Reports" (Informes)

(Seleccién de modo gt
de medida)
P5
“Qui " P4 P6
((J’\ljl'gsztadr; :\r/wliiid: "Auto Mode" "Manual Mode" [::\}
rapido) (Modo automaético) (Modo manual)

i =

Fig. 61: Diagrama de flujo del sistema BALTO principal.
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14.5.1 Cuadro de diadlogo de inicio.

Una vez finalizado el procedimiento de arranque, aparece el siguiente cuadro de didlogo:

¥ P1_DIALOGO DE ARRANQUE iy |m| ﬂ

Usuario  Maodo  Idioma

BALTO v4.12 DEJAR

[Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Barra de titulo principal.

Informacion sobre el mend o submenu actual.

Barra de menus.

Opcién de menu: "User" (Usuario).

B "Standard" (Estandar; opcién activa de manera predeterminada): el usuario normal.

B "Administrator" (Administrador): opcién utilizada por el personal de mantenimiento de BALTO; solo puede
accederse a ella mediante contrasefia.

|Code: 0 Unidad de potencia:S| Estads Alarma:Ninguna alarmal Aviso. (Ningdn awiso

Opciéon de menu: "Mode" (Modo).

Menu desplegable:

Seleccién del menu desplegable:

B "Auto-Verification" (Verificaciéon automatica): Comprobacién automatica de las unidades de alimentacion.
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¥ P1_DIALOGO DE ARRANQUE - |O ﬁ
Usuario | Modo i

Simulader
Parametros logicial
E/5 Prueba v Ealibrade

i) f““’ﬁ

DEJAR

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo 1.12 Verificacion automatica en la pagina 110.

Opcién de menu: "Language” (Idioma):

Menu desplegable:
Seleccion del menu desplegable:
Idiomas disponibles:

inglés, francés, neerlandés, aleman, italiano, espafiol, chino y checo.

7 P1_DIALOGO DE ARRANQUE = |E| ﬂ
Usuario  Modo | Idioma

Francais
Mederlands
Deutsch
Ltaliana
Espafiol
P (Z)

Cestina

ALTO v4.12 DEJAR

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Minguna alarmal Aviso, Ningdn aviso

Si se cambia de idioma en este menu, también se veran afectados los programas BALTO Launcher y de calibracién.

14.6 Menu principal.
El menu principal contiene todas las funciones necesarias para efectuar mediciones completas en
interruptores de CC de alta velocidad.

Pulse la imagen central en el cuadro de dialogo de inicio para abrir el menu principal.
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¥ P1_DIALOGO DE ARRANQUE iy |m| ﬂ

Idioma

Usuario Maodo

Uso

BALTO v4.12 DEJAR

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

El menu principal aparece de la siguiente manera:

% P2_MENU PRINCIPAL

[ < ¥uelta]

=19

BALTO 20000 A

3 ——3Modo de pruebas - Inyecciones corriente CC alto

U-bat: 15.5 ¥
INFORMES rbatoa < 7/

8§ —>

Amo [Esclavo |

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estadn AlarmaiMinguna alarmal Aviso. :Ningln avisa

En el menu principal, el usuario puede elegir entre los siguientes submenus o funciones:

m Descripcion

Activacion del modo de seguridad.

Botdn de retroceso para volver al cuadro de didlogo inicio; también permite mostrar la
configuracién activa del sistema.

Acceso a los distintos modos de medida:

Modo de medida répida, Modo automético, Modo manual y Medicién de pohmios.
Informes de medicién:

B si aparecen en gris: no se han registrado mediciones.

B Si aparecen en amarillo: hay mediciones.
Cuadro de didlogo "Info" (Informacién), en el que se indica el estado del sistema y figura
informacion.
Permite abrir el cuadro de didlogo "Auto-Verification" (Verificaciéon automatica):

funcion de medida para generadores de corriente de CC.
La tension de la bateria del sistema y la corriente de carga en el momento correspondiente.
Configuracién de maestro/esclavo. (Solo en el sistema BALTO Modular).
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14.7 Informacién sobre el rango de valores de BALTO.

[ <-Vuelta]

BALTO 20000 A

La configuracién activa del sistema que se indica en el botén del menu principal depende del numero de
generadores de corriente de CC que detecte el sistema.

Para volver al menu principal, pulse el botén "[<--Back]" (Retroceso).

14.8 Modo de seguridad.

ATENCION: Este modo debe activarse en caso de tener que ajustar o modificar las conexiones durante la
realizacion de mediciones en un dispositivo.

Seleccione la opcion en el mend principal:

Pulse el botén del menu principal.

Aparecera el siguiente cuadro de didlogo:

% P2_MENU PRINCIPAL _ || x|

U-bat: 15.5 ¥
I-bat: 0 A

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Avisa. :Ningon awiso

Este modo impide que se efectle cualquier inyeccion de corriente. Una vez terminadas las modificaciones necesarias,
pulse en cualquier parte del simbolo de advertencia para volver al menu principal.

PRECAUCION: Se recomienda utilizar esta funcién siempre que el sistema deba dejarse desatendido
durante un breve periodo o durante las pausas entre inyecciones de corriente.

14.9 Parada de emergencia

En el cuadro de didlogo "Info" (Informacién) aparece el siguiente simbolo cuando se pulsa el boton de parada de
emergencia.
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Info :

Cadigo color del textc
Megro = Ok
Vuelta 01) Tel Azul = Avisa

02) Ca Rojo = Alarma

03) Tel

4] Co

05) N

06) N

07) PL

08) Esy

09) Te

10) Te [
Estado da aviso :Nindn aviso

Estado de alarma :Ninguna alarma

4. 12_20190727_18:22

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Todos los mecanismos relacionados con las inyecciones de corriente se bloquean mientras este modo permanezca activo.

ATENCION: En caso de emergencia, cuando mediante el botén de parada de emergencia no sea posible
cancelar una inyeccion de corriente que se encuentre en curso, debe activarse manualmente la parada
de emergencia para detener la circulaciéon de corriente a los generadores de corriente de CC.

Después de desactivar el boton de parada de emergencia, pulse "OK" (Aceptar) para ignorar el cuadro de didlogo
"Info" (Informacion).

14.10 Modo de medida.

Para abrir el Modo de medida, pulse el boton "Test mode DC High Current Injections” (Modo de medida para

inyecciones de corriente de CC) del menu principal.

Modo de pruebas - Inyecciones corriente CC alto

Aparecera el cuadro de didlogo "Selection Testmode" (Seleccion de modo de medida):

% P3_SELECCION MODO DE PRUEBAS _ |0 ﬂ

U-bat: 15.5V
I-bat: 0 A

AUTO MODQ PRUEBA 4
(IEC) RAPIDO

T igh
MAN | - I_Max NO - NF | ﬂ

Yuelta

I_ds Referencia:
my U.Q A2 8500 T /\/

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Avisa. :Ningdn aviso

En este cuadro de didlogo aparecen los siguientes modos de medida:
Modos de medida:

B Modo de medida rapida.
B Modo automatico (IEC).
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B Modo manual (MAN).
= Medida de tiempo de apertura.
= Medida de relés de proteccion de CC.
= Modo de derivacion.
= Medidas de tiempo de reaccién.
B Medicién de la caida de tension (mV/uQ).

B |_Max NO - NC para la realizaciéon de mediciones en contactos auxiliares.
Informacioén:
B "|_ds Reference" (Referencia de I_ds).

Aqui es posible introducir el valor de activacion previsto del interruptor de CC de alta velocidad para compararlo con
los resultados de la medida. El valor también figurara en el informe.

¥ Form19_KeybAlpha JE'&
I_ds Reference

J _ae |
_|_|_|_|_|_|_|L|L|L| - | e |

4 _|_|_|_|_|_| _|
Caps Lock m ] Shlft
€ AZERTY

5 QWERTY

|Code: 0| Power Units:S| Alarm Status:MNo Alarms| Warnings :No Warnings

Para introducir un valor, pulse el boton "I_ds Reference" (Referencia de |_ds) y utilice el teclado que aparece en la
pantalla. Pulse "OK" (Aceptar) para confirmar la informacién introducida.

Ejemplo:
% P3_SELECTION TESTMODE _|ol x|
sk U-bat: 15,5V
I-bat: 0 A
AUTO |: | ]
(IEC) QUICKTEST MODE

I 1_ds Reference:
MAN LCI_ A2 2400

my p_Q T /\/

>

|Code: O] Power Units 1] Alarm Status:Mo Alarms| Warnings:No Warnings

Para calcular la posiciéon del interruptor de CC de alta velocidad, se inyecta una corriente Icheck de 100 A por
generador de corriente de CC conectado antes y después de cada medida.

La corriente de medida se representa en el siguiente gréfico:
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Icheck

Icheck

Y

» [ms]

25ms

Si el sistema detecta que el interruptor de CC de alta velocidad se encuentra en una posicion incorrecta, aparece el

siguiente mensaje:

7 P5_MODO PRUEBA RAPIDO / RESULTADO

25ms

I Prueba en proceso ...

[100] Disyuntor UR en posicion abierta. Prueba interrumpida.

L~

REGISTRAR

IGNORAR

30ms

U-bat: 15.5 ¥
I-bat: 0 A

-lolx|

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

14.10.1 Modo de medida rapida.

En el menu principal, abra "Test mode DC High Current Injections" (Modo de medida para inyecciones de corriente
de CC) y pulse "Quicktest Mode" (Modo de medida rapida).
Seleccione el modo de Medida rapida en las siguientes situaciones:

Uso

B Para obtener una estimacion del valor del nivel de activacién en caso de que se desconozca el valor exacto.

B Para calcular répidamente si el interruptor de CC de alta velocidad funciona.

En el cuadro de didlogo "Selection Testmode" (Seleccién de modo de medida),

7 P3_SELECCION MODO DE PRUEBAS

Yuelta

=19l

U-bat: 15.5 ¥
I-bat:0 A

AUTO MODO PRUEBA 4
(IEC) RAPIDO
MAN | g I Max NO - NF | fl
I_ds Referencia:
Y U-Q A2 8500

L~

>

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso
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seleccione "Quicktest Mode" (Modo de medida rapida).

Aparecera el siguiente cuadro de didlogo:

¥ P15_MODO PRUEBA RAPIDO -|O ﬂ
U-bat: 15.5 V
Ty I-bat: 0 A

Pendliente : 0 & 20000 A en 1500ms

¥ Crecimiento lento (UR con shunt inductivo - di/dt) RKXX ms

ATENCION : Esta prueba utiliza un incremento mas rapido que
200A/s

|Code: 0 Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. iNingén awiso

"Slow rate of rise" (Velocidad de aumento lenta):

Mediante esta opcién se configura la velocidad de aumento de la inyeccién. El valor estandar (sin marcar) de
pendiente es de 600 ms.
Si se marca, la duracion de la pendiente aumenta hasta los 1500 ms. Es posible que sea necesario incrementar la

duracién de la pendiente para interruptores de CC de alta velocidad que se hayan disefiado para activarse antes para
incrementos de corriente elevados (p. ej., que estén equipados con una derivacion inductiva).

El valor se puede personalizar ain mas pulsando "XXXX ms":

ol

(600...2000)

” ms OK |

7 e e ]
= e e
L e Fs ]
o | .|
<————|B0rrar|

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Avisa. :Ningon awiso

es posible personalizar la duracién de la pendiente a cualquier tiempo de entre 600 y 2000 ms.

NOTA: El resultado obtenido en el Modo de medida rapida se utiliza de manera automatica a modo de
referencia para el Modo automatico.
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Principio de medicién.

[A]

to

- > [m
2 s o]

Mediante la medida se efecttia una inyeccién lineal de hasta el valor maximo de corriente disponible. Si el interruptor
de CC de alta velocidad funciona y su valor de | se encuentra dentro del rango de corriente disponible, se activara
durante la pendiente e interrumpira la circulacion de corriente.

12 = tiempo en el que se produce la activacion.

13 = tiempo total de inyeccion (600-2000 ms).

k3 = corriente maxima, que depende del nimero de generadores de corriente de CC conectados.
40ms = duracion de la corriente sostenida para |, muy proxima al valor de corriente maxima.

Rango de potencia_Imax

4000 A
8000 A

12 000 A
16 000 A
20 000 A

4000 A
8000 A
12 000 A
16 000 A
20 000 A

Con interruptores de CC de alta velocidad equipados con una derivacién inductiva (sensibles a di/dt), es posible que
el operario tenga que llevar a cabo la medida a velocidades de elevacion mas lentas para calcular el valor real de

activacion | ..

Si el nivel de activacion observado en el Modo de medida rapida es debido a la elevada velocidad de elevacién de la
corriente, no supondra activacion en la medida del Modo automatico.

Para iniciar la medida, pulse el botén "Start" (Iniciar).
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Resultados de medicién.

El resultado de la medida aparece en el siguiente cuadro de dialogo:

7 P5_MODO PRUEBA RAPIDO | RESULTADO _|ol x|

U-bat: 15.5

I-bat: 0 A
I_ds

8495 A Terminar

REGISTRAR IGNORAR /\/

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Para guardar el resultado en el archivo de informe correspondiente, pulse el botén "Save" (Guardar).
Mediante el botén de gréfico se abre el cuadro de didlogo de gréfico en el que se ilustra la medicion realizada.

77 raph =

Yuelta Corriente de decl. = 8495 A / Tiempo de decl, = 640 ms

LAl MODO PRUEBA RAPIDA  Lout

20000 Lin
17500
15000
12500
10000
7500
5000

2500

154 £ 462 16 B oz 1078 1232 1386 e 1Ims]

|Code: 0 Unidad de potencia:S| Estads Alarma:Ninguna alarmal Aviso. (Ningdn awiso

Si el interruptor de CC de alta velocidad no se activa durante la inyeccion de corriente, aparece el siguiente cuadro de

dialogo:
% P5_MODO PRUEBA RAPIDO | RESULTADO _|ol x|
U-bat: 15.5 v
I-bat: 0 A

I_ds

20001 A Terminar

[101] No disparado / I-max = 20001 A

REGISTRAR IGNORAR /\/

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Podria implicar una averia del circuito principal o el mecanismo disparador de sobrecorriente del interruptor de CC de
alta velocidad, o bien que sencillamente no se ha alcanzado el valor de |, por parte de la corriente inyectada.
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14.10.2 Modo automatico

El Modo automatico se utiliza en las siguientes situaciones:
B Para calcular el umbral de activacion después de la realizacién de reparaciones o adaptaciones del circuito principal.
B Para medir el umbral de activacion de manera exacta.

El Modo automatico se abre pulsando "Auto (IEC)" (Automatico [IEC]) en el cuadro de didlogo "Selection Testmode"
(Seleccion de modo de medida).

7 P3_SELECCION MODO DE PRUEBAS =] ﬂ

U-bat: 15.5 ¥
I-bat:0 A

AUTO MODO PRUEBA g
(IEC) RAPIDO
MAN | /] I_Max NO - NF | : |

Yuelta

I_cls Referencia:
mv U.Q A2 8500 T /\/

>

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn aviso

Aparece el siguiente cuadro de dialogo:

U-bat: 15.5
Yuelta
| I-bat: 0 A
e S
S
Poner I_ref | 97 %- |103 %%
8495 A+ - | J _|

La inclinacion varia de 8240 A hasta 8750 A. (97% - 103% de T_ref)
T_ds: 8495A

[~ NORMA IEC (200A/s)
START

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Si se hubiera efectuado el Modo de medida rapida, "I_ref" ya estaria establecido en el valor obtenido en la medicién
anterior. De lo contrario, establezca manualmente el valor de activacion previsto con "Set I_ref" (Establecer I_ref). Se
pueden efectuar pequenos ajustes con los botones +y -.

Para ajustar el intervalo de medicién, utilice lo siguiente:

m K1 Punto inicial "e" del intervalo de medicion, del 90 % al 99 % del valor de |_ref
sil_ref < 0,75 x 4000 x (el niumero de unidades de alimentacién)

| K2 Punto final "f" del intervalo de medicién, del 101 % al 110 % del valor de |_ref
sil_ref < 0,75 x 40 000 x (el numero de unidades de alimentacion)
sil_ref > 75 % de la capacidad de corriente maxima del sistema BALTO Modular, K1y K2 estan
restringidos.

Por ejemplo, para 5 unidades de alimentaciéon K1 siempre serad del 99 % y K2, del 101 %.

Para iniciar la medida, pulse "Start" (Iniciar).
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Interpretacion de "IEC NORM" (Norma IEC) (200 A/s)

La funcion "IEC norm" (Norma IEC) esta siempre activa para valores de |_ref de hasta 8000 A. De este modo, el intervalo
de medicion siempre se lleva a cabo con un aumento de corriente de 200 A/s.

Para valores de |_ref superiores a 8000 A, el sistema utiliza de forma predeterminada aumentos de corriente ligeramente
superiores a fin de conservar la energia de la bateria. Sin embargo, si el usuario quisiera efectuar la medicién a 200 Afs, se
puede marcar la opcién "IEC norm" (Norma IEC).
Si esta opcidn no esta marcada, el sistema empleara los siguientes aumentos de corriente durante el intervalo de medicién:
B Hasta 8000 A: 200 Ass.
B Mas de 8000 Ay hasta 16 000 A: 500 A/s.
B Mas de 16 000 A: 1.000 Afs.

La seleccion de aumentos de corriente depende del valor de I_ref que se haya introducido, no del nimero de generadores
de corriente de CC conectados al carro de soporte.

Procedimiento de medicién

ds
El valor que aparece en | es el resultado de la Ultima medida.

Los valores de |_ref obtenidos en el Modo de medida rapida se sobrescribirdn con la primera media correcta del Modo
automatico a fin de proporcionar un mejor intervalo de medicién. Lo idéneo es que la activacion del interruptor de CC
de alta velocidad se produzca en el punto central del intervalo de medicion.

El sistema da por sentado que K1y K2 no sufren alteraciones y que el interruptor de CC de alta velocidad sea coherente
en lo que a su valor de activacion respecta. De no ser asi, puede ser necesario reajustar manualmente el valor de I_ref.

Principio de medicién
El Modo automatico lleva a cabo la siguiente inyeccién de corriente:

A
! ]A

ke

K1

> [ms]

to ‘ ;t1 gtz TG
t1 = 1000 ms. Para inyecciones de alta corriente, se utilizan 500 ms a fin de conservar la alimentacién de la
baterfa.
k1= punto e, inicio del intervalo de medicion.
| = corriente de disparo obtenida en la medicion.
k2 = punto f, final del intervalo de medicién.
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13 = la duracién de la medida depende de los valores e y f y del aumento de corriente aplicado.

|_ref = el punto de referencia del intervalo de medicién.

Para un I_ref de 2500 A, un K1 del 97 % y un K2 del 103 %, los valores se transformarian de la siguiente manera:

11 = 1000 ms.

k1= 97 % de I_ref = 2425 A.

k2 = 103 % de I_ref = 2575 A.

13 = t1 + intervalo de medicion a 200 A/s + 40 = 1790 ms.

Aquellas activaciones que se producen fuera del intervalo de medicion asignado (antes del punto e) no se consideran
validas.

Si'la activacion se produce antes del punto e, el nuevo valor de I_ref sera el valor en el que haya tenido lugar la
activacion del interruptor.

Aparecen las siguientes pantallas si la activacion se produce antes del punto e:

% P5_AUTO MODE | RESULT _|al x|
U-bat: 15.6 V
fack I-bat: 0 A
I_ds
Aborted A Finished

[103] Tripped too soon. / I-max = 8073 A

SAVE IGNORE /\/

[Code: 15| Power Units:S| Alarm Status Mo Alarms| Warmings :No Warnings

Al seleccionar el botén de gréfico, se mostrara la siguiente pantalla:

ol

[103] Tripped too soon. / I-max = 8073 A

AUTO MODE

10000

7500

5000

2500

206 413 619 820 1032 1738 1446 1661 1868 2064 t [ms]

[Code: 15| Power Units:S| Alarm Status Mo Alarms| Wamings :No Warnings

Efectle una nueva medida AUTOMATICA, con el nuevo valor de I_ref, hasta que el interruptor se dispare en el
intervalo de 200 A/s.
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Resultados de medicién

El resultado de la medida aparece en el siguiente cuadro de didlogo:

¥ P5_MODO AUTO / RESULTADO -0 ﬂ

5000 A Terminar

REGISTRAR IGNORAR ‘ /\/ ‘

[Code: 57 Unidad de potencia:0| Estado AlarmaiNinguna alarmal Awiso. :Ningln awiso

Para guardar el resultado en el archivo de informe correspondiente, pulse el botén "Save" (Guardar).

Mediante el botén de grafico se abre el cuadro de didlogo de grafico en el que se ilustra la medicion realizada.

% P26_Graph _|of x|
Vuelta Corriente de decl, = 5000 A / Tiempo de decl. = 756 ms
Al MODQ AUTO Lout
L in

1

4000

3750

2500

1250

354 500 763 1018 1272 1526 1781 3035 2300 B [ms]

|Code: 57| Unidad de potencia:0| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso, :Mingdn aviso

PRECAUCION: Se recomienda efectuar la medida del Modo automatico tres veces.

Los resultados obtenidos deben ser coherentes y estar dentro del intervalo de mediciéon e-f.

Las incoherencias entre los valores de mediciéon podrian ser indicativas de una averia en el mecanismo de
apertura del interruptor de CC de alta velocidad. Consulte también la "Medida de tiempo de apertura”.

Si no se produce ninguna activacion, aparece el siguiente cuadro de dialogo:

¥ P5_MODO AUTO / RESULTADO - |0 ﬁ

I
I_ds

5151 A Terminar

[101] No disparado / I-max = 5151 A

REGISTRAR IGNORAR /\/

[Code: 57| Unidad de potencia:0| Estado Alarma:Ninguna alarmal| Awiso. :Ningln aviso

86 www.megger.com




Uso
Si se presupone que el interruptor de CC de alta velocidad funciona con normalidad en Modo de medida répida, es
posible que la inyeccién del Modo automatico no esté alcanzando el valor de activacién correspondiente. En tal caso,
ajuste el intervalo de medicién manualmente aumentando "I_ref" o "K2".

También podria significar que existe una averia en el circuito principal o el mecanismo disparador de sobrecorriente
del interruptor de CC de alta velocidad.

14.10.3 Modo manual.

En el cuadro de didlogo "Selection Testmode" (Seleccién de modo de medida), pulse "MAN" (Manual) para abrir el

Modo manual.
7 P3_SELECCION MODO DE PRUEBAS (=[P
Yuelta i U-bat: 155V
. I-bat: 0 A

AUTO MODQ PRUEBA
(IEC) RAPIDO

MAN |J_|_g I_Max NO - NF |J_L: |

1_ds Referencia:
mv MQ A2 8500 T /\/
>

|Code: 0] Unidad de patencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso, :Mingdn avisa

F__

Aparece el siguiente menu:

# P6_M MODE _ ol x|
U-bat: 15.5V
I-bat: 0 A

OPENING TIME TEST

DC PROTECTION RELAY TEST

SHUNT MODE

MANUAL CLOSING | MANUAL OPENING
REACTION TIME REACTION TIME

P b

[Code: 0] Pawer Units:5] Alarm Status:No Alarms| Warnings:No Warnings

En el mend figuran las siguientes medidas:

B Medida de tiempo de apertura.

B Medida de relés de proteccion de CC.

B Modo de derivacion.

B Medidas de tiempo de reaccién (si el sistema las admite).

Medida de tiempo de apertura.

Mediante esta medida se calcula el tiempo de respuesta mecanica del interruptor de CC de alta velocidad.

El tiempo de respuesta mecanica es solo una parte del tiempo total de interrupcion eléctrica que se produce durante
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las sobrecorrientes reales, como se indica a continuacion.

Ejemplo:

Segun la norma EN 50123 para instalaciones fijas
IEC 61992-1/61992-2:

Y

1| 1

El tiempo de respuesta mecanica consta de la medicion del activador de sobrecorriente y la reaccion del

dispositivo disparador de sobrecorriente al abrir el contacto principal.

Abreviaturas:

Iss Corriente de cortocircuito sostenida probable

ss Pico de Iss

Icut off Corriente de corte

Id Configuracién del disparador de corriente maximo
|, Configuracion directa de corriente

di/dt Velocidad inicial de aumento de corriente

UNe Tensién nominal

Uarc Tensién de arco maxima

th Tiempo total de apertura

tc Constante de tiempo del circuito

tl Tiempo de respuesta mecanica

Seleccione "Opening Time Test" (Medida de tiempo de apertura) en el mend "Manual Mode" (Modo manual).

Aparece el siguiente cuadro de dialogo:

88
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Informacién del cuadro de dialogo:

¥ P7_MANUAL MODE / OPENING TIME TEST

Back

-olx]

U-bat: 15.5V
I-bat: 0 A

L

It

Set I_ref

est-Current

0350 A

90% --> 110% Ids

60% --> 110% Ids

¥ P7_MODO MANUAL / PRUEBA TIEMPO DE ABER _ |0

Yuelta

8]

Reglaje I_ref

arriente de prueba
A

(Y]
wu
(=]
o

90% --> 110% Ids

609% --> 110% Ids

3096 --> 110% Ids

Uso

X

|Cnde: 0] Power Units:S| Alarm Status:MNo Alarms| Warnings (Mo Warnings

Code: 57| Unidad de potencia:0| Estado AlarmaiMinguna alarma| Aviso, :Ningon aviso

La corriente de medida configurada se establece automaticamente en funcién del resultado en Modo automatico:

110 % del valor de | obtenido en las mediciones.

Al introducir un valor manualmente, asegurese de que sea superior al de activacion del interruptor de CC de alta

velocidad.

Se puede seleccionar el tipo de inyeccion (la seleccion activa se marca en rojo):

1. Del 90 % al 110 % (opcion predeterminada)
2. Del60 % al 110 %

Los interruptores de CC de alta velocidad con derivacion inductiva (sensibles a di/dt) pueden activarse durante
el aumento de pendiente de la inyecciéon. Por consiguiente, se dispone de la opcion de entre el 60 % vy el
110 % a fin de evitar activaciones durante la pendiente ascendente.

Para iniciar la medida, pulse el botén "Start" (Iniciar).
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Principio de mediciéon.

La medida lleva a cabo la siguiente inyeccion de corriente:

[A]
A
I
A lgs
g
Iy
(80%)
40ms
» [ms]
to 210ms t t; 3 ta
- 450ms -
h = I_ref =1+ 10 % o establecido manualmente — valor
alto.
Il = segun el tipo de medida seleccionado:
el 80 % del valor de I_ref — valor bajo. (el 80% del
valor de I_ref = el 90 % de ).
o}
el 50 % del valor de I_ref — valor bajo. (el 50% del
valor de I_ref = el 60 % de | ).
t0 = t1 = la pendiente ascendente a Il durante 210 ms.
t] =12 = la corriente se mantiene constante durante 40 ms.
12 = en este momento, la corriente aumenta hasta el valor
de Ih todo lo réapido que le sea posible al sistema
BALTO.
2 213 = el tiempo de apertura obtenido en la medicién.
t4 = el limite de tiempo de la medicion — 450 ms.

Al introducir el valor de I_ref manualmente, asegurese de que el valor de i esté entre los de Il e IH. De lo contrario,

es posible que el interruptor de CC de alta velocidad no se active o que lo haga demasiado pronto.

Resultado:

Si el disparo obtenido en la medicion se encuentra fuera del rango de t2 — t4, (200 ms) se considera que la

medicion no es valida.
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Resultados de medicion.

El resultado de la medida aparece en el siguiente cuadro de didlogo:

¥ P8_MODO MANUAL / PRUEBA TIEMPO DE ABER iy |m| ﬂ

&=

|1 ms |5412 A Tarminar

REGISTRAR IGNORAR ‘ /\/

Code: 57| Unidad de potencia:0| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. Ningdn aviso

Para guardar el resultado en el archivo de informe correspondiente, pulse el botén "Save" (Guardar).

Mediante el botdn de grafico se abre el cuadro de didlogo de grafico en el que se ilustra la medicion realizada.

ol

Trip current = 9366 A / Trip time = 11 ms

1Al OPENING TIME TEST 1_out

1SR OO endlh gt el i in
ATE00f - mmnmm e e e

18000 <= m e et

12500

10000}-

7500

5000

FCI1i] S

% 0 105 140 175 20 45 200 315 W tIms]

|Code: O] Power Units:S| Alarm Status:No Alarms| Wamnings:Mo Warnings
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Resultados de medicion.

Introduzca la opcién del 60 % al 110 %.

ol

Trip current = 9368 A / Trip time = 11 ms

1Al OPENING TIME TEST Lout

11T P et
ATBO0 | - - mmm o st
15000
12500
10000
7500
5000

2500

% 0 105 140 175 20 45 200 315 o tIms]

[Code: O] Power Units:5| Alarm Status:No Alarms| Wamnings:Mo Warnings

Si el valor de I_ref supera la corriente maxima permitida, aparece el siguiente cuadro de diélogo:

Balto_protrel [Message Code 27] ﬂ

[Message Code 27]

Valor I-ref demasiada alta. Valor Max = 7500

OK

Reduzca la corriente de medida para efectuar la medida.

NOTA: Los resultados de la medida de tiempo de apertura guardados en el informe se distinguen con la
etiqueta "Pulse Mode" (Modo de pulso).

Medida de relés de proteccién de CC.

Esta funcién se utiliza para la realizaciéon de mediciones en relés de proteccién de CC mediante una inyeccién de corriente
primaria.

Es posible verificar diversos pardmetros de los relés de proteccién de CC. Para llevar a cabo la medida, es necesario incluir el
elemento de medicion de relés de proteccion de CC (p. €j., un derivador) en el circuito de inyecciéon primaria.

En funcién de la configuracion, es posible verificar la cadena de respuesta en su totalidad, ademas de los umbrales de los
parametros para relés de proteccion de CC.

Seleccione "DC Protection Relay Test" (Medida de relés de proteccién de CC) en el menu "Manual Mode" (Modo manual).

Aparece el siguiente cuadro de dialogo.
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Principio de medida lineal.

¥ P9_MODO MANUAL [ PRUEBA RELE DE PROTE( —|O ﬂ
U-bat: 15.5 ¥
Yuelta
| I-bat:0 A

I -

dl / dt = (50000 Afs Reglaje cuesta e

@ Linear

dl = (2000 A Reglaje Delta I ' Exponencial

Corriente inicial = 500 A
dt =180 ms

START

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Para iniciar la medida, pulse "Start" (Iniciar).

Ejemplo:
A
[Al,
i
IDi-BE" ---------- .
~ — » [ms]
dt

Ibias = corriente de polarizacion utilizada para simular una condicién inicial. El valor esté fijado en

100 A por generador de corriente de CC conectado.
| = aumento de corriente establecido por el usuario (D).
di/dt = pendiente actual establecida por el usuario (dI/dt).

dt = se calcula automaticamente en funcion del aumento y la pendiente de la corriente que se
hayan establecido.

Uso
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Resultados de medicion.

Los resultados de la medida aparecen en el siguiente cuadro de didlogo:

% P10 / PRUEBA MANUAL / PRUEBA RELE DE'PR - |0 ﬂ
U-bat: 15.5 ¥
el I-bat: 0 A

Terminar
8533 A

REGISTRAR IGNORAR /\/

[Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Para guardar el resultado en el archivo de informe correspondiente, pulse el botén "Save" (Guardar).

Mediante el botdn de grafico se abre el cuadro de didlogo de grafico en el que se ilustra la medicion realizada.

Corriente de decl. = 8309 A / Tiempo de decl. = 160 ms

LAl PRUEBA RELE DE PROTECCION CC Lout

TP k0 o e
L1 T TR
L
1

10000

7500

5000

2500

168 ) 504 672 840 1008 1178 1344 1512 e tIms]

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

El resultado indica la desconexion del interruptor de CC de alta velocidad después de recibir una activacion por parte
del relé de proteccion. La activacion del relé de proteccion puede medirse directamente si se dispone de un contacto
de salida de activacion NA (normalmente abierto) sin tension. Este contacto puede conectarse a los terminales de

"activacion" del hardware de "PROTECTION TEST" (Medida de proteccién).

Las detecciones de activacion también se indican normalmente en el propio re

¢é de proteccion.
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Principio de medida exponencial.

El modo exponencial ofrece una simulacién maés realista de una corriente de cortocircuito cuando se dispone de la
constante de tiempo del sistema.

¥ P9_MODO MANUAL [ PRUEBA RELE DE PROTE —|O0 &
| U-bat: 15.5 V¥
Yuelta
I-bat: 0 A

_
tc = |50 ms Reglaje cuesta ek
dl = [5000 A Reglaje Delta I

Corriente inicial = 500 A

C Linear

 Exponencial

START PARAMETROS

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Avisa. :Ningdn aviso

Si se desconoce la constante de tiempo, se puede realizar un calculo teérico conforme a las caracteristicas de la linea
correspondiente. Pulse "Parameters" (Parametros) para abrir la calculadora de la constante de tiempo. Aparece el
siguiente cuadro de didlogo:

7 P9_MODO MANUAL / PRUEBA RELE DE PROTE _ (O ﬂ
U-bat: 15.5 V
Yuelta
| I-bat: 0 A

Caracteristicas de la linea
Inductancia de la linea Distancia del defecto
31 [rrH/krm] 2.3 [km]
Resistencia de |a linea Tensidn de la lihea
20 [mChm&m] 500 [v]
Inductancia UR de comienza Resultados:
0.001 [mH] R_tot = xxxx mOhm
Lot = o0 mH
Caleular Tau = oo ms
Resistencia LR de comienzo 1.CC = w00 A
0.001 [mchm]
Cancelar | Aplicar |

[Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

En este cuadro de didlogo se pueden introducir las caracteristicas de la linea.

Para calcular la constante de tiempo, pulse "Calculate" (Calcular). Pulse "Apply" (Aplicar) para utilizar la constante de
tiempo calculada.

Ejemplo:
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[Al,
T 2t 3t 4t 5t
| <E P
cc ™ R
. _u
63% I =3
Ibias
t
» [ms]
[kA/s]
A
_E 100%
Icc‘ﬁ
Po 37%
13%
N t
S R > [ms]
T 2t 3t 5t
Ibias = corriente de polarizacion utilizada para simular una
condicion inicial. El valor esta fijado en 100 A por
generador de corriente de CC conectado.
lcc = aumento de corriente establecido por el usuario (D).
T= constante de tiempo establecida por el usuario (tc).
|l = el 63 % del valor de Icc inyectado durante 1, R=U/I.
PO = di/dt0 — lcc/t — U/L.

Resultados de medicion.

El resultado de la medida aparece en el siguiente cuadro de didlogo:
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% P10 / PRUEBA MANUAL / PRUEBA RELE DEPR - |0 ﬂ
U-bat: 15.5 ¥
el I-bat: 0 A

160
ms

Terminar
8517 A

REGISTRAR IGNORAR /\/

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Para guardar el resultado en el archivo de informe correspondiente, pulse el botén "Save" (Guardar).

Mediante el botdn de grafico se abre el cuadro de didlogo de grafico en el que se ilustra la medicion realizada.

vuelta Corriente de decl. = 8459 A / Tiempo de decl. = 112 ms

IA] PRUEBA RELE DE PROTECCION CC Tout

TP k0 o e
L1 T TR
15000
12500}~
10000
7500
5000

2500

a5 170 54 339 424 509 534 678 753 ww  tIms]

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

El resultado indica la desconexion del interruptor de CC de alta velocidad después de recibir una activacion por parte
del relé de proteccion. La activacion del relé de proteccion puede medirse directamente si se dispone de un contacto
de salida de activacion NA (normalmente abierto) sin tension. Este contacto puede conectarse a los terminales de
"activacion" del hardware de "PROTECTION TEST" (Medida de proteccién).

Las detecciones de activacion también se indican normalmente en el propio relé de proteccion.

14.10.4 Modo de derivacion

Esta funcién se utiliza para realizar una inyecciéon de corriente con un valor de corriente continua establecido. Se
puede utilizar para calibrar sistemas de monitorizacion de corriente.

Seleccione "Shunt Mode" (Modo de derivacion) en el menu "Manual Mode" (Modo manual).

La duracion maxima permitida de la inyeccion de corriente estd limitada a 60 segundos. Sin embargo, si la carga de
la baterfa se reduce demasiado, la medida se detiene automaticamente.
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Aparece el siguiente cuadro de dialogo:

Informacién del cuadro de diélogo:

¥ P16_MODO MANUAL / MODO SHUNT i m| ﬁ
U-bat: 15.5V
= _ I_bat: 0 A

=

5 k i
500 [A] Corriente <t 2

[s] Duracion < 1

Tiempo de ejecucicn:

[=]

I-out
3 —>»0 [s1 — - 4

I-in

o

|Code: 0] Unidad de potencia:5| Estado Alarma:Minguna alarma| Aviso. :Mingdn aviso

Opciones de configuracion disponibles:
1. Duracién de la inyeccion de corriente.
Establezca la duracion con "+"/"-" o "Set Time" (Establecer tiempo).

2. Valor actual de la inyeccién de corriente.
Establezca la corriente con "Set I-Test" (Establecer I-Test).

Informaciéon mostrada:

3. Tiempo de ejecucion de una inyeccion de corriente en curso.

4. Visualizacion de la corriente de salida y de entrada.
l-out: el valor de corriente configurado.
l-in: el valor de corriente obtenido en la medicién.
(Estos valores deben ser mas o menos iguales).

Principio de mediciéon.

[A]
A
P ttest o
»
Itest
<> <> > [ms]
250ms 250ms

La corriente de medida deseada ltest se inyecta durante el tiempo configurado t test. Durante los primeros y los
ultimos 250 ms, el cambio de corriente se aplica gradualmente. Estos tiempos son fijos.
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Para iniciar la medida, pulse el botén "Start" (Iniciar).

¥ P16_MODO MANUAL / MODO SHUNT iy |m| ﬂ

U-bat: 15.5 ¥
I-bat:0 A

500 [al Corriente

Tiempao de_ejecucidn: 0 T-out
0 [s]1 P O—
0

I-in

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Aparece el siguiente cuadro de didlogo:

¥ P16_MODO MANUAL / MODO SHUNT - |0 ﬁ

U-bat: 155V

Yuelt
+
5 [s] Duracién
500 [al Corriente

1 —> 38s STOP
Tierrpo de ejecucidn: 500 T-out
2 —————>> 3.109 [s1 It
499 I-in

|Code: 0] Unidad de patencia:5| Estado &larma:Minguna alarmal Aviso. :Mingdn avisa

B Tiempo de ejecucion de la inyeccion de corriente en curso. (2)

B El tiempo restante hasta la proxima inyeccion. (1)

La inyeccion de corriente se puede terminar antes de tiempo pulsando el botén "Stop" (Detener).

Uso
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Opciones de configuracién incorrectas.

Entradas incorrectas.

1. Sila corriente de medida se establece en un valor demasiado bajo, apareceré el siguiente cuadro de didlogo:
Balto [Message Code 41] ﬂ
[Message Code 41]

La corriente en shunt-mode debe estar a menos 100A | unidad de
potencia. Sirvase introducir un valor mas alto

OK

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

2. Sila corriente de medida se establece en un valor demasiado alto, aparecera el siguiente cuadro de didlogo:

Balto [Message Code 40] ﬂ

[Message Code 40]

Valor I-ref demasiada alta. Valor Max = 20000 A

OK

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn aviso

Resultados de medicion.

El resultado de la medida aparece en el siguiente cuadro de didlogo:

# P203_MODO MANUAL [ MODO SHUNT / RES _ O X
Yuelta
i I-bat: 0 A

I

|0 ms |0 A Terminar

[101] No disparado / T-max = 501 A

REGISTRAR IGNORAR ‘ /\/

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso
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Este cuadro de didlogo aparece cuando finaliza la inyeccion de corriente o se detiene manualmente.
Para guardar el resultado en el archivo de informe correspondiente, pulse el botén "Save" (Guardar).

Mediante el botdn de grafico se abre el cuadro de didlogo de grafico en el que se ilustra la medicion realizada.

_Iol

Vuelta [101] Mo disparado / I-max = 501 A

LIA] MODO SHUNT Lout

20000 - --=nnnmmmsmmnmmemmmmmnnme oS T T T
L1 NS
1
12E00f - - -mm e mmm e
10000

7500

a000

] ——ee

s00 1000 1501 2001 2501 2001 2501 4002 4602 t [ms]

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Avisa. :Ningon awiso

14.10.5 Medicion de la caida de tension

Para medir la caida de tension (o, méas exactamente, la medicion de resistencia de los contactos del circuito principal
de un interruptor de CC de alta velocidad), vincule los contactos de conexion del circuito principal del interruptor de
CC de alta velocidad a la entrada de medicion de pohmios del panel de control.
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Preparativos

Consulte las especificaciones técnicas del fabricante del dispositivo antes de continuar.

Establecimiento de la conexion para la medicion entre los siguientes dispositivos:

Fig. 62: Panel de control: conexion para medicion de pohmios.
1. La unidad de control - Medicion externa.

2. El contacto principal del interruptor de CC de alta velocidad.

Fig. 63: Objeto de medida: Conexion de medicion.

NOTA: Desconecte de nuevo los cables de medida de caida de tensién adicionales una vez finalizada la
medicion de caida de tension.
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Realizacién de una medicién

Seleccione "mV" en el menu "Selection Testmode" (Seleccion de modo de medida).

¥ P3_SELECCION MODO DE PRUEBAS iy |m| ﬂ

U-bat: 15.5
Yuelta
I-bat: 0 A

AUTO MODO PRUEBA 4
(IEC) RAPIDO

MAN |J-I_g I_Max NO - NF |J-IZ |

I_ds Referencia:
mv }J.Q A2 8500 T /\/
>

[Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Aparece el siguiente cuadro de didlogo:

-lolx

U-bat: 15.5 ¥

Yuelta | I-bat: 0 A

D 10
I-ref :
-

500...13333A)

START 1500 ‘A

[Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Se admiten las siguientes corrientes de medida:

H 1000 A
H 2000 A

B Seleccion personalizada del usuario:
= Como minimo 100 A por generador de corriente de CC conectado.

= Como maximo 2/3 de la corriente total disponible.

PRECAUCION: Se recomienda seguir el procedimiento del fabricante del interruptor de CC de alta
velocidad en lo que a corriente de medida y valores permitidos de caida de tension respecta.
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Principio de medicién

[A]
A

k1 Iref

mimz Mn
& t - [
i1 = 250 ms
12 = 1000 ms
m1 = primer valor obtenido en la medicién a 500 ms
mn = Ultimo valor obtenido en la medicion a 600 ms
n= (600-500) / velocidad de muestreo
= (M1 +m2+...+mn)/n [pQ]
k1 = |_ref (corriente de medida seleccionada).

Se efectian mediciones en varias muestras entre 500 ms y 600 ms; en el resultado aparece el promedio
correspondiente. La tension obtenida en la medicién se convierte en resistencia segun la ley de Ohm.

Ejemplo:

Medicién con 2000 A:

U-bat: 15.5 ¥

Yuelta | I-bat:0 A
I

I-ref :
i

500...13333A)

START 2000 A

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Para iniciar la medida, pulse el botén "Start" (Iniciar).
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Resultados de medicién

El resultado de la medida aparece en el siguiente cuadro de didlogo:

% P12 / Medida mV - uOhm _|ol x|

U-bat: 15.5 ¥
Uil I-bat: 0 A

D o
[200036 o [4201 oy TR
21.0 pohm

REGISTRAR IGNORAR /\/

[Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

NOTA: Para obtener informacién sobre los valores tolerables de caida de tensién y el procedimiento
de medida correspondiente, consulte las especificaciones técnicas proporcionadas por el fabricante del
dispositivo.

Mediante el botdn de grafico se abre el cuadro de didlogo de grafico en el que se ilustra la medicion realizada.

Yuelta 42,01 mv / 21.0 pOhm

1[al _
O~ eme o] mv-pohm Lout

L 11 TSI T TTT PRI IR

A

1 e —————S—YS—l—kleS—,—khia A

L

] ———e—e———eS"M"N-a

] Y———!--s-

1] e P

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Mensaje de error.

Ejemplo:

% P12  Medida mV - pOhm _|ol x|

U-bat: 15.5 V¥
Vuelta I-bat: 0 A

D o
|1999 .73 A IO mY Terminar

[105] O (1) pOhm

REGISTRAR IGNORAR /\/

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Avisa. :Ningdn aviso
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Si aparece un cédigo de error, compruebe lo siguiente:
B Conexion errénea de los cables de medicion.

B Colocacion incorrecta de los cables de medicion en el interruptor de CC de alta velocidad.

14.11 Informes.

El cuadro de didlogo de informes se abre pulsando el botén "Reports" (Informes) del menu principal.

# P2_MENU PRINCIPAL _ o) %]

[ <—%uelta ]

BALTO 20000 A

Modo de pruebas - Inyecciones corriente CC alto

U-bat: 15.5¥

Amo /Esclavo |

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn aviso

14.11.1 Informacién que figura en el informe.

La informacion relativa a las medidas realizadas se puede anadir al informe actual abriendo la pestaia "Info"
(Informacion). Aqui, el usuario puede establecer opciones como la ubicacién de la medida y el nimero de serie del
objeto de medida y afladir comentarios adicionales.

e | reaE -
Resultados Info Personalizar...
Localidad
e LR
e Célula ————— _lolx|
Operador Intraducir el nombre del informe:
=
° de brabajo ‘ =
Comentarios Jj)|<|s‘s‘7|x|v‘n|-|_‘ma
3 3
II\III\II\II
=222 1 I I O |
o &l

=]

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Al pulsar un campo vacio en la pantalla, se abrira el teclado virtual para introducir texto.

La informacion del informe se puede introducir en cualquier momento durante la medida.
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Seleccion de campo de informacion:

Uso

Los campos de informacion mostrados se pueden cambiar pulsando el boton "Customise” (Personalizar). Aparece el
siguiente cuadro de dialogo:

¥ P102_Seleccionar Informacion

vuelta |  Mormibre del informe automatico: |(Desactivads) j

Seleccionar Informacidn:

™ N° UR

" Tipo de proteccion CC

¥ Tipo de relé
" N° de serie
¥ N° Célula

¥ Operador

~ N° de trabajo

* Localida
™ N® Tran

MY de trabaijo
Comentarios

™ N® Met
[~ N® Automotora

MO de serie

[~ N® Locomotora
" N° Simbolo

v Comentarios

=19l

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Para mostrar u ocultar un campo de informacion, marque o desmarque la correspondiente casilla de verificaciéon del

campo.

Se puede seleccionar un nombre de informe automaético para utilizar automéaticamente el valor introducido de un
campo como nombre del informe.

NOTA: Al seleccionar un campo para utilizarlo como nombre de informe automatico, el usuario debe

introducir el campo para guardar el informe.

Si el campo se deja en blanco, aparece el siguiente cuadro de didlogo:

Balto [Message Code 205]

[Message Code 205]

Introduzca el campo « N° UR ».

OK

X

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso
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14.11.2 Guardado y exportacion.

El botén "Reports” (Informes) aparece resaltado en amarillo si el informe actual contiene al menos una medicion,

como se indica a continuacion:

# P2_MENU PRINCIPAL _ o) %]

[ <-- Yuelta ]

BALTO 20000 A

Modo de pruebas - Inyecciones corriente CC alto

_______

Amo /Esclavo |

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn aviso

Si se pulsa "Reports" (Informes), se abre el cuadro de didlogo de informes:

¥ P14_Report _ Elﬂ
e |

ErrorCode

Yuelta | Registrar

Resultados Infio

Mr

1 & 20000

2 27 03 19 23 13 57 ¢ 8495 8493 * S04 * _Modo Auto

3 27 03 19 23 14 11 % 934z 9359 * 11 * _Maodo Inpulsial -

4 27 08 19 23 14 20 * 9000 8309 * 160 180 _Prueba Relg d -

S 27 03 19 23 14 49 % 2000 2004 4201 0 * _Medida wohm (Mo disparada

[Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Las mediciones almacenadas aparecen en la tabla de mediciones de la pestana "Results" (Resultados).

En esta tabla se indican la fecha y la hora de la medicién, los parametros y resultados de la medicién y el tipo de

medicion.

En la tabla de mediciones se guardan hasta 20 mediciones.

Los valores que figuran en la tabla de mediciones se pueden guardar en un archivo de informe pulsando "Save"

(Guardar). Aparecera el siguiente cuadro de didlogo:
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¥ Form_KeybAlpha |0 ﬁ
Introducir ef nombire del informe:

|\ e |

N e
5 O A S
S
Capthock JJ_lJﬂ_lﬂJljj e

Espacio
 AZERTY
& QUERTY

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Introduzca el nombre del archivo de informe deseado y pulse "OK" (Aceptar) para confirmarlo. El sistema notificara al
usuario cuando el informe se haya guardado correctamente.

Para cancelar la operacion de guardado, pulse "OK" (Aceptar) sin introducir ningiin nombre de informe.

Después del guardado, el sistema solicitara automaticamente que se borre la lista de mediciones. Pulse "Yes" (Sf) para
borrar la lista de mediciones e iniciar un informe nuevo.

NOTA: Si se alcanza el limite de la tabla de mediciones, el usuario debe guardar las mediciones actuales en
un archivo de informe o borrar las mediciones pulsando "Clear List" (Borrar lista):

7' P14_Report _|ol x|
=
Resultados Info

W o [ [v [b [ Is Teiuste Trefraifigsral Ty Tns  [deims? [Tvoe
Confirmar X

2 27 08 19 23 1

FRNFERFe Pa P @ ¢Esth segura de querer borrar la lista de
1
1

Yuelta | Registrar

e
4 27 09 19 23 pruebas? [Cocle 201]

-

S Z7 03 19 23 Mo disparado

Mo | Cancelar |

[Code: 201 Unidad de potencia:s| Estada Alarma:Minguna alarmal Awiso, :Ningln aviso

Los archivos de informes guardados en el sistema se pueden exportar mediante el software BaltoWin o conectando
una memoria USB.

Al conectar un dispositivo USB a la interfaz USB, todos los archivos de informe almacenados en el sistema se copiaran
automaticamente en la memoria USB.

Los archivos de informe se almacenan y exportan en formato BaltoWin, CSV y PDF (incluidos los graficos de inyeccion
de mediciones).

Para borrar todos los archivos de informe almacenados en el sistema, pulse el botén "Delete" (Eliminar). Confirme
pulsando "Yes" (Si) en la ventana emergente que aparece:
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7° P14_Report JE'&
Resultados |

Info
T I ' [T ErrarCode |
°°““’““’ X

Borrar todos los informes, éficheros de
sucesos v ficheros de muestreo del disco
duro? [Code 203]

‘ Si I Mo Cancelar

[Code: 203 Unidad de potencia:S| Estada Alarma:Minguna alarmal Awiso, :Ningln aviso

PRECAUCION: Tenga en cuenta que la eliminacién de los archivos de informe no es reversible. Asegurese
de que los informes se hayan exportado correctamente antes de eliminarlos.

14.12 Verificacion automatica

El cuadro de didlogo "Auto-Verification" (Verificacién automatica) se puede utilizar para verificar el correcto
funcionamiento y la precision de un generador de corriente de CC mediante la medicién de corriente integrada.

El cuadro de didlogo se puede abrir en el cuadro de didlogo de inicio, ademas de en el menu principal.

Cuando se abre, aparece el siguiente cuadro de didlogo:

¥ BALTO_Frm27_Autodiagnostic _ (3 ﬂ

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn aviso

La verificacion automatica solo se puede realizar en un Unico generador de corriente de CC a la vez. El procedimiento
de medida recomendado consiste en desconectar todos los generadores de corriente de CC vy utilizar la ranura inferior
para efectuar una mediciéon en todos los generadores de corriente de CC uno a uno en el sistema BALTO Modular.

En el BALTO COMPACT 4000 solo hay una ranura. Los indicadores del lado izquierdo sefalan qué ranuras estan
conectadas a un generador de corriente de CC en el momento correspondiente.

NOTA: Las ranuras aparecen numeradas segun la configuracién interna del sistema y pueden diferir de la
numeracion que figura en las etiquetas del generador de corriente de CC.

Se recomienda encarecidamente conectar el generador de corriente de CC a un interruptor de corriente de CC de alta
velocidad para efectuar la medida. El valor de activacién debe ser lo suficientemente alto para permitir la inyecciéon del
rango de corriente en su totalidad.

NOTA: Si no hay disponible ningun interruptor de CC de alta velocidad con un nivel de activaciéon lo
suficientemente alto, el generador de corriente de CC se puede conectar en circuito cerrado mediante
los cables Power Flex.
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Al intentar iniciar la verificacion automatica sin ningin generador de corriente de CC conectado o con varios de ellos
conectados, aparece un mensaje de error con el codigo n° 49.

Pulse "START" (Iniciar) para iniciar el proceso de verificacion automatica. El sistema inyectaréa varios valores de
corriente e indicara la corriente obtenida en la medicién y la diferencia de corriente de medicion.

Los resultados aparecen en la tabla de la siguiente manera:

¥ BALTO_Frm27_Autodiagnostic

|Code: 0 Unidad de potencia:1| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. iNingdn awiso

Las diferencias de corriente que superen el 5 % del valor de lout se indican en rojo y sefialan algun problema con
el generador de corriente de CC o la calibracion del sistema:

¥ BALTO_Frm27_Autodiagnostic

Code: 0| Unidad de potencia:1| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn aviso

Si se pulsa "RESET" (Restablecer), se borra la tabla de resultados para la realizacion de otra medida.

Www.megger.com 111




Uso

14.13 Cuadro de didlogo “Info" (Informacion).

El cuadro de didlogo de informacién se abre pulsando el botén "Info" (Informacién) del menu principal.

7 P2_MENU PRINCIPAL _|ol x|

[ <—%uelta ]

BALTO 20000 A

Modo de pruebas - Inyecciones corriente CC alto

U-bat: 15.5 ¥
INFORMES bat: 0 A

Amo /Esclavo |

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Aparece el siguiente cuadro de dialogo:

Cédiqo color del textc
Info Megro = 0K

01) Tensién red presente Azl = A\Irwso

02) CargadorOK e = AL

03) Tensidn Baterfa 115.5 4
04) Corriente de carga (.0 A
05) Nimera de unidades de potencia :5
06) Numero de pruebas bajo este informe :0
O7)PLC : K
08) Espacio disco duro utilizado: 65 %
03) Temperatura ultracaps :

UC1: 229 °C

Uc2: 229 °C

UC3: 229 °C

Uc4: 229 °C

UC5: 229 °C

10) Temperatura del madulo PU @ OK
OK
Estado de aviso :Ningdn aviso

Estado de alarma :Minguna alarma

4.12_20190727_18:22

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Pulse "OK" (Aceptar) para confirmar cualquier aviso o alarma activa.
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14.14 Salir de la aplicacion de BALTO.

Una vez finalizada la medida, el procedimiento para apagar el sistema es el siguiente:

1. El dispositivo sometido a medida debe estar desconectado o abierto.

2. Pulse el botén de retroceso del menu principal para volver al cuadro de didlogo de inicio.

% P2_MENU PRINCIPAL _|ol x|
BALTO 20000 A

Modo de pruebas - Inyecciones corriente CC alto

U-bat: 15.5 ¥
INFORMES Tbat:0 A

Autocomprobacion Info

Amo /Esclavo

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

3. Pulse el botén "EXIT" (Salir).

¥ P1_DIALOGO DE ARRANQUE iy |m| ﬂ

Usuario  Maodo  Idioma

BALTO v4.12 DEJAR

[Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

4. Para apagar el sistema, confirme pulsando "Yes" (Si) en la ventana emergente que aparece:

7 P1_DIALOGO DE ARRAN - |0 ﬂ

Usuario Modo  Idioma

BALTO v4.12 DEJAR

,@ Este programa sera terminado. éDejar
N Windows? [Code 200]

|Code: 200| Unidad de potencia:S| Estado AlarmaiMinguna alarmal Aviso. iNingln aviso

5. Espere a que el sistema se apague de forma segura. Puede tardar hasta un minuto.
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Informacién importante.

El siguiente mensaje aparece en la pantalla cuando el sistema se ha apagado completamente:

It’'s now safe to turn off
your computer.

Press 'F2' to restart

PRECAUCION: El sistema apagara automaticamente la alimentacién. Espere a que se apague la pantalla
y se encienda el botén de inicio. Una vez hecho esto, es posible desconectar el sistema de la alimentacion

de la red eléctrica.

Una vez que se haya encendido el botén de arranque, también es posible volver a arrancar el sistema.
Si el usuario decide no apagar el sistema, al salir de la aplicaciéon de BALTO aparece el cuadro de didlogo del

Launcher:

LANZADOR BALTQ ., o

Comprobacidn TWINCAT en servicio ... 0s

TWINCAT: Aplicacion TO se inicia.

MODD AYANZADO
RELANZAMIENTO BALTO o
Calibracion
Relé cle
PARAR WINDOWS DfOtéécwon

SALIR

Build 1_9 20171204_20:00

En este cuadro de didlogo, pulse "SHUTDOWN WINDOWS" (Cerrar Windows) para comenzar a apagar el sistema.

Si el sistema BALTO va a apagarse y desmontarse para transportarlo, se recomienda
encarecidamente descargar los generadores de corriente de CC mediante la herramienta de carga/

descarga.
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Discharge / Charge

Balto 3kA Power Unil
Charger

Fig. 64: Descarga de un generador de corriente de CC.

Uso
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Version de maestro/esclavo.

15. Version de maestro/esclavo.

Con la configuracion "maestro/esclavo” es posible conectar dos sistemas BALTO Modular en paralelo para alcanzar
una corriente maxima de hasta 40 000 A. Para poder hacerlo, las unidades de control deben incorporar conectores
maestro/esclavo.

# P2_MENU PRINCIPAL _ o) %]

[ <—%uelta ]

BALTO 20000 A

Modo de pruebas - Inyecciones corriente CC alto

U-bat: 15.5 ¥
INFORMES bat: 0 A

Amo /Esclavo |

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

15.1 Montaje del sistema.

Cada sistema BALTO Modular incorpora un compartimento de energia completamente equipado, es decir, con 4
bancos de baterfas y 5 ultracondensadores.

Hay disponibles 3 versiones:
B BALTO Modular 24000-40 con 6 generadores de corriente
B BALTO Modular 32000-40 con 8 generadores de corriente
B BALTO Modular 40000 con 10 generadores de corriente.

Si se utiliza una configuraciéon maestro/esclavo, se recomienda que ambos sistemas BALTO Modular cuenten con el
mismo numero de generadores de corriente.

Si se utilizan sistemas independientes, es posible equipar cada unidad BALTO Modular con 5 generadores de corriente
para alcanzar la corriente méaxima (20 000 A).

15.1.1 Identificacién de las unidades de control.

En una configuraciéon maestro/esclavo, una unidad de control hara las veces de "maestro" y la otra, de "esclavo". El
controlador maestro cuenta con un conector macho en la parte posterior; el esclavo, con uno hembra:
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Unidad de control maestra.

Fig. 65: Unidad de control: maestra.

= Conector macho para el cable del sistema.

Unidad de control esclava.

Fig. 66: Unidad de control: esclava.

= Conector hembra para el cable del sistema.

15.2 Arranque de maestro/esclavo.

Arranque los dos sistemas BALTO Modular por separado. Una vez que los dos sistemas estén listos, conecte el cable a
las dos unidades de control.
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Fig. 67: Conexion de sistemas BALTO en configuracion maestrol/esclavo con el cable del sistema.

Conecte los conectores 1y 2 del cable del sistema a las unidades de control correspondientes (para control

y comandos) y los conectores BNC 3 (para la PWM).

Las siguientes imagenes aparecen en ambas unidades de control:
Unidad de control maestra.

% P2_MENU PRINCIPAL _|ol x|

[ < ¥uelta ]

BALTO 20000 A

Modo de pruebas - Inyecciones corriente CC alto

U-bat: 15.5 ¥
I-bat: 0 A

INFORMES

Amo /Esclavo |

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso
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Unidad de control esclava.

¥ Forml1l7_Master Mode _|O ﬁ
U-bat: 15.5 v
pck Master/Slave Ibat: 0 A

Warning: BALTO is connected as Slave

Operate using Master

|Cude: 0| Power Units:3| Alarm status:No Alarms| Warnings :No Warnings

15.2.1 Funcionamiento de las configuraciones maestro/esclavo.

Version de maestro/esclavo.

El funcionamiento de las versiones maestro/esclavo sigue siendo idéntico al de todas las demds. La Unica diferencia
es gue se puede inyectar una corriente maxima de 24 000 A, 32 000 A 0 40 000 A, en funcién del modelo.

Ejemplo:

¥ P15_Quick Test _|ol x|
155V 155V
Back | 0A D0A

Slope : 0 to 240004 in 600ms

™ Slow rate of rise (CBR UR with inductive shunt - di/dt) RKXX ms

ATTENTION: This test uses a slope much faster than 2004./s

|Code: 0] Power Units:6| Alarm status:No Alarms | Warnings No Warnings

¥ P5_MODO PRUEBA RAPIDO / RESULTADO iy |m| ﬂ

U-bat: 15.5 ¥
I-bat:0 A

Yuelta

8495 A Terminar

REGISTRAR IGNORAR /\/

[Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso
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15.2.2 Informes de estado.

% P2_MENU PRINCIPAL

[ <-- ¥uelta ]

22— % BALTO 20000 A

3 —— 3Modo de pruebas - Inyecciones corriente CC alto

U-bat: 15.5 ¥
INFORMES rbatoa < 7/

Info 5

Ly

|Cade: 0] Unidad de patencia:S5| Estado AlarmaiMinguna alarmal Aviso, :Mingdn avisa

Al activar el boton "Master/Slave" (Maestro/esclavo) 8 aparece la siguiente informacion:

Form17_Master Mode

Master/Slave

BALTO is in Master mocde

Slave power Lnits: 3

|Cnde: 0| Power Units:6] Alarm status:No Alarms| Warnings No Warnings

Datos sobre la tensién y la corriente de carga 7 de las baterias de los dos sistemas BALTO Modular. Si se pulsa el
boton 8 sin los dos sistemas BALTO Modular conectados el uno al otro, aparecera la siguiente pantalla:

¥ Form17_Master Mode ngﬂ

U-bat: 15.5
Master/Slave Ibat: 0 A

BALTO is in Standalone mode

[Code: O] Power Units:3] Alarm status:No Alarms | Warnings Mo Warnings
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15.3 Informacién para configuraciones maestro/esclavo.

En el mend principal, pulse el botén "Info" (Informacién) para ir al subment de informacion.

7 P2_MENU PRINCIPAL _|ol x|

[ <—%uelta ]

BALTO 20000 A

Modo de pruebas - Inyecciones corriente CC alto

U-bat: 15.5 ¥
INFORMES bat: 0 A

Amo /Esclavo |

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Ningdn awiso

Aparece la siguiente informacion:

Info Text Colour Cade

Black = 0K
Bk 01) Mains power :present Blue = Warning
02) Charger 10K R3S
03) Battery woltage 115.5 ¥
04) Charging current :0 A
03) Murmber of power units |6
06) MNr of tests in this report 0
07)PLC : OK
08) Used Disk-space: 65 %
09) Ultra-cap temperature
UcCi: 229 °C
Ucz: 229 °C
UC3: 229 °C
c4 : 22,9 °C
UCs: 229 °C
10) Module termperature . OK
11) Slave status: OK OK

‘Warning Status :No Warnings
Alarm Skatus (Mo Alarms

4.12_20180411_18:22

[Code: O] Power Units:6] Alarm status:No Alarms | Warnings Mo Warnings

La linea adicional (posicion 11) informa del estado de la configuracién maestro/esclavo.

Teut Colour Code
m Black = Ok

=k 01) Mains power :present Blue = Warning

02) Charger 0K fied = flarm
03) Battery voltage 1159 ¥
04) Charging current (0 A
05) Nurmber of power units 3
06) N of tasts in this report 0
07)PLC : QK
08) Used Disk-space: 65 %
09) Ultra-cap temperature

UcCi : 22.9°C

Uc2: 229 9C

UC3: 229 9C

uc4 : 229°C

UCs: 229 °C
10) Module termparature - Ok
11) Slave status: No power units oK

Warning Status :No Warnings
Alarm Status Mo slave power units

4.12_20180411_1&:22

El sistema BALTO esclavo conectado no cuenta con ninguna unidad de alimentacién (generadores de corriente)
colocada en el carro de soporte.

= Todas las medidas estan bloqueadas.
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Info Test Colour Code

Black = 0K
Bk 01) Mains power :present Blue = Warning
02) Charger 10K R3S
03) Battery voltage 1155 W
04) Charging current :0 A
03) Murmber of power units |6
06) M- of tests in this report 0
07)PLC : OK
08) Used Disk-space: 65 %
09) Ultra-cap temperature
Uci: 229 °C
Ucz: 229 °C
UC3: 229 °C
c4 : 22,9 °C
UCs: 229 °C
10) Module termperature . Ok
11) Slave status: Not ready OK

‘Warning Status :No Warnings
Alarm Skatus ;Slave not ready

4.12_20180411_1&:22

El sistema BALTO esclavo no ha terminado aun el procedimiento de arranque. Desconecte el cable que conecta los
dos sistemas BALTO Modular y arrdnquelos como proceda.

= Todas las medidas estan bloqueadas.

Info Test Colour Code

EBlack = OK
ek 01) Mains power :present Blue = Warning
02) Charger :CK fied = flarm
03) Battery voltage 1155V
04) Charging current ;0 A
05) Number of power units :4
06) Nr of tests in this report 0
07)PLC : QK
08) Used Disk-space: 65 %
09) Ultra-cap temperature
UcCi: 229°C
ucz : 229 °C
UC3: 229 9C
uc4: 229 9C
UC5: 229 °C
10} Module temperature : OK
11) Slave status: Power units not balanced oK

Warning Status :No Warnings
Alarm Skatus :Master/Slave power units not balanced

4.12_z20180411 1822

Se recomienda tener el mismo numero de unidades de alimentacion para los sistemas maestro y esclavo. Se admite
una desviacién maxima de una unidad de alimentacion entre ambos sistemas. Si la diferencia es de méas de una
unidad de alimentacién, se bloquean todas las medidas.

Se permite una diferencia de 1 unidad de alimentacién, por ejemplo, en el siguiente caso:
Maestro 3 - Esclavo 2

Maestro 3 - Esclavo 4

No obstante, utilizar distintas cantidades de unidades de alimentacién puede afectar a la vida Util de las baterfas.
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Info Test Colour Code

Black = 0K
Bk 01) Mains power :present Blue = Warning
02) Charger 10K R3S
03) Battery voltage 1155 W
04) Charging current :0 A
03) Murmber of power units |6
06) M- of tests in this report 0
07)PLC : OK
08) Used Disk-space: 65 %
09) Ultra-cap temperature
Uci: 229 °C
Ucz: 229 °C
UC3: 229 °C
c4 : 22,9 °C
UCs: 229 °C
10) Module termperature . Ok
11) Slave status: Slave warning OK

Warning Status :Slave warning
Alarm Skatus (Mo Alarms

4.12_20180411_1&:22

|Cude: 0] Power Units:6| Alarm status:Mo alarms | Warnings :Slave warning

El sistema BALTO esclavo esta en estado de advertencia. Para obtener informacion sobre las caracteristicas de la
advertencia, consulte la pantalla del sistema BALTO esclavo. Esta permitido efectuar todas las medidas.

Info Teat Colour Code

- Black = Ok
Dk 01) Mains power :present Blue = Watning
02) Charger 10K Red = flarm
03) Battery voltage 1155 W
04) Charging current :0 A
05) Number of power units :6
06) Nr of tests in this report :0
07)PLC : OK
08) Used Digk-space: 65 %
09) Ultra-cap temperature ¢
UC1: 229°C
ucz : 229°C
UC3: 229 °C
uc4 : 229 °C
UCS: 229 °C
10) Module temperature . OK
11) Slave status: Slave error OK

Warning Status :No Watnings
Alarm Status (Slave error

4.12_20180411_18:22

El sistema BALTO esclavo se encuentra en estado de error. Para obtener informacién sobre las caracteristicas de la
advertencia, consulte la pantalla del sistema BALTO esclavo.

= Todas las medidas estan bloqueadas.

Text Colour Code
M Black = OK
et 01 Mains power :present Blue = Warning
02) Charger (0K Red = Alarmn
03) Battery voltage 1155 W
04) Charging current :0 A

05) Mumber of power units :3
06) MNr of tests in this report 0
07)PLC : OK
08) Used Disk-space: 65 %
09) Ultra-cap temperature

UcCi: 229 °C

Ucz: 229 °C

UC3: 229°C

Uc4 : 22.9 °C

UCs: 229 °C
10) Module termperature . OK
11) Slave status: Mot connected OK

‘Warning Status (No Warnings
Alarm Status Mo Alarms

4.12_20180411_18:22

|Code: O] Power Units:3] Alarm status:No Alarms | Warnings Mo Warnings

No hay conexion entre el maestro y el esclavo.

"OK" (Aceptar): con este botdn se confirman los avisos y las alarmas.
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15.4 Parada de la configuracion maestro/esclavo.

Para detener la aplicaciéon de maestro/esclavo, vuelva al menu principal del maestro y desconecte el cable que
conecta los dos sistemas.
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16. Inyeccion secundaria.

16.1 Introduccion.

El médulo de "PROTECTION TEST" (Medida de proteccién) de la unidad BALTO puede utilizarse para llevar a cabo
medidas de inyeccion secundaria, p. €]., mediciones en un relé de proteccién conectado al interruptor del circuito de
CC de alta velocidad.

Tenga en cuenta que se necesita una clave de licencia de software para activar esta funcion. Tenga a mano la clave
de software al iniciar la aplicacién de inyecciéon secundaria. Introduzca la clave cuando se le solicite.

16.2 Principio de funcionamiento.

El propio interruptor solo puede activarse mediante su propio mecanismo disparador principal incorporado. Este
mecanismo abre el interruptor cuando se supera la corriente establecida (I ).

Muy a menudo se utiliza un segundo mecanismo disparador. Para ello, es necesario incorporar un relé de proteccién
al sistema. El relé de proteccion recibe la informacion de la corriente que atraviesa el interruptor por medio de un
derivador. Los algoritmos que se ejecutan en el relé de proteccion pueden decidir activar el interruptor en funcién del
patrén de corriente correspondiente.

Los algoritmos de activacion habituales son los siguientes:

B La corriente permanece demasiado tiempo por encima de un determinado valor, por ejemplo, 10 segundos por
encima de 5000 A.

B Un aumento de corriente demasiado alto en un momento determinado, por ejemplo, de 50 000 A/s.

Para efectuar una medida el relé de proteccion, se debe desconectar del interruptor. La entrada de derivador

se sustituye por la salida del médulo de "PROTECTION TEST" (Medida de proteccién) de BALTO; de esta manera,

la unidad BALTO puede simular la salida del derivador. Hay un contacto de activacion del relé protector introducido
en la entrada de activacion del médulo de "PROTECTION TEST" (Medida de proteccion) de BALTO. De esta manera,
el sistema BALTO puede registrar el comando de activacion del relé de proteccion.

En la siguiente pagina se indica el modo en el que el relé de proteccién estd conectado en un entorno con tension
y conjuntamente con el médulo "PROTECTION TEST" (Medida de proteccion) de BALTO.

e it)

Diatlta Iz .

1 Dalta Imax

' f
i
= DOL + Delta | detection

...........................

e

DirectRelease

_Jl : Protective Relay

- )

Indirect release :

* Maximum Current (Imax)

* Current Rise

* Rate of current rise (di/dt)
* Current-time (1)

* Overload (Ith)
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Fig. 68: Conexion con el médulo de Conexion con el médulo de “PROTECTION
"PROTECTION TEST" (Medida de proteccion) TEST” (Medida de proteccion) de BALTO
de BALTO Modular. COMPACT 4000

16.3 Interfaz de relés de proteccion de CC.

El modulo de "PROTECTION TEST" (Medida de proteccién) cuenta con salidas para la realizacion de mediciones
en relés de proteccion de CC.

Salida: Fuente de entrada de errores de simulacién para relés de proteccion de CC.

1. mA: - 20 mA/+20 mA o +4 mA/+20 mA (1)
2. mV: una seleccion de entre 60 mVy 10 de CC (2)

Entrada - ACTIVACION: Contacto de sefializacion del relé de proteccién de CC.
3. Activacion (3) - Contacto de activacion de sefializacion.
4. Activacion (4) - Contacto de activacion de repuesto.

4

1 2 3 4 1 2 3 4
Fli\% 69: Modulo de "PROTECTION TEST" Mddulo de “PROTECTION TEST” (Medida de
(Medida de proteccion) proteccion)
de la unidad BALTO Modular de la unidad BALTO COMPACT 4000

El valor de salida se selecciona con el selector "SELECT" (Seleccionar).
Las diferentes opciones de configuracion son las siguientes:

Posiciones Valores

0 -60 mV/60 mv
-90 mV/90 mV
-150 mV/150 mV
-300 mV/300 mV
-500 mV/500 mV
BRYARY

u A W N -

126 Www.megger.com




Inyeccién secundaria.

-5V/5V
7 -10 v/10 V

16.4 Arranque de la inyeccion secundaria

Para preparar el BALTO Modular para la inyeccién secundaria, se pueden utilizar dos métodos:

1. Desmonte todos los generadores de corriente del BALTO.

2. Retire los conectores 2 y 3 como se indica a continuacion.

Se requiere el cable 1 para suministrar alimentacion a la unidad de control.

Es posible utilizar la unidad de control sin ninguna conexion con el BALTO Modular. En tal caso, se necesita un cable
de alimentacion especifico (disponible como accesorio). El cable se muestra a continuacion.

Para preparar el sistema BALTO Compact para la inyeccion secundaria, retire la unidad de alimentacién (el generador
de corriente) conforme a lo indicado a continuacion.

En el cuadro de dialogo de inicio se indicara que se esta ejecutando el programa de inyeccién secundaria.
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¥ P1_DIALOGO DE ARRANQUE iy |m| ﬂ

Usuario  Modo  Idioma

DEJAR

BALTO INYECCION SECUNDARIA v1.12

|Code: 204 Unidad de potencia:0| Estada Alarma:Minguna alarmal Awiso, :Ningln aviso

16.5 Menu principal.

En el cuadro de didlogo de inicio se activara la aplicacion de los modos de medida tocando la imagen correspondiente.

¥ P1_DIALOGO DE ARRANQUE iy |m| ﬂ

Usuario  Maodo  Idioma

DEJAR

BALTO INYECCION SECUNDARIA v1.12

[Code: 204 Unidad de potencia:0| Estada Alarma:Minguna alarmal Awiso, :Ning(n aviso

Aparecera el menu principal ...

% P2_MENU PRINCIPAL

[ =-- ¥uelta ]

2 > BALTO INYECCION SECUNDARIA

3 yModo de pruebas - Inyecciones secundarias

4

\J

INFORMES

Parametros: Relé de proteccion CC Info

|Code: 57| Unidad de potenc|z:0] Estado AlarmaMinguna alarmal Ayiso. :Ningln aviso

6 5

En este menu principal es posible seleccionar varios submenus:
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m Descripcion m Descripcion

Activacion del modo de seguridad.

Informacién sobre el sistema BALTO; el
usuario volvera al cuadro de didlogo de
inicio si selecciona esta opcion.

Acceso a los distintos modos de
medida: Modo de medida rapida,
Modo automatico y Modo manual.

Informes de medicion:

B si aparecen en gris: no se han
registrado mediciones.

B Si aparecen en amarillo: hay
mediciones.

Cuadro de didlogo "Info" (Informacién)
con datos sobre las condiciones de
funcionamiento.
Configuracion para el relé de
proteccion de CC en el que va a
efectuarse la medida

16.5.1 Configuraciéon del médulo de "PROTECTION TEST" (Medida de protecciéon) de BALTO para un relé

en concreto.

Para la configuracion de las salidas y la retroalimentacion, active el botéon "Settings: DC Protection Relay"
(Configuracién de protecciéon de CC).

Salida de corriente.

¥ Form17_UserSettings

Parametros: Relé de proteccion CC

-5

rTipo de salida ontacto de disparo
 Tengidn CNC
& Corriente *ND

rRango de salida.
=20 . +20mA

Conexion hacia las salidas de corriente.

& +4 . +20 mA

Inom = {7500 A Infroducir

™ Irwertir polaridad de salida

Calibracion...

Code: 57| Unidad de potencia:0| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso, :Ningln aviso

Q
O
O O

B Seleccion del tipo de salida (de corriente o tensién).

B Seleccion del rango de salida.
Invierta la polaridad de salida marcando la casilla de verificacion.
B Introduzca el valor de Inom.

La corriente de salida del médulo de "PROTECTION TEST" (Medida de proteccion) de Balto debe encontrarse en el
rango previsto por el relé de proteccién de CC.

Ejemplo:
Inom = 7500 A
Rango de salida Rango de salida
-20 mA 0 +20 mA 4 mA 12 mA +20 mA
- 7500 A 0 7500 A - 7500 A 0 7500 A

B A modo de retroalimentacion (contacto de activacion) se emplea un contacto auxiliar del relé de proteccién de CC;
deberé seleccionarse de entre las siguientes opciones: NC (normalmente cerrado) o NO (normalmente abierto).
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Salida de tension.

¥ Form17_UserSettings

M Vuelta Parametros: Relé de proteccion CC

~Tipo de salida

@ Tensldn

© Corrlente

ontacto de disparo
O NC

& NO

rRango de salida.

Configuracion de |a salida scbre el
tablero rasero.

Inom = (7500 A Introducin

™ Inwvertir polaridad de salida

Calibracidn...

Conexidn hacia las salidas de tensién.

O
O U
O%O

=19

[Code: 57| Unidad de potencia:0| Estado Alarma:Ninguna alarma| Awiso. :Ningln aviso

B Seleccion del tipo de salida.

B Seleccion del rango de salida.

Invierta la polaridad de salida marcando la casilla de verificacion.

B [ntroduzca el valor de Inom.

La tensién de salida del modulo de "PROTECTION TEST" (Medida de proteccion) debe encontrarse en el mismo rango

previsto por el relé de proteccion de CC.

Nueva calibracion de la salida.

Antes de efectuar las medidas, es necesario volver a calibrar la salida. Si se activa la funciéon correspondiente, aparece

el siguiente cuadro de didlogo.

Balto_protrel [Message Code 54]

[Message Code 54]

Conecte la salida de tension sobre la entrada pOhm input,
confirme por 0.K.

OK

Cancelar

X

130
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Fig. 70: Conexion para volver a calibrar la salida.

La salida - mV (2) se conecta a la medicion externa (5); el control se lleva a cabo mediante un voltimetro.
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Mensaje de averia.
Balto_protrel [Message Code 55] ﬂ

[Message Code 55]

Ninguna tension ha sido detectada, controle las conexiones. La
calibracion esta parada.

OK

Compruebe las conexiones y la polaridad.

Resultado de la calibraciéon.
x
[Message Code 57]

La salida offset ha sido calibrada hacia -5. Tolerancia medida: el
0.000 V

OK

Ejemplo:

El valor del derivador es de 6000 A/90 mV y el valor maximo previsto de corriente no es superior a 7500 A.
Inom = 7500 A

B A modo de retroalimentacion (contacto de activacion) se emplea un contacto auxiliar del relé de proteccién de
CC; debera seleccionarse de entre las siguientes opciones:

NC (normalmente cerrado) o
NA (normalmente abierto).

La conexidon con la salida de tension se realiza automaticamente.
B Ajuste del rango de salida

1 2

Fig. 71: Ajuste del rango de salida.
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El valor de salida se selecciona con el selector "SELECT" (Seleccionar).

En nuestro ejemplo, el selector esta en la posicion 1 (90 mV).

16.6 Modos de medida.

Después de activar la tecla "Test Mode Secondary Injection" (Modo de medida de inyeccién secundaria)

% P2_MENU PRINCIPAL _|ol x|

[ < Yuelta ]

BALTO INYECCION SECUNDARIA

Modo de pruebas - Inyeccione@

INFORMES

Info

Parametros: Relé de proteccion CC

|Code: 57| Unidad de potencia:0| Estado Alarma:kinguna alarmal Awiso.:Ningln aviso

aparece el cuadro de didlogo "P3_Selection TestMode" (P3_Seleccion de modo de medida):

V3 P3_SELECCI(')N MODO DE PRUEBAS —|O ﬂ

AUTO MODQ PRUEBA g
(IEC) RAPIDC
MAN |'| :II_

[Code: 57| Unidad de potencia:0| Estado Alarma:Ninguna alarma| Awiso. :Ningln aviso

Esta pantalla es idéntica a la que se encuentra durante las inyecciones primarias. Sin embargo, la mayoria de las
medidas efectuadas durante las inyecciones primarias son menos relevantes para las inyecciones secundarias. Se
puede sequir llevando a cabo, por ejemplo, la medida répida o la medida IEC, pero la medicién en profundidad del
relé de proteccion debe efectuarse con la opcién "Protection Relay Test" (Medida de relés de proteccion) en Modo
manual.

Las funciones de medida disponibles en la opcién "Protection Relay Test" (Medida de relés de proteccién) son mucho
mas complejas que las medidas de inyeccion primaria.
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16.6.1 Modo manual.

Medida de relés de proteccion de CC.

¥ P6_MODO MANUAL

Yuelta

PRUEBA TIEMPO DE ABERTURA

L1
=it

PRUEBA RELE DE PROTECCION CC

L~

=o/|

o

Code: 57| Unidad de potencia:0| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso, :Ningln aviso

En el cuadro de didlogo "Manual Mode" (Modo manual), seleccione la funcién "DC Protection Relay Test"
(Medida de relés de proteccion de CC). Aparecera el siguiente cuadro de diélogo:

7 MODO MANUAL / INYECCION

Vision de conjunta [~ Moda avanzada

Yuelta | Abirir

(- Inclinacion

Tipo |Unea\ (Inclinacidn, Corrienta) j
i /4t (50000 Afs
1 1500 A Resetear |

I~ Wvalor absoluto

[ Parte llana

100 ms

INICIO

=of|

Code: 57| Unidad de potencia:0| Estado Alarmma:Minguna alarral Aviso, (Ningon aviso

Para efectuar las medidas, el usuario debe introducir varios valores correspondientes a la funcion del relé de

proteccion en el que deba efectuarse la medida.

Tipos de pendiente.

Estas medidas se pueden configurar para inyecciones lineales o exponenciales.

7 MODO MANUAL / INYECCION

Vision de conjunta [~ Moda avanzada

Yuelta | Abirir

(- Inclinacion

| i 7..:|'7 ~ - ;
)
I |Bxponencial (Duracidn, Corrienta) Resetear |

™ valor absoluto

[ Parte llana

100 ms

INICIO

=of|

Code: 57| Unidad de potencia:0| Estado Alarmma:Minguna alarral Aviso, (Ningon aviso
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Se pueden seleccionar varios tipos:
B "Linear (Slope, Duration)" (Lineal [Pendiente, Duracion]).
= Parametros de entrada: di/dt - dt
B "Linear (Slope, Current)" (Lineal [Pendiente, Corriente]).
= Pardmetros de entrada: di/dt - |
B "Linear (Duration, Current)" (Lineal [Duracién, Corriente]).

= Parametros de entrada: dt - |
B "Exponential (Duration, Current)" (Exponencial [Duracién, Corriente]).

Parametros.

Los parametros de entrada dependen del tipo de pendiente seleccionado.

Parsmetro: __|Descripcion: _________________lUnidad: |

di/dt La pendiente utilizada para una inyeccion lineal. A/s
dt La duracion utilizada para una inyeccién lineal. ms
Al La magnitud de la inyeccién. A
" Absolute Si se marca esta opcion, la corriente aumentara hasta

value" (Valor exactamente "1". De lo contrario, a "I" + la corriente de

absoluto) polarizacion.

"Bias current” La inyecciéon comienza con una corriente de polarizacion

(Corriente de (valor estandar: 100 A).

polarizacién)
T La velocidad de aumento utilizada para una inyeccion ms
exponencial. "tau" es el tiempo que se tarda en alcanzar el
63,2 % del valor de "I".
"Flat Part" El tiempo de retencion de la corriente final después de la ms
(Seccion plana) inyeccion.

Principio de medicién.
Inyecciones lineales, ejemplo:

Ejemplo:

7 MODO MANUAL / INYECCION _|of x|
Yuelta | Abri | Visién de conjunta

- Inclinacion -

¥ Modo avanzado

Afiadir etapa

Tipo ILinea\ (Inclinacidn, Corriente) j

di /dt [100000 Afs Suprimir etapa
1 |5000 A Resetear |

™ valor absoluto

Guardar como, .. |

Etapa: 2/2

[ Parte llana

100 ms

INICIO

|Cade: 57| Unidad de patencia 0| Estada Alarma:Minguna alarmal Aviso. :Mingdn avisa

La tecla "Preview" (Vista previa) del cuadro de didlogo permite mostrar el cuadro de didlogo "P26_Graph"
(P26_Gréfico) con una vista del gréafico de inyeccion.

www.megger.com 7500 A 135




Inyeccién secundaria.

1[A]
FEDM [ - m = m o mm e e e e e o e e nmeme e enaenenana

T ———NSNe
5000
3780
2500

1250

65 130 194 250 az4 380 a5 518 533 t [ms]

[Code: 57| Unidad de potencia:d| Estado alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Mingdn avisa

Principio de medicién.
Inyecciones exponenciales, ejemplo:

Las inyecciones exponenciales se configuran mediante los pardmetros Tau e |.

7 MODO MANUAL / INYECCION _|of %]

Yuelta | Abrir

Vision de conjunta [~ Moda avanzada

(- Inclinacian

Tipo |E><ponencia| (Duracion, Corrieht-j

tau |25 ms
1 5000 A Resetear |

™ Walor absoluto

Calcular tau
[ Parte llana
100 ms

INICIO

:

Code: 57| Unidad de potencia:0| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso, :Ningon aviso

Es posible, bien introducir directamente estos valores, bien computar valores teéricos mediante BALTO a partir de las
caracteristicas de la linea activando la opcién "Calculate Tau" (Calcular Tau).

7' MODO MANUAL / INYECCION _ ol x|

Yu-"
Caracteristicas de la linea
rInclinac
Tip Inductancia de la linea Distancia del defecto
15 mHm 11 krm
t
Resistencia de |3 linea Tensidn de |a linea
20 mchimkm m W
Inductancia UR de comienza Resultados:

0.185 | mH R_tot = 0,00 mohm
. Calcular L_ialt =IO il
Resistencia UR de comienzo tau =0 ms
Parte I o6 i loco=04

Cancelar Aplicar |

INICIO

[Code: 57| Unidad de potencia:d| Estado Alarma:Ninguna alarmal Avisa. :Mingdn aviso

Introduzca los datos correspondientes en este cuadro de didlogo con el botén "Calculate" (Calcular). Seguidamente,
seleccione "Apply" (Aplicar).
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Inyeccion secundaria.
Para consultar una explicacion de los parametros, consulte la descripcion en el apartado sobre inyeccion primaria.
16.6.2 Modo avanzado.

En Modo avanzado, el usuario tiene la posibilidad de combinar diferentes curvas. Si se selecciona "Advanced Mode"
(Modo avanzado), aparece el siguiente formulario:

7 MODO MANUAL / INYECCION _|ol x|

¥ Moda svanzada

Vuelta | abrir Visidn de conjunta

rInclinacién -

Tipo ILinea\ (Inclinacidn, Corrients) j

di /dt (100000 Afs Suprimir etapa
[ SDUD A Resetear |

™ valor absoluto

Afadir etapa Guardar |

Guardar como, .. |

Etapa: 2/2

[Parte llana

100 ms

INICIO

[Code: 57| Unidad de potencia:d| Estado alarma:Ninguna alarmal Aviso. :Mingdn avisa

Ajuste del valor de Ibias

La corriente de polarizacion se puede ajustar de la siguiente manera:
B Mueva la barra de desplazamiento a la parte superior (1).

B Introduzca el valor actual de | (2).

# MODO MANUAL / INYECCION _ o] %]

¥ Modo avanzado

Yisidn de conjunto

Yuelta |

Inclinacién -
J Afiadir etapa

Tipo |Linea| (Duracion, Corriente)

dt I450 ms Suprimir etapa
2 ———> 1100 A

™ valor absoluto

! 1

Guardar camo, .. |

Etapa: 1/2

[ Parte llana

|50 ms

INICIO

|Code: 57| Unidad de potencia:0| Estado Alarma:Ninguna alarmal Awiso,:Ningln aviso

[«

El Modo avanzado afade las siguientes funciones:
B [a capacidad de disefiar una inyeccidn con varios pasos en secuencia.

B La capacidad de guardar una inyeccion disefada

Las inyecciones en varios pasos se configuran pulsando el botén "Add Step" (Afadir paso) hasta alcanzar el numero
deseado de pasos.

La barra de desplazamiento se utiliza para cambiar entre pasos.

Para eliminar un paso, pulse el botén "Remove Step" (Eliminar paso). Para volver a la configuracion inicial,
gue contiene el paso de polarizacién predeterminada y un paso vacio, pulse "Reset" (Restablecer).

www.megger.com 7500 A 137




Inyeccién secundaria.

A continuacion se muestra un ejemplo de inyeccién en varios pasos, en el que se han utilizado los siguientes
parametros de entrada:

Ejemplo:
[A]
A
TI00A | === === m e m e m e - = = yy
1< 1
o< (=3 I
! 28 |§ |
;88 v !
5100A | == =-=-=-=-~- h-»--=--=--- !
150 ms, i .
. O ! [
| 1 | ! '8
Lo S
I 1
3100A | == ===/~ e [E A
© ) < ! \ 1 1 75ms 1
< 18 1 | 1 1 1
S 12 1 I 1 I 1
2
S, I 1 I 1 I 1
) | 1 I 1 1 I
1 | 1 1 1
100A |- ---Y I 1 1 1 1
o 1 ! 1 1 1 1
- > - “---» T «---» <« - [ms]
50 ms 50 ms 100 ms 100 ms 100 ms

B Paso 1: Lineal (polarizacion predeterminada)

= dt =50 ms

= |=100A

= Seccion plana = 50 ms
B Paso 2: Lineal

= di/dt = 50 000 A/s

= | =5000 A

= Seccion plana = 100 ms
B Paso 3: Exponencial

= tau =50 ms

= | =2000 A

= Seccion plana = 100 ms
B Paso 4: Lineal

= dt=75ms

= | =-4000 A

= Seccion plana = 100 ms

Resultados de la configuracién avanzada.

Pulse el botén "Preview" (Vista previa) para obtener una representacion gréafica.
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Inyeccién secundaria.

Yuelta

1[A]
..l

1 LN

T T S Ny PR,

1 R ELLLCTTTTE PRI (R

L

T

o 185 247 E 412 4ad 577 559 742 t [ms]

Code: 57| Unidad de potencia:0| Estado Alarmma:Minguna alarral Aviso, (Ningon aviso

uln

Este ejemplo contiene un valor "I" negativo que reduce la salida. Se admiten valores negativos tanto para los

pasos lineales como para los exponenciales. Las inyecciones configuradas se pueden guardar como una nueva medida
preconfigurada pulsando el botén "Save As" (Guardar como). Una vez que se ha dado nombre a una medida,
se puede utilizar el botdon "Save" (Guardar) para guardar los cambios realizados en la medida preconfigurada.

Las medidas preconfiguradas se guardan en el sistema de archivos y permanecen presenten aun después de apagar
y reiniciar el sistema BALTO.

Resultados de la medida.

Los resultados de la medida aparecen en el siguiente cuadro de didlogo:

7 P10 / PRUEBA MANUAL / PRUEBA RELE DEPRE _|O ﬂ

Yuelta
jpo4 ms (108 ms)

|5500 A Terminar

REGISTRAR IGNORAR /\/

=

|Code: 57| Unidad de potencia:0| Estado Alarma:Minguna alarmal Aviso. :Ningdn aviso

En este cuadro de didlogo se muestra si la medida ha dado pie a una activacion.
En caso de ser asi, se indican la hora y el valor de corriente en los que se produjo la activacion.

Mediante la tecla de grafico se muestran los resultados de las mediciones efectuadas.
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Inyeccién secundaria.

Corriente de decl. = 5500 A / Tiempo de decl. = 604 ms

PRUEBA RELE DE PROTECCION CC Lout

"""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""" Lin

3750
2500

1250

7 [E3 4 85 56 417 488 570 541 M2 ¢ [ms]

Code: 57| Unidad de potencia:0| Estado Alarmma:Minguna alarral Aviso, (Ningon aviso

Medidas preconfiguradas.

Las configuraciones de medida previamente disefadas se pueden cargar pulsando el botén "Load..." (Cargar ...).

Si se pulsa el botén "Load..." (Cargar ...), aparece la siguiente pantalla:

7 MODO MANUAL / SELECCION FICHERO _|O ﬂ
Cancelar

Seleccionar el archivo & cargar:
E- | Station 1 2l
= Feeder 1
[ dIdt
test_notrip.dat
test_trip.dat
= Imax
------ test_notrip.dat
test_trip.dat
= Feeder 2
------ test_notrip.dat
------ test_trip.dat

|Code: 57| Unidad de potencia:0| Estada Alarma:Ninguna alarmal Aviso, :Ningdn aviso

Si se selecciona una medida y se pulsa "Load Selected" (Carga seleccionada), se carga la configuracion en el
formulario de pardametros de medida.

En este ejemplo, las medidas han sido configuradas previamente por un especialista en equipos para varios
alimentadores y funciones de proteccion.

De este modo, los usuarios no tienen mas que seleccionar una medida y ejecutarla en lugar de tener que introducir
manualmente los pardmetros cada vez.

Informes.

En el mend principal, active el submenu "Reports” (Informes). Los informes se gestionan de la misma manera que lo
indicado en la seccién sobre informes para la inyeccion primaria.
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Inyeccion secundaria.

“Info” (Informacién).
En el mend principal, pulse el botén "Info" (Informacién) para ir al subment de informacion.

Aparecera la siguiente pantalla.

_ _ Info Cadigo color del textc
| el | 01) Tensidn red :presente

Megro = 0K
Azul = Aviso
Rojo = Alarma

05) Nimero de unidades de potencia :0

06) Numero de pruebas bajo este informe ;0
07)PLC : COK

08) Espacio disco duro utilizado: 65 %

Estada de aviso :Mingdn avisa 4|

Estado de alarma :Hinguna alarma
1.12_20190727_18:22

|Code: 38| Unidad de potencia:0| Estado Alarma:Ninguna alarmal Aviso, :Ningln aviso

Un mensaje de color rojo significa que hay una alarma activa que blogquea cualquier inyeccion secundaria adicional.

Cédigo color del textc
Info Negro = 0K
Azl = fwiso
Rojo = Alarma

 Yuelta |01 Tension red presente

05) NUmero de unidades de potencia |0
06) NUmero de pruebas bajo este informe 0

07)PLC : ALARM
08) Espacio disco duro utilizado: 63 %

Estado de aviso :Ningun aviso 4|

Estado de alarma :PLC : ALARM

1.12_20190727_16:22

Para obtener mas informacién, consulte el capitulo 15. Solucion de problemas. en la pagina <?>.
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17. Calibracion

La herramienta de calibracion de BALTO esta disponible como producto independiente. Permite al usuario volver a
calibrar el dispositivo. Esta herramienta consta de los siguientes elementos:

B Sensor de calibracion (LEM de 20 000 A/10 V de CQ).

B Fuente de alimentacion del sensor de calibracion
(230 V de CA/50 Hz 0 120 V de CA/60 Hz a £15 V de CC).

B Juego de cables de conexion.

17.1 Preparativos

NOTA: Se recomienda cargar el sistema BALTO durante 48 horas antes de iniciar el procedimiento de
calibracion.

El sistema BALTO debe estar conectado a un circuito para poder efectuar la nueva calibracién. Se recomienda utilizar
un interruptor de CC de alta velocidad con un nivel de activacién lo suficientemente alto para ello.

Para medir la corriente circulante, es necesario introducir el sensor de calibracion (LEM de 20 000 A/10 V de CC) en el
circuito pasando los cables Power Flex por él, como se indica a continuacion:

Fig. 72: Sensor de calibracion.

B Asegurese de que el indicador de flecha del sensor coincide con el sentido de la corriente (del positivo al negativo).

Conecte los cables de medicién a las entradas de pQ del sistema del panel de control.

17.1.1 Conjuntos de calibracion
La calibracion del sistema se lleva a cabo de manera independiente por cada configuraciéon de los generadores de
corriente de CC. A cada calibracién se la denomina "conjunto de calibracion”.

Una "configuracion" se define como el nimero de generadores de corriente de CC conectados. Hay un conjunto de
calibracion en caso de haber conectado un generador de corriente de CC, un conjunto en caso de haber conectado
dos generadores de corriente de CC, etc. Un sistema BALTO Modular incorpora hasta 5 conjuntos de calibracion.

El BALTO COMPACT 4000 solo cuenta con 1 conjunto de calibracion.

NOTA: Es importante utilizar siempre los mismos generadores de corriente de CC (y hacerlo en el mismo
orden) que se utilizan durante la calibracién para cada configuracion.

Solo es posible calibrar los conjuntos uno a uno durante las nuevas calibraciones. No obstante, se recomienda volver
a calibrar todos los conjuntos para una nueva calibracién completa del sistema.

Para llevar a cabo una nueva calibracion completa del sistema, se recomienda seguir el siguiente procedimiento:

B Desconecte todos los generadores de corriente de CC excepto uno.
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Calibracion

B Efectle la calibracion.

B Anada el segundo generador de corriente de CC (para un total de dos generadores de corriente de CC conectados) y
efectle la segunda calibracion.

B Afada el tercer generador de corriente de CC (para un total de tres generadores de corriente de CC conectados) y
efectle la tercera calibracion.

B Repita el procedimiento hasta haber calibrado todas las configuraciones.

B Verifique que los generadores de corriente de CC estén numerados para que siempre se conecten en el mismo orden.
17.1.2 Precauciones

Informacién importante.

PRECAUCION: Se recomienda encarecidamente conectar los generadores de corriente de CC a un
interruptor de corriente de CC de alta velocidad para efectuar la calibracion.

Si no hay disponible ningun interruptor de CC de alta velocidad con un nivel de activacion lo suficientemente alto, es
posible conformar un circuito cerrado mediante los cables Power Flex en su lugar.

PRECAUCION: Las herramientas de calibracion se deben retirar una vez finalizada la calibracién.
Especificamente:

B Retire el sensor de calibracion del circuito.

B Retire los cables de medicion de la entrada de pQ.

17.2 Software de calibracion

17.2.1 Acceso a la aplicacion

El usuario puede acceder al software de calibracion en el cuadro de didlogo del Launcher, que aparece al arrancar el

sistema:

_Iol

LANZADOR BALTOQ 4 o

Comprobacion TWINCAT en servicio ... 0s

TWINCAT: Aplicacion TO se inicia.

MODD AYANZADO

RELANZAMIENTO BALTO o
Calibracion
Relé d?,
PARAR WINDOWS Froteccion

SALIR

Build 1_9 20171204_20:00

Para abrir el software de calibracion, pulse el botén "Calibration" (Calibraciéon) en "Advanced Mode" (Modo avanzado).

Si'la aplicacion principal de BALTO ya se ha iniciado, es necesario cerrarla para ir al cuadro de didlogo del Launcher.
Consulte el capitulo "Funcionamiento", secciéon "Salir de la aplicacion de BALTO".

Cuando se le pida que cierre Windows, pulse "No".
17.2.2 Manejo

Condiciones de acceso

Después de iniciar la aplicacion de software de calibracion, aparece el siguiente cuadro de didlogo:
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Build 2_04 20190727 _15:55 CALIBRACI(’)N BALTO s

Advertencia:
La calibracion puede ser realizada sdlo por usuarios experimentados,
familiarizados con el Sistema BALTO
STEVO Electric no puede ser considerado responsable de todo dario al sistema
BALTO, ni a ofro equipo o ni a personas si el proceso de callbracidn no ha sido
efectuado correctarmente.

Declara haber leido correctamente el manual de instrucciones BALTO asi como el procedimiento de
calibracion, También acepto |3 declinacion de la responsabilidad de STEVO Electric como indicado mas

r Ace pta r Continuar

ADVERTENCIA: "The calibration procedure should only be performed by trained personnel.

Megger cannot be held responsible for incorrect use of the device or any property damage and/or injuries
caused as a result" (El procedimiento de calibraciéon solo puede llevarlo a cabo personal con la debida
formacion. Megger declina toda responsabilidad derivada de un uso incorrecto del dispositivo y de los
dafos personales y materiales que pudieran producirse en consecuencia).

Para aceptar las condiciones del software de calibracion, pulse la casilla de verificacion "Accept” (Aceptar).

Las condiciones deben aceptarse para poder continuar.

Contraseiia

Si pulsa "Continue" (Continuar), aparece el cuadro de didlogo de contrasefa:

Build 2_04 20190727 _15:56 CALIBRACI(’)N BALTO s

Advertencia:
La calibracion puede ser realizada sdlo por usuarios experimentados,
familiarizadog ~~= ~' Tintomo R T
STEVO Electri
BALTO, niac
efectuado cor

Por favor, introduzca la contraseiia: Eilos;:;esrgo

Anlicar

Declara haber leido correctamente el manual de instrucciones BALTO asi como el procedimiento de
calibracion, También acepto |3 declinacion de la responsabilidad de STEVO Electric como indicado mas

I Ace pta r Continuar Salir

Pulse el campo de entrada para abrir el teclado virtual. Después de introducir la contrasefa, pulse "OK" (Aceptar)
para confirmar el texto introducido y "Apply" (Aplicar) para continuar.
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Calibracion

¥ Form_KeybAlpha _|O ﬂ
Par faver, intraduizca fa contrasenia;

I‘ _oorer |
A A JCN N i
S S A Y
o e e o] o] ]|
Ez ) I

Espario | H
© AZERTY
5 QWERTY

Una vez introducida la contrasefa, aparece el cuadro de didlogo de estado de comprobacion.

Informaciéon de estado

En el cuadro de didlogo de estado de comprobacién figura una descripcion general de la calibracion actual y del
estado del sistema.

¥ CFrm2_Control estado ngﬂ

Advertencia:

Aseglirese que las salidas de las unidades de potencia son conectadas por un
disyuntor UR, Aseglrese también que el UR no se pone en marcha durante el
procedimiento de calibracién. Las corrientes de salidas pueden sobrepasar el nivel

Juegao de configuracidn por defecto = 5 ;I
Imsx por unidad de potencia 4000
CF_EN 1100
CF_FUERL gz0
Offset EN ]
Offset_FUERAL 230

Leer formato NLC ...

Leer formato NLCin ...

Inicializacion TWINMCAT ...

Inicializacidn PLC = OK
Resultado TWINCAT = 0

MNuamero unidades de potencia = 5

Tensién de la bateria = 15.7 ¥V

=

I™ Sefial acistica cuando bateriaista  Siguiente —>

La opcion "Beep when battery ready" (Pitido cuando la bateria esté lista) se puede accionar para activar un pitido
cada vez que el indicador de carga de la bateria se encienda en verde y se pueda iniciar la siguiente inyeccién.

Para continuar, pulse "Next" (Siguiente).

Informacién importante

El procedimiento de calibracion consta de 6 etapas. La barra de progreso de la parte inferior de la pantalla indica la
etapa actual.

==

476

NOTA: La tensién de la bateria y la corriente de carga se indican en la esquina superior derecha de la
pantalla. El color indica el estado de la bateria:

B Verde: la tensién de la baterfa es normal, completamente cargada.
B Naranja: la tension de la bateria es normal, auin se esta cargando. (I > 5 A)

B Rojo: la tension de la bateria es baja. (U< 13 V)
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Calibracion

7 Frm6_NLC [_To[x]

LINEARITY ADJUSTMENT l-out

l-out Difference -
.

Las etapas de calibracion solo pueden llevarse a cabo si el indicador de bateria esta en color verde.

Exportacion de informes de calibracion

Los informes de calibracion se almacenan en formato PDF.

Para exportar los informes de calibracion, se puede conectar una memoria USB al puerto de la interfaz USB: se encuentra
en el panel de control. Todos los informes de calibracién almacenados en el sistema se copian automaticamente.

Para asegurarse de que se exporten los informes de calibraciéon mas recientes, efectlie primero todas las calibraciones
necesarias y, a continuacion, conecte la memoria USB.

Ejemplo:

7° CFrm?2_Control estado _|O ﬂ

Advertencia:

Aseglrese que las salidas de las unidades de potencia son conectadas por un
disyuntor UR. Aseglirese también que el UR no se pone en marcha duranta el
procedimiento de calibracion, Las corrientes de salidas pueden sobrepasar el nivel

Juegan de configuracig = = o
Imex por unidad de po[8YMIZ]CT: |8 &

CF_EN

CF _FUERA

Offzet EN Copiar archivos.

0ffsec_FUERL
Leer formato NLC ...
Leer formato NLCin ...
Inicializagidén TWINCAT
Inicializacidn PLC = O
Resultado TWINCAT = 0
Mimero unidades de potencia = 5
Tensidn de la bateria = 15.7 ¥

=

<—\iela [~ Sefial aciistics cusnds biteria lista — Siguiente — =

Los informes de calibracién se crean Unicamente si el usuario pulsa "Save Report" (Guardar informe) al final de la
calibracion.

NOTA: Tenga en cuenta que el sistema BALTO solo guarda el ultimo informe de calibracion de cualquier
equipo de calibracién. Los informes de calibracion anteriores se sobrescriben.

17.2.3 Paso 1/6: CALIBRACION DE LA DESVIACION

= £

OFFSET CALIBRACION Bateria

Asegurese que el disyuntor UR esta conectado y enganchado

Conecte la medida externa sobre la entrada de la medida pOhm

Factor de conversion |2000 ALY Ayuda

Interna Externo

Offset en O 0 A
Offset_fuera 0 Valor bruto (bits)

Calibracion Offset

= el (111]] 1/6
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En este cuadro de didlogo se efectla la calibraciéon de la desviacion.

En caso de utilizar un sensor de calibracion distinto del de serie, ajuste el factor de conversion como proceda
pulsando el campo de entrada.

El valor predeterminado de 2000 A/V es correcto para el sensor de la herramienta de calibracién estandar (LEM de
20 000 A/10 V de CCQ).

PRECAUCION: El interruptor de CC de alta velocidad debe estar cerrado.

Verifique que el nivel de activacion sea lo suficientemente superior al rango de las medidas de calibraciéon
y evite abrir el dispositivo durante la calibraciéon.

Pulse "Calibrate Offset" (Calibrar desviacién) para efectuar la calibracion.

_Iolx

OFFSET CALIBRACION Bateria

Asegurese que el disyuntor UR esta conectado y enganchado

ERb L] Al TBRACION BALTO x|pohm

El valor de salida offset ha sido calibrado con

Factor de dxito & 230

Calibracidn OffsetI

<-- \uglta 111 1/6 siguiente ——jl

El botdn se resaltara en color verde si la calibracién finaliza correctamente. Aparece el valor resultante.
Pulse "OK" (Aceptar) para confirmary "Next" (Siguiente) para continuar.

Mensaje de error:

Mediante la calibracion de la desviacién solo se efectiia una medida en un rango limitado del valor resultante (0-
1500). El valor nominal es de aproximadamente 230.

Si el valor de desviacion no se encuentra en este rango, aparece el siguiente cuadro de didlogo de error:

OFFSET CALIBRACION ey

Asegurese que el disyuntor UR esta conectado y enganchado

Fenrepeeel CALIBRACION BALTO ﬂ pohm

La calibracién de salida offset alcanzd el fin
sin hallarse en situacidn de determinar un
valor plausible. Confrole todas las
condiciones vy inténtelo de nueva.

Factor de co

s)
Calibracion Offset
= Wi (111]] 1/6

Este error indica que se ha alcanzado el valor de desviacién maximo sin obtener ninguna corriente en la medicion de
corriente del sensor de calibracion.
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Compruebe que:
B El sensor de calibracion estd conectado correctamente a la entrada de pQ. (Tenga en cuenta la polaridad).

B El sensor de calibracion esta correctamente incorporado en el circuito y el indicador de flecha coincide con la
circulacion de corriente. (De positivo a negativo).

B Las tensiones de alimentacion del sensor de calibraciéon son correctas (+15 V de CQ).

B La senal de salida del sensor de calibracion reacciona a la corriente circulante.

Fig. 73: Sensor de calibracion.

Si el problema persiste, pongase en contacto con el servicio de asistencia técnica de Megger.

17.2.4 Paso 2/6: CALIBRACION DEL FACTOR DE SALIDA

Mediante este cuadro de didlogo se calibra el factor de salida.

La calibracion se efectla inyectando el 80 % de la corriente maxima disponible.

ol

CALIBRACION - FACTOR DE SALIDA

Ajustar |a corriente de salida generada -
ATENCION: corriente elevada. Por favor, tome las medidas

necesarias con el fin de evitar disparos por UR
( I-max = 20000 A)
Corriente de salida  CF-FUERA  Corriente de salida
Valor deseada Yalor medida
16000 A 1000 { Interno )

Por defecto = el 80 % de Imax
{ Externo )

Control plausibilidad

Calibrar CF FUERA

ANEEREEER 2/6

Pulse "Calibrate CF OUT" (Calibrar factor de salida) para efectuar la calibracion.

El factor de salida se ajustara segun las mediciones del sensor de calibracion. Cuando haya terminado, aparece el
valor resultante:
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CALIBRACION - FACTOR DE SALIDA

Ajustar la corriente de salida generada -
ATENCION: corriente elevada. Por favor, tome las medidas

necesarias con el fin de evitar disparos por UR
( I-max = 20000 A)

9] CALIBRACION BALTO Xlatica
W

Imposible determinar CF_FUERA. inténtelo

de nuevo
Par

Control plausibilidad

Calibrar CF FUERA

INNEREENR 2/6

El valor nominal es de aproximadamente 940.

Pulse "OK" (Aceptar) para confirmary "Next" (Siguiente) para continuar.

Mensaje de error:

Calibracion

Si no fuera posible calcular el factor de salida en el rango valido, aparece el siguiente cuadro de didlogo de error:

CALIBRACION - FACTOR DE SALIDA

Ajustar la corriente de salida generada -
ATENCION: corriente elevada. Por favor, tome las medidas

necesarias con el fin de evitar disparos por UR
( I-max = 20000 A)

Cc CALIBRACION BALTO ﬂ alida
W
Imposible determinar CF_FUERA. inténtelo
de nuevo
Control plausibilidad

Calibrar CF FUERA

INNEREENR 2/6

Por

Indica que el factor de salida no se ha podido calcular en el rango vélido o que se ha agotado el tiempo

de espera.

Compruebe que:

B El sensor de calibracion esta operativo y conectado correctamente a la entrada de uQ.

Si el problema persiste, pongase en contacto con el servicio de asistencia técnica de Megger.

17.2.5 Paso 3/6: CALIBRACION DEL FACTOR DE ENTRADA

Mediante este cuadro de didlogo se calibra el factor de medicion de corriente interna.

La calibracion se efectla inyectando el 80 % de la corriente méaxima disponible.
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CALIBRACION - FACTOR DE ENTRADA
Ajustar |a corriente de vuelta medida
ATENCION: corriente elevada. Por favor, tome las mediclas
necesarias con el fin de evitar disparos por UR
( I-max = 20000 A)

Corriente de salida  CF-EN Corriente ce salida
Walor deseada Walor medida
16000 A 1000 (UInternu )]
Por defecto = el 80 % de Imax
{ Externo )
0

Calibrar CF-EN |

3/6

Pulse "Calibrate CF IN" (Calibrar factor de entrada) para efectuar la calibracion.

El factor de entrada se ajustara segun las mediciones del sensor de calibracion. Cuando haya terminado, aparece el

valor resultante:

CALIBRACION - FACTOR DE ENTRADA

Ajustar |a corriente de vuelta medida
ATENCION: corriente elevada. Por favor, tome las medidas

necesarias con el fin de evitar disparos por UR
( I-max = 20000 A)

Carrient ; de salida
el CAL IBRACION BAL ﬂ ida
1600 e
CF_EM calibrado, valor = 1100 D00

o)

o

Por defecto

Calibrar CF-EN

<— Vuelta

3/6

El valor nominal es de aproximadamente 1100.

Pulse "OK" (Aceptar) para confirmary "Next" (Siguiente) para continuar.

Mensaje de error:

Si no fuera posible calcular el factor de entrada en el rango valido, aparece el siguiente cuadro de didlogo de error:

ol

CALIBRACION - FACTOR DE ENTRADA

Ajustar |a corriente de vuelta medida
ATENCION: corriente elevada. Por favor, tome las medidas

necesarias con el fin de evitar disparos por UR
( I-max = 20000 A)

Cvc CALIBRACION BALTO X|flida

Imposible determinar CF_EN. Inténtelo de

Por  FILEYD

Calibrar CF-EN |
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Indica que el factor de entrada no se ha podido calcular en el rango vélido o que se ha agotado el tiempo de espera.

Compruebe que:

B El sensor de calibracion esta operativo y conectado correctamente a la entrada de pQ.

Si el problema persiste, pdngase en contacto con el servicio de asistencia técnica de Megger.

17.2.6 Paso 4/6: AJUSTE DE LINEALIDAD I-OUT

Mediante este cuadro de didlogo se ajusta la calibracion lineal efectuada anteriormente para incrementar la precision
de salida.

Los ajustes se calibran por medio de 6 inyecciones aplicadas en puntos predefinidos en el rango actual.

AJUSTE LINEAL T - SALIDA

I-SALIDA Diferencia -

3334 A Start — A
BEGE A Start A
10000 A Start — A
13334 A Start — A
16666 A Start — A Saltar

18600 A Start A atentar de nuey

Siguiente —-=

E
| < |
e
EN
=
=

Flile

4/6

Pulse el botén "Start" (Iniciar) para calibrar un punto determinado. Cuando haya terminado correctamente, el botéon
se resalta en color verde y aparece el ajuste resultante.

Repita el procedimiento hasta haber calibrado todos los puntos.

¥ CFrm6_NLC _|ol x|
AJUSTE LINEAL I - SALIDA
I-SALIDA Diferencia -

1A
1A
OA
0OA
1A Saltar |
Sa tentar de nuevl

<-- Vielta 4/6 Siguiente ,,>|

Pulse "Next" (Siguiente) para continuar.

El ajuste de la linealidad se puede omitir para acelerar la calibracion. No obstante, para conseguir el maximo grado de
precision, se recomienda llevar a cabo los 6 pasos.

Www.megger.com 7500 A 151




Calibracion

17.2.7 Paso 5/6: AJUSTE DE LINEALIDAD I-IN

Mediante este cuadro de didlogo se ajusta la calibracién lineal efectuada anteriormente para incrementar la precision

de la medicion de corriente interna.

Los ajustes se calibran por medio de 6 inyecciones aplicadas en puntos predefinidos en el rango actual.

Il

AJUSTE LINEAL 1 - EN

I-FUERA Diferencia -

333 A Start —n
6666 A Start A
10000 A Start A
13334 A Start —A
16666 A Start —a Saltar

atentar de nuev
18600 A Start —A

E
| < |
=N
EN
=
=

H

Siguiente --=

5/6

Pulse el boton "Start" (Iniciar) para calibrar un punto determinado. Cuando haya terminado correctamente, el botén

se resalta en color verde y aparece el ajuste resultante.

Repita el procedimiento hasta haber calibrado todos los puntos.

% CFrm7_NLCen _|ol x|
AJUSTE LINEAL 1 - EN
I-FUERA Diferencia -

1A
OA
OA
-1 A

2 A Saltar |

Stentar de nuevl
-2 A

<— \ielta 5/6 Siguiente ”>|

Pulse "Next" (Siguiente) para continuar.

El ajuste de la linealidad se puede omitir para acelerar la calibracion. No obstante, para conseguir el maximo grado de

precision, se recomienda llevar a cabo los 6 pasos.
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17.2.8 Paso 6/6: Verificacion y aplicacion.

El cuadro de didlogo de verificacion permite al usuario probar la nueva calibracion antes de aplicarla al sistema BALTO.

667 A PRUEBA ‘ --- A

- - -0p [Tout]

- - - 0 [Inom]

APLICAR los
arreglos sobre
\LTO y DEJAR ¢

DEJAR sin aplicar los
parametros

<— Vuelta

El valor de la corriente de medida se puede personalizar pulsando el campo de entrada. Para efectuar la inyeccion,
pulse "Test" (Medir).

ANNNNNENNNNNNANNNNNNENNENR 6/6

Una vez finalizada la medida, aparecen la corriente medida internamente y su desviacién con respecto a la corriente
de salida seleccionada:

Il

667 A | PRUEEA ” 667 A

0 %4 [Tout]

0 % [Inom]

APLICAR los
arreglos sobre
BALTO y DEJAR

DEJAR sin aplicar los
parametros

&= Wiueli NINERNERNERNERRRRRRRNRNNNN 6 /6

La desviacién aparece en forma de porcentaje relativo a la corriente de salida (lout) y de porcentaje relativo
a la corriente méaxima disponible (Inom).

Para guardar y aplicar los nuevos valores de calibracion, pulse "Apply settings to BALTO" (Aplicar configuracion
al sistema BALTO).

Una vez que los nuevos valores se hayan almacenado correctamente, aparece el siguiente cuadro de didlogo:
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7' CFrm8_Verificar JE'&

CALIBRACION BALTO ﬂ A

Calibracidn acabada. Todos los valores han byt

sido actualizados.
om]

(LALICAR los DEJAR sin aplicar los
arreglos sobre 3
BALTO y DEJAR paramercs

<— Vuelta

NNNNNNANNNNNNANNNNNNENNNENR 6/6

Pulse "OK" (Aceptar) para confirmar.

Para cancelar la calibraciéon y descartar los nuevos valores de calibracion, pulse "Exit without applying settings"

(Salir sin aplicar la configuracién). La actual calibracion del sistema no se modificara:

EEE

Ia CALIBRACION BALTO ﬂ A

Calibracion interrumpida. Ningdn valor ha ut]
sldo actualizado.

APLICAR los
arreglos sobre
BALTO y DEJAR

DEJAR. sin aplicar los
parametros

<— Vielta

NNNNNNANNNNNNANNNNNNENNENR 6/6

En tal caso, si se pulsa "OK" (Aceptar), se cierra el programa de calibracion.

17.2.9 Resultados.

En el cuadro de didlogo final aparecen los nuevos valores de calibracién aplicado al sistema y permite generar

un informe.

La descripciéon general de los conjuntos de calibracién aparece en la parte superior del cuadro de didlogo.

1
CONFIGURACIONES CALIBRADAS: 1|23 4| 5 -

CONFIGURACION ACTUAL: 5

Resultados:

CF_FUERA Dffset_FUERA N° Instrumento
940 230
CF_EN Offset_EN

1100 0 Registrar el informe

Fecha 4|
—

27/0B/2019 23:54
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17.2.10 Descripcion general de los conjuntos de calibracion.

La descripcion general de los conjuntos de calibracién indica qué conjuntos de calibracién hay almacenados

en el sistema.
_l5ix
|
CALIBRATED SETS: 1| 2 [[&] 4 s | -
CURRENT CALIBRATION SET: 5

(El signo de exclamacion indica la configuracion de serie).
B Los conjuntos de calibracion completados y almacenados en el sistema se resaltan en amarillo.

B |os conjuntos de calibracién que aln no se hayan calibrado aparecen en gris.

17.2.11 Guardado del informe.

Se puede introducir un nimero de equipo del sensor de calibracién a modo de referencia. Pulse el campo de entrada
para abrir el teclado virtual. El nimero de equipo se incluye en el informe.

Para guardar el informe de calibracion, pulse "Save Report" (Guardar informe).

Cuando el informe se haya guardado correctamente, aparece el siguiente cuadro de didlogo:
1* CFrm9_Finished - Elﬂ
1
CONFIGURACIONES CALIBRADAS: 1|23 4|5 -

CONFIGURACION ACTUAL: 5

B CALIBRACION BALTO x|

CF_FUERA Por faver, conecte o desconecte una unidad
940 de potencia con el fin de calibrar ofra,

confirmar por O K.
CF_EN

1100 G B
[
Fecha iz

27/0B/2019 23

Si se conecta una memoria USB al sistema, el informe se copiara automéaticamente en esta memoria USB después
de guardarlo.
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Ejemplo de informe:

A continuacion se muestra un ejemplo del informe de calibracion generado:

BALTO Calibration Report (Set 1)
Drate: 5/01/2017 10:16 PM
Device Mame: Derno

Instrument Mumber: 001122

Results

CF_OUT = 940

Offset_OUT = 230

CF_IN = 1100

Offset_IN =0

NLC_ouT

Zone Offset Zone Offsat
100 1 00 1

200 1 800 1

300 1 200 1

400 1 1000 1

500 1 1100 1

600 1 1200 i
NLC_IN

Zone Offsat Zone Offsat
100 1 700 i

200 1 800 Q

300 1 00 1]

400 1 1000 1]

500 1 1100 1]

600 1 1200 0

Zone
1300
1400
1500
1600
1700
1800

L= = = = R = i =1

Zone
1300
1400
1500
1600
1700
1800

#ﬂﬂﬂﬂﬂ?

1900
2000
2100
2200
2300
2400

1200

2100
2200
2300
2400

Offset Zone Offset
Q 2500 1

1] 2600 i

0 2700 1

0 2800 2

1 2900 2

1 3000 2
Offsat Zone Offsat
=1 2500 =2

-1 2600 =2

-1 2700 -2

=1 2800 =2

-2 2500 =2

-2 3000 -2

Exportad repert from BALTO Calibrator v2.4

Para calibrar otro conjunto de calibracién, pulse "Continue" (Continuar). Aparece el siguiente cuadro de didlogo:

7' CFrm9_Finished

!
CONFIGURACIONES CALIBRADAS: 1| 23| 4] 5|
CONFIGURACION ACTUAL: 5

B CALIBRACION BALTO x|

CF_FUERA Por favor, corecte o desconects una unidad
940 de potencia con el fin de calibrar ofra,

confirmar por QK.
CF_EN

1100

Fecha
27/08/2019 23

=19l

Conecte o desconecte un generador de corriente de CC en funcién del siguiente conjunto de calibracién que vaya

a calibrar. Seguidamente, pulse "OK" (Aceptar) para continuar

Si no se detecta ningin cambio en la configuracién del sistema, aparecera un cuadro de didlogo de error que permite

al usuario volver a intentarlo o cancelar.

Si se han calibrado todos los conjuntos de calibracién, pulse "Exit" (Salir) para salir del programa de calibracion.
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17.3 Cédigos de mensaje.

A los mensajes, advertencias y errores que se muestran en el programa de calibracion se les asigna un cédigo Unico.
A continuacion figura una lista de cédigos de mensaje.

17.3.1 Mensajes generales.

N° de mensaje | Causa: Accion:

1:

Tensién de la bateria
demasiado baja (valor
critico).

2:
Corriente de carga
demasiado alta.

4:

No hay generadores
de corriente de CC
disponibles.

5:
No hay alimentacion
de la red eléctrica.

6:
Error del cargador.

7:

Temperatura del
modulo demasiado
alta.

8:

La temperatura del
ultracondensador es
demasiado alta.

10:

Tensién de la bateria
baja (valor de
advertencia).

N° de advertencia
1:

Tension de la bateria
muy baja.

Tension de salida <
13V de CC.

Corriente de carga >
5A.

No se han detectado
generadores de
corriente de CC
conectados.

El cargador de bateria
informa de un fallo en
la alimentacién de la
red eléctrica.

El cargador de la
bateria informa de un
error general.

La temperatura de
un generador de
corriente de CC es
demasiado alta.

La temperatura de un
ultracondensador es
demasiado alta.

Tension de la bateria
< 14,5V de CC.

17.3.2 Advertencias de inicio.

Causa:

Tension de salida
< 13V de CC.

Espere a que la bateria se recargue antes de llevar a cabo el
paso de calibracién.

El indicador de baterfa debe ser de color verde para poder
continuar.

Espere a que la bateria se recargue antes de llevar a cabo el
paso de calibracion.

El indicador de bateria debe ser de color verde para poder
continuar.

Aseglrese de que todos los generadores de corriente de CC
estan conectados correctamente.

Aseglrese de que la alimentacion de la red eléctrica
funciona con normalidad.

Asegurese de que el cargador de la baterfa funciona con
normalidad.

Espere a que el generador de corriente de CC se enfrie antes
de continuar.

Espere a que el ultracondensador se enfrie antes de
continuar.

Espere a que la bateria se recargue antes de llevar a cabo el
paso de calibracion. El indicador de bateria debe ser de color
verde para poder continuar.

Accion:

Espere a que la baterfa se cargue completamente antes de
iniciar la calibracion. El indicador de bateria debe ser de color
verde para poder continuar.
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17.3.3 Errores criticos de inicio.

Accion:

N° de error

1:
Falta la licencia.

2:
Faltan valores de
calibracion.

3:

No se ha encontrado
la clave de registro

n NLC n .

4.

No se ha encontrado
la clave de registro
“NLCin".

5:
Se ha detectado un
problema en el PLC.

6:

No hay generadores
de corriente de CC
conectados.

Falta un componente
critico en la
instalacion del
software de BALTO.

El programa de
calibracion no
puede acceder a
los parametros
de calibracion del
sistema.

El programa de
calibracion no puede
comunicarse con el
servicio de E/S de
TwinCAT.

No se han detectado
generadores de
corriente de CC
conectados.

Pdngase en contacto con el servicio de asistencia técnica de
Megger.

Pdngase en contacto con el servicio de asistencia técnica de
Megger.

Intente reiniciar el sistema.

Si el problema persiste, péngase en contacto con el servicio
de asistencia técnica de Megger.

Asegurese de que todos los generadores de corriente de CC
estan conectados correctamente y reinicie el programa de
calibracion.

17.4 Mensajes de error de calibracion.

Si se produce un error en algun paso del proceso de calibracion, aparece uno de los siguientes mensajes:

La calibracion de salida de desviacion ha llegado al final sin poder calcular un valor plausible.
No se puede calcular el valor de CF_OUT.
No se puede calcular el valor de CF_IN.

Se esta aproximandose a valores no validos, el procedimiento se ha detenido por motivos de seguridad.

Causa: El paso de calibracién no ha podido calcular el valor de calibracién.

Accion: Compruebe que:
=  Elinterruptor de CC de alta velocidad esta cerrado.
= El nivel de activacién configurado para el interruptor de CC de alta velocidad es suficientemente alto.

=  El sensor de calibracion esta conectado correctamente.

Si el problema persiste, pongase en contacto con el servicio de asistencia técnica de Megger.
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18. BaltoWin.

El software BaltoWin esta disponible en forma de producto independiente. Permite al usuario importar archivos de
informe del sistema BALTO a un PC u ordenador portatil para procesarlos posteriormente.

El archivo de instalacion de BaltoWin esta disponible en una memoria USB y se puede instalar en cualquier sistema
con Windows.

18.1 Requisitos del sistema.

Sistema operativo: Microsoft Windows 7 o posterior
Hardware: Al menos un puerto USB, Ethernet opcional
CPU: 1 GHz o superior, 32 bits o 64 bits
Memoria: 1 GB o mas

Resolucion de pantalla: ~ Como minimo 800 x 600
Espacio libre en disco: 50 MB
Software adicional: Microsoft Excel (opcional)

NOTA: Para conectarse al sistema BALTO mediante Ethernet, la configuracién de IP del PC u ordenador portatil
debe modificarse. Opcionalmente, puede utilizarse una memoria USB para transferir los archivos de informe.

18.1.1 Archivos de BaltoWin.

BaltoWin_Setup.exe: archivo de instalacion de BaltoWin.
BaltoWin Licence.txt: este archivo contiene el cédigo de licencia de software.

stevoeecrme (NN o

Fig. 74: BALTO Modular y portétil con BaltoWin. ~BALTO COMPACT 4000 y portatil con BaltoWin.

18.2 Instalacion.

Para iniciar la instalacion, ejecute el archivo de instalacion "BaltoWin_Setup.exe" en la memoria USB del sistema
correspondiente.

La configuracion de instalacion predeterminada debe ser adecuada para un sistema estandar.
Una vez finalizada la instalacion, se creard un acceso directo en el escritorio y en el menu de inicio (en "Megger").

El programa BaltoWin se iniciard automaticamente.

Aparece la siguiente ventana:
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File Print FTP Language 7
UNREGISTERED

easeregster. BaltoWin... Megger Electric

Bi BaltoWinv1.9 - o x

| > Enter the title of the report here...
Resuls |mfo. |

Export to Excel —> | Export to PDF —> Mzt |

Clear
Not cormected
Export to Excel Template -—->

El programa se puede registrar con el cédigo de licencia suministrado. Para ello, haga clic en el boton "Please

register" (Registrese).

NOTA: Si el programa no esta registrado, solo se puede utilizar durante 30 dias.

El cuadro de didlogo de registro aparece de la siguiente manera:

Bl BaltoWin registration form —
BaltoWin registration form

wiane stenaelectic. be for mare infarmation,

'our regiztration code can be purchazed fromMeggerElectric. See

Pt

Licence 1D I

Organigation ; I

Reqistration Code I

Submit | Caricel |

Para registrarse, se debe introducir la siguiente informacion:

B "licence ID” (Identificador de licencia) El cédigo de identificacion de la licencia.

B "Organisation" (Organizacion)

B "Registration Code" (Codigo de registro)  El céddigo de registro de la licencia.

Introduzca el nombre de la organizacién. (Opcional)

Los correspondientes datos de licencia se pueden consultar en el archivo de texto "BaltoWin License.txt" de la

memoria USB.

NOTA: El cédigo de licencia se puede utilizar en varios sistemas.

Puede instalarse una version mas reciente de BaltoWin sin tener que desinstalar la versién anterior. Se mantiene la

licencia instalada.
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Accesos directos.

El acceso directo para abrir BaltoWin esta disponible en el escritorio, asi como en el menu de inicio (en "Megger").

I
A
W

18.3 Comunicacion.

La comunicacion con el sistema BALTO se establece mediante la interfaz de Ethernet.

NOTA: Los archivos de informe también se pueden descargar mediante una memoria USB. En este caso,
no es necesario configurar la conexién Ethernet.

18.3.1 Configuraciéon de PC.

Para conectarse al sistema BALTO mediante Ethernet, la configuracién de IP del PC u ordenador portatil debe
modificarse.

Se recomienda que los cambios de configuracion los realice el administrador del sistema o de la red.

El procedimiento en un sistema Windows 10 es el siguiente:

. Windows System

Command Prompt
Control Panel

File Explorer

Run

Task Manager

This PC

v B W B B

I |

Abra el "Panel de control" desde el menu Inicio, situado en "Sistema Windows".

System and Security - Use
Review your computer's status b'l G

Save backup copies of your files with File

History HHH
Backup and Restore (Windows 7) E‘ Apj
4  Network and Internet —
“:éﬂ View network status and tasks P g Clo
[ -
Choose homegroup and sharing options e Add
e Cha
/ Hardware and Sound Chai

%‘- View devices and printers
Add a device Eas
Adjust commonly used mehbility settings Letl
Opti

Programs
[’] Uninstall a program
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Seleccione "Ver el estado vy las tareas de red".

:;:' Metwork and Sharing Center

“ v 4 :‘: <« MNetwork and Internet » MNetwork and Shari
Control Panel Home View your basic netwo

Wiew your active networks
Change adapter settings

Change advanced sharing Metwork

settings Private network

Change your networking setti

i Setup 2 new conne

Haga clic en "Cambiar configuracion del adaptador”.

.E' Metwork Connections

4 .EF <« Metwork and Internet » Metwork Connections »

Organize = Disable this network device
"-h- Eltlernelt | "-h- \:iFi
%{v %ﬁ- ot connected
@~ | @) Disable flll intel(R) Dusl Ban
Status
Diagnose

) Bridge Connections

Create Shortcut

% Delete
") Rename

G Properties

Haga clic con el botén derecho en el adaptador "Ethernet" y seleccione "Propiedades”.

[ Ethernet Properties x
Networking  Sharing
Connect using:

I Reattek PCle GBE Controller

Configure
This connection uses the following items:

ﬁ?F\\e and Printer Sharing for Microsoft Networks ~
Q05 Packet Scheduler

'R Intemet Protocol Version 4 (TCP/IPv4)
[ s Microsoft Network Adapter Muttiplexor Protocol
4 Microsoft LLDP Protocol Driver

4 Intemet Protocol Version 6 (TCP/IPvE)

.. Link-Layer Topelogy Discovery Responder v
< >

Install... Uninstall
Description

Transmission Control Protocol/Intemet Protocal. The default
wide arsa network protocol that provides communication
across diverse interconnected networks

K Cancel

Seleccione "Protocolo de Internet version 4 (TCP/IPv4)" y abra "Propiedades”.

Aparece el siguiente cuadro de didlogo:
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Internet Protacal Version 4 (TCP/IPv4) Properties X
General

You can get IP settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.

(7) Obtain an IP address automatically
(@ Use the folowing TP address:

IP address: 192.168. 1 . 10
Subnet mask: 3255 .255.255. O
Obtain DNS server address automatically
(@) Use the following DNS server addresses:
Preferred OIS server: ]
[ validate settings upon exit Adyanced. ..
cancl

Seleccione "Usar la siguiente direccién IP".
Introduzca los datos indicados anteriormente.
Se recomienda la "Direccion IP" 192.168.1.10.

La direccion IP puede ser cualquier valor entre el 192.168.1.1 y el 192.168.1.254, a excepcion del 192.168.1.5
(utilizado por el sistema BALTO).

La "Mascara de subred" es la 255.255.255.0.
La opcién "Puerta de enlace predeterminada" se puede dejar en blanco.

Haga clic en "Aceptar" para confirmar.

18.3.2 Conexion con el sistema BALTO.

Después de establecer la configuracion de IP, es posible conectarse a Internet conectando el cable de Ethernet del
PC u ordenador portatil a la interfaz de Ethernet del sistema Balto, en la posicién 7 de la unidad de control.

18.4 Uso.

18.4.1 Inicio de BaltoWin.

Inicie el programa BaltoWin utilizando el acceso directo de "BaltoWin" del escritorio o el menu de inicio

BY
EaIto T
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Aparece el siguiente cuadro de dialogo:

BL BaltoWinv1.9 - o X
File Print FTP Language ?
InReGISTERED . .
- BaltoWin... Megger Electric
Please register...

[ > Enter the title of the report here...
Results |1nfo |

Export to Excel —-> | Export to PDF ---> zarg |

Export to Excel Template --->

Not cornected

18.4.2 Informacion del cuadro de dialogo.

Opcion de menu - "File" (Archivo)

Menu desplegable:

BL BaltoWinv1.9 Registered to STEVO - o x
Eille Print FIP Language 7
e BaltoWin.. STEVO Electric
Export to Bxcel
Export to Excel Template
Export to PDF
Delete Report Files on this PC ar [Hr |Min |Sec |Setting  [[A] |[mV] |[ms] |[s] [Usercomment
Reset Program
Bt Progiam Al
B "Open" (Abrir). Permite abrir un archivo de informe importado del sistema BALTO.
B "Save as CSV" (Guardar Permite guardar un informe cargado en formato de texto CSV.
como CSV).
B "Export to Excel" (Exportar a Permite exportar un informe cargado a Microsoft Excel.

Excel) y "Export to Excel Template"
(Exportar a plantilla de Excel).

B "Export to PDF" (Exportar a PDF). Permite exportar un informe cargado a un archivo PDF.
B "Delete report files on this PC" Permite eliminar todos los archivos de informe locales importados del
(Eliminar los archivos de informe sisterna BALTO.
de este PC).
M "Reset Program" (Reiniciar Permite reiniciar el programa.
programa).
B "Exit Program" (Salir del Permite cerrar el programa.
programa).

Opcién de menu - "Print" (Imprimir)

Bl BaltoWinv1.0 Registered to STEVO - (=) x

Eile Print FIP Language ?

BaltoWin.., STEVO Electric

| > Enter the title of the report here...
Results |nfo |

Permite imprimir una captura de pantalla de las mediciones mostradas en el momento.

Para imprimir el informe completo, se recomienda utilizar "Export to PDF" (Exportar a PDF)" e imprimir el archivo en PDF
en su lugar.
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Opcién de menu - "FTP"

MenU desplegable:

[ Birin | B Mprarsnsad 1w 100
[ B [UPP| Logeign T

K- STEVO Electric

F———— [ [T R P ——
o b i P i V- i

it P P i (st it 120 B0 SEEE,

B "FTP Settings" (Configuracién de FTP). En este men figura la configuracion de conexion de red.
"Connect" (Conectar). Permite establecer una conexién de red con el sistema BALTO.

B "Download files from BALTO" Permite descargar todos los archivos de informe del sistema BALTO conectado.
(Descargar archivos del sistema BALTO).

B "Disconnect" (Desconectar). Permite desconectarse del sistema BALTO.

B "Delete files on BALTO" (Eliminar Permite eliminar todos los archivos de informe remotos del sistema BALTO.
archivos del sistema BALTO).

B "Browse files on BALTO" (Buscar Abre una ventana del explorador para examinar los archivos del sistema BALTO.
archivos en el sistema BALTO).

B "Start Remote Client (Version BALTO No se utiliza en los actuales sistemas BALTO.

6000A)" (Iniciar cliente remoto [versidon
de BALTO de 6000 Al).

B "Start Windows Remote Desktop" Permite iniciar el escritorio remoto de Windows para controlar el sistema BALTO
(Iniciar escritorio remoto de de forma remota.
Windows).

Opciéon de menu - "Language"” (Idioma)

Bi BaltoWinv1.9 Registered to STEVO - o X
File Print FIP  Langusge ?
English - -
o BaltoWin... Megger Electric

MNederlands

—-> Enter thy Deutsch

Results | Info

Italizno.
Filename Eqpatil vear [Hr [min [sec [setting  [[A] [imv] [ims] [(s] [usercomment

Cettina

[=E[=[=] |

Opcién de menu - "?"

Bl BaltoWinv1.9 Registered to STEVO

- o x

File Print FTP Language 7

e | 1 Megger Electric
]

—-> Enter the title of the B\\n/
Resuls |nfo. |

Filename |l Release date : 02/2017 [A] |[mV] |[ms] |[s] |Usercomment
o1} Regstered to STEVO
http: fw stevoelectric.bef

Informacién sobre la version del programa BaltoWin.

HEE

Tabla de resultados del informe.

Bl BaltoWinv1.0 Registered to STEVO - (=) x
File Print FTP Language 7

BaltoWin.., Megger Electric

| > Enter the title of the report here...
Resuls |mfo |

Filename  |Nr  |Day |Month|Year [Hr |Min |Sec |Setting  |[A] |[mV] |[[ms] |[s] |Usercomment
Bleemplesnors o1 |11 |17 [12 [s1 [03 [se13000 [12995¢ 524 [0 | _quicktest mode
2 01 11 17 12 31 08 B413000 12983 * 748 0 _AutoMode
Jo3] 01 11 17 12 31 13 B413000 12902 * 768 o Auto Mode
= 4 01 11 17 12 31 21 BA13000 12097 * 776 0 _AutoMode
Jos] 5 01 11 17 12 31 25 B413000 14300 * 11 0 _Puelode
Jos] 6 01 11 17 12 31 31 B413000 2008 22 O 0  _uohmHMode
[o7] 7 01 11 17 12 31 36 B413000 2008 22 © 0  _pohmMode
o8|
Jos]
J10]
Export to Excel —> | Export to PDF > ViewGraph | Clear
Not connected

Export to Excel Template -—>
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Registro de incidencias.

El registro de incidencias también se escribe en el archivo de texto "BaltoWin.log".

18.5 Descarga.

Para conectarse al sistema BALTO, haga clicen "FTP" > "Connect" (Conectar).

Bl BaltoWinv1.0 Registered to STEVO - (=) x
Elle Print | FIP  Langusge 7
FTP Settings

e Megger Electric

Download files from BALTO

Disconnect
Delete files from BALTO

FlE Browse Files on BALTO EUN =T ET ==t
Start Remote Client (Version BALTO 6000A)

Start Windows Remete Desktop (Version BALTO 300004/40000A)

Export to Excel ---> | Export to PDF -—> VELTEpn

Export to Excel Template -—>

| Clear
Not connected

El indicador de estado de conexion indicara si se puede realizar la conexion:

BL BaltoWinv1.9 Registered to STEVO - o X
File Print FTP Language ?

BaltoWin.:s Megger Electric

[ --> Enter the title of the report here...
Results |1nfo |

Export to Excel -—-> | Export to PDF —> View Graph J/ e
Comnected
Export to Excel Template -—->

El indicador de estado de conexion se resalta en amarillo si la conexién se ha establecido correctamente.

Para empezar a descargar los archivos de informe, haga clic en "FTP" > "Download files from BALTO" (Descargar

archivos del sistema BALTO).

B BaltoWinv1.9 Registered to STEVO - o X
Ele Print | FIP Language ?
ETP Settings -
Connect Megger Electric
Download files from BALTO

=
ET Disconnect
Results.
Delete files from BALTO
[ e prowse Fies onsarmo [mv] [fms] [(s] _[user comment
m Start Remote Client (Version BALTO 6000A)
% Start Windows Remote Desktop (Version BALTO 300004/400004)

Aparecera la barra de progreso de la descarga. La descarga de informes puede tardar unos minutos en efectuarse, en

funcion de la cantidad de informes almacenados.
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Bi BaltoWinv1.9 Registered to STEVO
File Print FTP Language ?

BaltoWin..» Megger Electric

[ --> Enter the title of the report here...

Results |Info |

[o2]

[o2]

los]

[o<]

los]

[os]

lo7]

log]

= ) :

[10] Downloading has started. Please wait ...

| ([LII1]] 47%
e
Export to Excel Template —> !

%861 \BaltoRin
ocuments\BaltoWin

15
~ Ping Reply OF
45 I : Trying e

Pulse "OK" (Aceptar) para confirmar que la descarga ha finalizado.

BL BstoWin w19 Registered to STEVO
File Print FTP Language ?

BaltoWin.:s

STEVO Electric

o x

[ =-> Enter the title of the report here...
Resuits ]m |

Downloading complete.

_x |

[A] |[mV] |[ms] |[s]

T

El cuadro de didlogo abierto aparece automaticamente. Seleccione el archivo de informe que desea abrir en la lista de

informes descargados:

Bl Open X
Look in: I Downloads j & [l
* Name . Date modified Type
a u Example.dat 6/17/2016 5:41 PM DAT Fil
Desktop
[ |
Libraries
This PC
Network
< >
File name: IExampIe j Open I
Files of type [-.at | Cancel |

Pulse "Open" (Abrir) para abrir el archivo de informe seleccionado.

Los resultados del informe aparecen en la tabla de resultados:

BaltoWin.
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Bi BaltoWinv1.9 Registered to STEVO
File Print FTP Language ?

BaltoWin...

[m}

X

Megger Electric

[ --> Enter the title of the report here...
Results |Info |

Filename  [ur [Day |Month|vear [tir [Min [Sec [setting
[ exampletnos |1

[A]  |[mV] |[ms] |[s] |User comment

12 [31 |02 [Ba13000 |[12905|*

524 |0

|_quicktest mode

Export to Excel Template ——>

2 01 11 17 12 31 08 B413000 12984* 748 0  _AutoMode

Jo3] 3 01 11 17 12 31 13 B413000 12992 * 768 0 _AutoMode

Joa] 4 01 11 17 12 31 21 B413000 12997 * 776 0 _AutoMode

[os] s 01 11 17 12 31 25 B413000 14300 * 1 0 _pulseMode

05 6 01 11 17 12 31 31 B413000 2004 2 0 0 _pOhmHode

o7 7 01 11 17 12 31 35 8413000 2004 22 0 0 _uohmMode

o8|

Jos|

10

Export to Excel > | Export to PDF > ViewGraph | Clear

[ Notcomnected |

La informacion adicional del informe aparece en la pestana "Info" (Informacién):

BL BaltoWinv1.9 Registered to STEVO
File Print FTP Language ?

BaltoWin...

o

X

STEVO Electric

> Enter the title of the report here....
Results  Info

Date 0

UR Number |BRKROO1

Cell Number 105

Operator 20525

Comments

Export to Excel —> | Export to PDF >

View Graph

Export to Excel Template —>

Not connected

Para exportar el informe en un formato diferente, introduzca un titulo para el informe en el campo de entrada de la

parte superior.

Para exportar el informe a Microsoft Excel, haga clic en el boton "Export to Excel" (Exportar a Excel). De este modo,
se exporta el informe a un nuevo documento de Excel con el formato predeterminado. Haga clic en el botén
"Export to Excel Template" (Exportar a plantilla de Excel) para seleccionar la plantilla de documento de Excel que

desea utilizar.

La exportacion a Excel solo funciona si Microsoft Excel estd instalado en el sistema.

Para exportar el informe a PDF, haga clic en el botén "Export to PDF" (Exportar a PDF). En el archivo en PDF figuran

la informacion adicional del informe y los gréficos del informe.
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Informe de PDF de ejemplo:

C1\Balto|Report|ExampleEN. dat

Example
Date 1/1/2017 12:31:43 PM
UR Humber BRIR00L
Cell Number 105
Operator 20825
‘Work Order WO1004519
‘Comments "
Nr_ Day Month Year Hr Min Sec Setting [A]  [mV] [ms] [s]  Usercomment
1 0L 11 17 12 31 03 8413000 12995 * 54 0 _Quicktest mode
] 0L 11 17 12 31 0B B413000 12984 * 760 _Auto Mode
3 01 1 17 12 31 13 B4 13000 12992 * 768 a Auto Mode
4 0L 1 17 12 3 B4lNG0 12997 ° ™ 0 _Auto Mode
] 91 3 17 12 3% B B41N00 1430 * uo0 _Pulse Mode
6 0L 11 17 12 3 M B413000 3004 22 o [ _HOhm Mode
7 0L 31 17 12 3 36 B41000 2004 22 o o _HOhm Mode
1/22/2018 3:50:01 PM Exported report trom BltoWin v1.9
C:\BaltolReport ExsmpleEN. dat
Graph -1
Trp current = 17995 A / Trip e = 524 .
1Al
[T ORRORRPRORRI.: = 3. L N....] - IR
o) e 18
s |
\
............ o
Graph -2
Trim current = 17984 A/ Trip time = 748 .
1l
o AUTO MODE 1
) — . e S W
o 5
s 1
-
= — Lo RN
1/22/2016 3:50:01 PM Exported report from Bakoibin v1.9
€/\Balto| Report| ExampleEN.dat.
Graph -5
Trip cument = 10D A / Trip tme = 11 s
ey (OPENING TIME TEST MODE Len
i
r -.
- e | I
o
=
= = _Jr
— = — =
1/22/2018 3:50:01 PM Exported report from BaltoWin v1.9

18.5.1 Graficos de informe.

En los archivos de informe guardados en las versiones 4.08 y posteriores del software de BALTO figuran los graficos
de medicion.

Si en el archivo de informe abierto figuran graficos de medicién, se activa el boton "View Graph" (Ver gréfico) al
seleccionar una medicion.

Haga clic en "View Graph" (Ver gréafico) para abrir el grafico de medidas en una ventana nueva.
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BL BaltoWinv1.9 Registered to STEVO

File Print FTP Language 7

o

b

BaltoWin..s Megger Electric
| > Enter the title of the report here...
Resuls |mfo. |
Filename Nr  |Day |Month|Year [Hr [Min |Sec |Setting [A] |[mV] |[ms] |[s] |Usercomment
(Y BampleEnol |1 12 (31 |03 |B413000 12995 * 524 |0 |_Quicktest mode
2 01 11 17 12 31 08 B413000 12984 * 748 0 _Auto Mode
[03] 2 01 11 17 12 31 13 BA13000 12992 * 768 0 _AutoHMode
oa| 4 o1 11 17 12 31 21 B413000 12997 * 776 0 _Auto Mode
[os] 5 01 11 17 12 31 25 B413000 14300 * 11 0 _PulseMode
(o6 6 01 11 17 12 31 31 B413000 2008 22 © 0  _yohmMode
07 7 01 11 17 12 31 36 B413000 2004 22 o o _pOhm Mode
o
[os)]
[10]
bportobel-—> | boorttoror—> | wiewGraph ) =
Not connected
&
M
Bi Graph - ExampleENO1.png - X
Trip current = 12995 A / Trip time = 524 ms
1[A]
QUICK TEST MODE Iout
15000 +
I_in
Trip
12500 Trip 2
10000
7400
5000
2500
0
64 18 19z 256 320 k) §12 576 B4l t [ITIS]

18.5.2 Descarga en USB.

En el sistema BALTO.

Una vez efectuadas las mediciones y guardado el informe en el sistema BALTO, es posible conectar una memoria USB

a la interfaz USB (posicién 6 de la unidad de control) para obtener los archivos de informe.

Los archivos de informe constan de lo siguiente:

B Informes en formato BaltoWin.

B Graficos de medicion en formato PNG.

B |nformes en formato PDF.

Mensajes de estado:

Balto [Message Code 18]

[Message Code 18]

Files copied.

OK
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Balto_protrel [Message Code 52]

[Message Code 52]

Memora USB ya contiene una "Report” carpeta.
éSobrescribir archivos existentes?

OK

Cancelar

BaltoWin.

PRECAUCION: No conecte la memoria USB antes de efectuar las medidas. Se copian unicamente aquellos
informes que ya existan en el sistema.

Conecte la memoria USB una vez que haya finalizado la medicién y que todos los informes se hayan

guardado correctamente.

En el PC o el portatil.

Conecte la memoria USB a un puerto USB del PC o portatil.

B Seleccione "Archivo" - "Abrir".

B Vaya a los archivos de la memoria USB.

B Abra la carpeta "Report" (Informe).

BY open X
Look in: I Report j &= ﬁ E-
* MName . Date modified Type
Quick a logs 2/17/2016 3:13 PM Fl\efo.lder
{| T Example.dat 6/17/2016 5:25 PM DAT File
Desktop
[ 3 |
Libraries.
This PC
Network
< >
File nams: IExamp\e j Open
Files of type: " dat | Cancel

Seleccione el archivo de informe que desea abrir y haga clic en "Open" (Abrir).
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19. Mantenimiento

Los distintos mddulos del sistema requieren poco o ningin mantenimiento en circunstancias normales, siempre que el
sistema se manipule, transporte y almacene de forma adecuada.

Las comprobaciones pueden resultar Utiles si el sistema se utiliza en condiciones dificiles o si ha estado almacenado
durante un periodo prolongado.

19.5.1 Empalmes de conexion

Los empalmes de conexién de alimentacion deben mantenerse limpios.

No utilice productos quimicos agresivos para la limpieza. En su lugar, utilice un pafio humedo y espere a que el
sistema se seque por completo antes de utilizarlo. El polvo puede eliminarse con aire comprimido.

El dispositivo debe estar protegido adecuadamente cuando vaya a almacenarse.

19.5.2 Neumaticos (solo BALTO Modular)

NOTA: La presién de los neumaticos debe comprobarse con regularidad.

Presion de los neumaticos usados: 3 bares (43,5 psi)

19.5.3 Componentes
Solo personal cualificado

PELIGEO 1 El mantenimiento y, en concreto, la sustitucion de componentes, solo debe
realizarlos personal cualificado y formado.

Cargadores de bateria.

Para garantizar la fiabilidad, compruebe periddicamente que los ventiladores de refrigeracion y las salidas de aire no
contengan acumulaciones de polvo o particulas. El polvo puede eliminarse con aire comprimido.

Ultracondensadores.

IPELI@RO § Durante el mantenimiento, nunca intente descargar los ultracondensadores.
Los ultracondensadores deben permanecer cargados a la tension de la bateria.
Se debe tener cuidado al trabajar alrededor de los ultracondensadores cargados.

Es posible que sea necesario apretar las conexiones de los terminales de los ultracondensadores.

Par de apriete utilizado: 20 N-m (14,8 Ibf-ft)
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Baterias.

Las baterias del BALTO COMPACT 4000 se encuentran en la unidad principal. Las baterias del BALTO Modular se
encuentran en el carro de soporte.

La sustitucion de las baterias del BALTO Compact 4000 solo puede llevarse a cabo en un centro de servicio de Megger.
Basta con enviar la unidad principal.

La vida util de las baterias depende de diversos factores como el uso, los grados de agotamiento, las temperaturas,
etc. Si se observa que las inyecciones de corriente se estan deteriorando, es necesario comprobar y sustituir las baterfas.

Aunque se recomienda que la sustitucion de las baterias del BALTO Modular se realice en un centro de servicio de
Megger, puede llevarla a cabo personal cualificado. El procedimiento es el siguiente:

B Desconecte el carro de soporte de la alimentacién de la red eléctrica.

B Retire los generadores de corriente de CC.

B Retire la palanca del dispositivo de parada de emergencia.

B Retire la cubierta del carro de soporte.

B Retire una conexion de cada banco de la bateria.

NOTA: Se debe tener cuidado y utilizar las herramientas adecuadas para evitar cortocircuitos al manipular
las baterias.

Fig. 75: Carro de soporte: Comprobacion de las baterias.

B Mida la tensiéon de todas las celdas de la bateria. Una celda en buen estado tendra una tension de al menos
2,0V de CC.

Par de apriete de la baterfa: 3,5 N-m (2,6 Ibf-ft)

Antes de volver a conectar un banco de la bateria, verifique que la tension de dicho banco coincida con el valor de

tensién del ultracondensador. Si la tension del ultracondensador es inferior (por ejemplo, si se hubieran sustituido celdas

de la bateria), el sistema debe conectarse brevemente a la alimentacion de la red eléctrica para cargar la tension del
ultracondensador al valor de tension del banco de la bateria, a fin de evitar la aparicién de fichas durante la nueva conexion.

Se recomienda cargar el sistema BALTO durante al menos 48 horas a la semana, aun cuando no se utilice
activamente. La carga periddica mantiene las baterias en buen estado y prolonga su vida util.

Guarde el sistema a las temperaturas de almacenamiento adecuadas.

19.5.4 Conectores de alimentacion.

Los empalmes de conexién de alimentacion, ademas de las conexiones de alimentacion del objeto de medida, deben
mantenerse limpios.

Para eliminar el polvo, utilice aire comprimido. No utilice productos quimicos agresivos para la limpieza.

Se puede utilizar un disco abrasivo para limpiar la superficie de contacto de los conectores de alimentacion.
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Fig. 76: Limpieza del conector de alimentacion.

El dispositivo debe estar protegido adecuadamente cuando vaya a almacenarse.

19.5.5 Ventilacién.

Asegurese de mantener las salidas de aire limpias y libres de acumulaciones de polvo y particulas.

19.5.6 Panel de control.
Reparaciones de la pantalla.

ADVERTENCIA: No abra la pantalla del panel de control. No contiene piezas reparables en el interior.

Mantenimiento de la pantalla.

El exterior de la pantalla se puede limpiar con un pafio himedo.

No utilice productos quimicos agresivos para la limpieza y evite el uso de objetos duros o afilados.

19.5.7 Componentes electrénicos de control.

Bateria del PC integrado.

El PC integrado utiliza una bateria para realizar una copia de seguridad de la fecha y la hora. Se recomienda sustituir
la bateria cada cinco afos.

Si la bateria deja de funcionar correctamente, es posible que la fecha y la hora no sean correctas.

Ventilacion.

Asegurese de mantener todas las salidas de aire limpias y libres de acumulaciones de polvo y particulas.
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Fig. 77: Unidad de control: Terminal de salida de aire.

Fig. 79: Salidas de aire de generador de corriente de CC
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Solucién de problemas.
20. Solucion de problemas.

En el presente capitulo se indica una serie de problemas que pueden producirse durante el funcionamiento y el uso
del sistema BALTO y como lidiar con ellos o reducir sus efectos.

Ademas, se indican descripciones detalladas de los codigos de error y advertencia.

20.1 Arranque del sistema BALTO.

Asegurese de seguir las instrucciones de montaje y conexion del capitulo "Instalacion”.

El interruptor de CC de alta velocidad debe estar abierto.

NOTA: En funcién de la frecuencia de uso del sistema, se recomienda cargarlo como minimo durante unas
horas antes de su uso. Si fuera posible, carguelo durante todo el dia anterior.

20.1.1 Procedimiento de arranque.

Si el procedimiento de arranque se realiza correctamente, aparece el cuadro de didlogo de arranque en la pantalla.

Los problemas que se produzcan durante el procedimiento de arranque pueden provocar que aparezcan otros
cuadros de didlogo en la pantalla, con informacion sobre el intento de arranque erréneo.

Después de un arranque correcto, el cuadro de didlogo de inicio aparece de la siguiente manera:

ol

LANZADOR BALTO ;5

Comprobacion TWINCAT en servicio ... 0s

TWINCAT: Aplicacion I0 no se ha iniciado todavia ...

MODO AYANZADD.

RELANZAMIENTO BALTO

Calibracion

Relg de

PARAR WINDOWS e

SALIR

Build 1_9 20171204 _20:00

El cuadro de didlogo de inicio espera a que empiece el tiempo de ejecucion de "TwinCAT" e inicia automaticamente el
software principal del sistema BALTO.

Si el tiempo de ejecucion de "TwinCAT" no se inicia, el sistema se apagara transcurridos aproximadamente 2 minutos.
En este caso, intente reiniciar el sistema.

PRECAUCION: Si los problemas de arranque persisten, péngase en contacto con el servicio de asistencia
técnica de Megger.

20.2 Estado del cuadro de dialogo "Info" (Informacién).

La informacion importante relativa al estado del sistema se indica en el cuadro de didlogo "Info" (Informacion).
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¥ Form25_Info

Info

Yuelta

01) Tensidn red :presente

02) CargadorCk

03) Tension Bateria :15.5

04) Corriente de carga ;0 A

05) Mimero de unidades de potercia ;5

06) Mimero de prushas bajo este informe :0

07)PLC : OK
08) Espacio disco duro utilizado: 65 %
09) Temperatura ultracaps :
UC1: 229 0C
U2 : 229 °C
UZ3: 229°C
U4 : 229 °C
UCs : 22.9°C
10) Temperatura del modula PU QK

Estads de aviso :Ningin aviso
Estado de alarma :Minguna alarma

Solucién de problemas.

=lolx|

Codigo color del tentc
Megro = OK
Azul = Aviso

Rojo = Alarma

o |

4. 12_20190727_18:22

|Code: 0] Unidad de potencia:S| Estado Alarma:Minguna alarmal Aviso. Mingin aviso

"Info" (Informacién).

"Mains Power" (Alimentacion de la
red eléctrica):

"Charger" (Cargador):

"Battery Voltage" (Tension de la
bateria):

"Charging Current" (Corriente de
carga):

"Number of Power Units" (NUmero
de unidades de alimentacién):

"Warnings Status" (Estado de las
advertencias):

"Alarm Status" (Estado de las
alarmas):

"Number of tests in this report"
(NUumero de medidas de este
informe):

"PLC":

"Ultracapacitor temperatures”
(Temperaturas de los
ultracondensadores):

"Used Disk-space" (Espacio usado
del disco):

"Temperature PU module"”
(Temperatura del modulo PU):

Botén "OK" (Aceptar).

Version del software.

Indica el estado de la alimentacion de la red eléctrica.

Indica el funcionamiento general del cargador y el estado de error.

Indica el nivel de tensién de la bateria.

Si la tension es inferior a 14 V de CC, aparece una advertencia.

Si la tension es inferior a 12 V de CC, aparece una alarma y se blogquea el uso hasta
que la bateria se haya recargado.

Indica la corriente de carga de la baterfa.
Se considera que la baterfa estd completamente cargada si la corriente de carga cae
por debajo de 5 A.

Indica el nimero de generadores de corriente de CC conectados.
Indica todas las advertencias activas.
Indica todas las alarmas activas.

El nimero de resultados de medida que figuran en el informe actual.

Indica el estado del PLC en lo que a control de entrada/salida respecta.
Si se produce algun error en el PLC, aparece una alarma y se bloquea el uso.

Indica las temperaturas de los ultracondensadores.

Si la temperatura supera los 45 °C, aparece un aviso.

Si la temperatura supera los 60 °C, aparece una alarma y se bloguea el uso hasta que
el ultracondensador correspondiente se haya enfriado.

En las ranuras de ultracondensadores que no se usen aparece una temperatura de

0 °C.

Indica el porcentaje de espacio del disco utilizado en el almacenamiento interno.

Si el espacio en disco utilizado supera el 85 %, aparece una advertencia.

Si el espacio en disco utilizado supera el 98 %, aparece una alarma y se bloguea el
uso hasta que se libere espacio en disco.

Para liberar espacio en el disco, se pueden eliminar los archivos de informe
almacenados. Para obtener instrucciones al respecto, consulte el capitulo "Informes".

Temperatura de los generadores de corriente de CC.

Si los generadores de corriente de CC cuentan con monitorizacién de temperatura y
la temperatura supera los 55 °C, aparece una alarma y se bloquea el uso hasta que se
hayan enfriado.

Pulse el botén "OK" (Aceptar) para confirmar y descartar los avisos y las alarmas del
sistema.

La version del software y la fecha de fabricacién aparece en la esquina inferior
derecha de la pantalla "Info" (Informacion).
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Barra de estado.

"Warning status" (Estado de las advertencias):

"Alarm status" (Estado de las alarmas):

Una barra de estado roja indica que hay una alarma activa que blogquea el uso del sistema BALTO.

WEE

Info

| D1) Tensidn red :presente
02) CargadorCk
03) Tension Bateria :10.1 ¥
04) Carriente de carga 40 A
05) Mumero de unidades de potencia ;5
06) MUmero de pruebas bajo este informe 0
07)PLC ; QK
08) Espacio disco duro utilizado: 65 %
09) Temperatura uliracaps .
UcCi:229°C
ucz: 229°C
UC3: 22,9 °C
uc4: 229 °C
UCS: 229 °C

10) Termperatura del modulo PU @ QK
oK
Estado de aviso :U_Bat <

Estado de alarma :U_Bat <<

Cédigo color del textc
Megro = OK
HAzul = Aviso
Rajo = Alarma

4.12_20180727_18:22

Indica todas las advertencias activas.

Indica todas las alarmas activas.

Si se pulsa el botén "OK" (Aceptar), se confirma la alarma y el usuario vuelve a los menus de medicion. Mientras la

alarma permanezca activa, el funcionamiento del sistema se bloquea y el color de fondo cambia a rojo.

7 P2_MENU PRINCIPAL

[ <--Vuelta]

BALTO 20000 A

Modo de pruebas - Inyecciones corriente CC alto

INFORMES

Amo [Esclavo

178

7500 A

WWW.megger.com




Solucién de problemas.
20.3 Dispositivo de parada de emergencia.

El dispositivo de parada de emergencia se controla mediante la palanca.

Antes de restablecer el dispositivo de parada de emergencia, se debe medir la tensiéon de los generadores de corriente
de CC. Si el valor de tensién deja de coincidir con la tensién de la bateria del sistema y se reconecta el dispositivo de
parada de emergencia, el dispositivo de parada de emergencia puede provocar arcos eléctricos y dafar los contactos.
Para medir la tension, retire los generadores de corriente de CC.

B En el panel trasero, mida la tensién entre los empalmes de conexién de alimentacion:

Fig. 80: Panel trasero del generador de corriente de CC.

La tension debe ser de entre 13,0V de CCy 15,7 V de CC.
B Compare la tension con la tensién suministrada por el compartimento de energia (los conectores) con el

dispositivo de parada de emergencia vuelto a colocar en la posicion de activacion:

PRECAUCION: Si las tensiones no coinciden, cargue los generadores de corriente de CC con la herramienta
de carga.

Si'la palanca de parada de emergencia hubiera dejado de poder activarse y desactivarse sin problemas, o si se observa
deterioro de las inyecciones, es posible que el dispositivo de parada de emergencia hubiera resultado dafado.

PRECAUCION: Si el dispositivo de parada de emergencia hubiera resultado dafiado, péngase en contacto
con el servicio de asistencia técnica de Megger antes de efectuar cualquier nueva inyeccion de corriente.
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20.4 Codigos de mensaje.

A todos los mensajes, errores y advertencias del sistema se les asigna un cédigo de mensaje Unico.

20.4.1 Codigos de error relativos al funcionamiento.

Estos mensajes aparecen en un cuadro de didlogo emergente durante el funcionamiento del sistema.

Mensaje: "A severe alarm has occurred. No tests will be possible anymore. The ‘Info’ dialog will be shown" (Se ha
producido una alarma grave. No es posible efectuar mas medidas. Aparecera el cuadro de didlogo "Info"
[Informacién)).

Causa: La tension de la bateria es muy baja.
No hay generadores de corriente de CC conectados.
Error del PLC en relacién con el sistema de E/S.
No hay suficiente espacio disponible en el disco.
La temperatura de los ultracondensadores es elevada en un nivel critico.

Accion: Consulte el cuadro de didlogo "Info" (Informacion) para obtener una descripcién del problema.
En funcion del problema, es posible que el usuario tenga que esperar a que se carguen las baterias,
conectar un generador de corriente de CC, liberar espacio en el disco o esperar a que se enfrien los
ultracondensadores.
Si se hubiera producido algun error en el PLC, intente reiniciar el sistema.
Si el problema persiste, péngase en contacto con el servicio de asistencia técnica de Megger.

N° de cédigo: 2

Mensaje: "No Power Units available. Please connect a Power Unit.
Test aborted" (No hay unidades de alimentacién disponibles. Conecte una unidad de alimentacién. Medida
cancelada).

Causa: El sistema no detecta ninglin generador de corriente de CC conectado.

Accion: Asegurese de que el generador de corriente de CC esta conectado correctamente.

Si el problema persiste, pongase en contacto con el servicio de asistencia técnica de Megger.
N° de cédigo: 3
N° de cédigo: 4

N° de cédigo: 5

N° de cédigo: 6

N° de cédigo: 7

Mensaje: "Initialization file not found. Program will be terminated for safety-reasons" (No se ha encontrado el
archivo de inicio. El programa se apagara por motivos de seguridad).

Causa: Faltan componentes criticos de la instalacion del software.

Accion: Si el problema persiste, péngase en contacto con el servicio de asistencia técnica de Megger.

Mensaje: "This program is not registered. The program will be terminated” (Este programa no esta registrado. Se
cerrara el programa).

Causa: Faltan componentes criticos de la instalacion del software.

Accion: Si el problema persiste, pédngase en contacto con el servicio de asistencia técnica de Megger.

N° de cédigo: 9

Mensaje: “This program version is too old. This version = ... / version of ini-file = ... The program will be terminated
for security reasons” (Esta version del programa es demasiado antigua. Esta version = ... /version de ini-
file = ... Se cerraréa el programa por motivos de seguridad).

Causa: Se ha cambiado a una version anterior del software o hay componentes criticos dafiados de la instalacién

del software.

Accion: Reinicie el software.
Si el problema persiste, pédngase en contacto con el servicio de asistencia técnica de Megger.

N° de cédigo: 10

Mensaje: "This program version is higher than the version on the ini-file. New parameters will be set to their default
values" (La versién de este programa es posterior a la del ini-file. Los pardmetros nuevos se estableceran en
sus valores predeterminados).

Causa: El software se ha actualizado.

Accion: Pulse "OK" (Aceptar) para confirmar.
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Mensaje:

Causa:
Accion:

"Ini-file has been updated. The versions are now matching" (Se ha actualizado el ini-file. Las versiones
ahora coinciden).

Se ha actualizado la configuracion de software
Pulse "OK" (Aceptar) para confirmar.

Mensaje:
Causa:

Accién:

"Calibration values are missing" (Faltan valores de calibracién).
Faltan los datos de calibracion del sistema.

Si la herramienta de calibracion esta disponible, es posible calibrar el sistema. Para obtener mas
informacion, consulte el capitulo "Calibracién®.
Si el problema persiste, pongase en contacto con el servicio de asistencia técnica de Megger.

Mensaje:

Causa:

Accién:

"Free disk space has reached the warning level. Please delete old log-files" (El espacio libre del disco ha
alcanzado el valor de advertencia. Elimine archivos de registro antiguos).

Hay demasiados informes almacenados en el sistema BALTO.

Borre los archivos de informe almacenados pulsando "Delete" (Eliminar) en el cuadro de didlogo "Report"
(Informe).

Este mensaje no requiere de accién inmediata.

Si el problema persiste, pongase en contacto con el servicio de asistencia técnica de Megger.

Mensaje:

Causa:

Accién:

"** Free disk space has reached the CRITICAL LEVEL ** Please delete old log files as soon as possible"
(**El espacio libre del disco ha alcanzado el valor critico. Elimine archivos de registro antiguos cuanto
antes).

Hay demasiados informes almacenados en el sistema BALTO.

Borre los archivos de informe almacenados pulsando “Delete" (Eliminar) en el cuadro de didlogo "Report"
(Informe).

Este mensaje requiere de accion inmediata.

Si el problema persiste, pongase en contacto con el servicio de asistencia técnica de Megger.

(Reservado para uso interno).
(Reservado para uso interno).
(Reservado para uso interno).

Mensaje:
Causa:

Accion:

"Files copied" (Archivos copiados).
El usuario ha conectado una memoria USB. Se han transferido todos los archivos de informe.

Pulse "OK" (Aceptar) para confirmar.

Mensaje:
Causa:

Accion:

"USB Stick removed” (Se ha desconectado la memoria USB).
Se ha desconectado la memoria USB.

Pulse "OK" (Aceptar) para confirmar.

Mensaje:

Causa:

Accién:

"This Control Unit is configured for ... Power Units, but you are using ... Power Unit(s). Please check the
connections to the HS DC CBR and disconnect the Power Cables from unused Power Units!" (Esta unidad
de control esta configurada para ... unidades de alimentacién, pero esta utilizando ... unidad(es) de
alimentacion. Compruebe las conexiones del interruptor de CC de alta velocidad y desconecte los cables de
alimentacion de las unidades de alimentacién que no se utilicen).

El nimero de generadores de corriente de CC conectados no coincide con los indicados en la configuracién
predeterminada de fabrica.

Si la discrepancia con respecto al nimero de generadores de corriente de CC es intencionada, pulse "OK"
(Aceptar) para confirmar.

Verifique que los generadores de corriente de CC estén desconectados del interruptor de CC de alta
velocidad.

Mensaje:

Causa:

Accion:

"You have DISCONNECTED some Power Units. Please do not forget to DISCONNECT the corresponding
Power Cables at the HS DC CBR side" (Ha desconectado algunas unidades de alimentacion. No olvide
desconectar los cables de alimentacion correspondientes en el lado del interruptor de CC de alta velocidad).

Se ha desconectado un generador de corriente de CC del sistema.

Verifique que todos aquellos generadores de corriente de CC que estén desconectados lo estén también
del interruptor de CC de alta velocidad.
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Mensaje: "You have CONNECTED some additional Power Units. Please do not forget to CONNECT the corresponding
Power Cables at the HS DC CBR" (Ha conectado algunas unidades de alimentacién. No olvide conectar los
cables de alimentacion correspondientes en el interruptor de circuito de CC de alta velocidad).

Causa: Se ha conectado un generador de corriente de CC al sistema.

Accién: Verifigue que todos aquellos generadores de corriente de CC que estén conectados lo estén también al
interruptor de CC de alta velocidad.

Mensaje: "The HS DC CBR is still closed. For safety reasons, this program will not be terminated. Please open the HS
DC CBR first before terminating this program" (El interruptor de CC de alta velocidad sigue cerrado. Por
motivos de seguridad, no se terminard este programa. Abra el interruptor de CC de alta velocidad antes de
terminar este programa).

Causa: Este mensaje aparece cuando el usuario intenta salir del software de BALTO y el interruptor de CC de alta
velocidad contintia conectado y cerrado.

Accion: Abra el interruptor de CC de alta velocidad o desconecte los cables del interruptor de CC de alta velocidad.
(Reservado para uso interno).

Mensaje: "The maximum number of tests for one report have been reached: Please insert a report name" (Se ha
alcanzado el numero méaximo de medidas para un informe: introduzca un nombre de informe).

Causa: La tabla de mediciones guardada ha alcanzado el nimero méaximo de lineas.

Accién: En el cuadro de didlogo "Report” (Informe), pulse "Save" (Guardar) para guardar las mediciones
almacenadas actualmente en un archivo de informe. Seguidamente, borre la lista para comenzar un nuevo
informe.

Mensaje: "Value of I_ref too high or value of k2 (%) too high. Please reduce either I_ref or k2. Max I_ref Value = ..."
(El valor de I_ref o el valor de k2 [%] es demasiad alto. Reduzca |_ref o k2. Valor maximo de I_ref = ...).

Causa: La inyeccion especificada por |_ref y k2 supera la capacidad de inyeccién de corriente maxima.

Accién: Reduzca el valor de I_ref, o

reduzca el valor de k2.

Mensaje: "|-ref Value too high. Max value: ..." (El valor de |_ref es demasiado alto. Valor méximo: ...).
Accion: Reduzca el valor de I_ref.
Wdecodigoize |
Mensaje: "Slope speed too slow, please increase the speed to at least ... A/s or reduce the current” (La velocidad de
la pendiente es demasiado reducida. Aumente la velocidad a como minimo ... A/s o reduzca la corriente).
Accion: Aumente el valor de "Slope" (Pendiente) o reduzca el valor de "Delta I".
Wdecodigoiz |
Mensaje: "The value for di/dt should be > 0 ms. Please insert a higher value" (El valor de di/dt debe ser > 0 m/s.
Introduzca un valor mas elevado).
Accion: Aumente el valor de "Delta |" hasta que el valor de "dt" indicado sea superior a O ms.
Wdecodigesz0 | ]
Mensaje: "|-ref Value too high. Max value: ..." (El valor de |_ref es demasiado alto. Valor méximo: ...).
Accion: Reduzca el valor de I_ref.
W decodigoiat |
Mensaje: "Value of measuring current too small. The current must be at least 100 A per Power Unit" (El valor de

la corriente de medicién es demasiado bajo. La corriente debe ser de como minimo 100 A por unidad de
alimentacion).

Accion: Aumente el valor de |_ref a como minimo 100 A por cada generador de corriente de CC conectado.
Wdecodigoiz |
Mensaje: "|-ref Value too high. Max value: ..." (El valor de |_ref es demasiado alto. Valor méaximo: ...).
Accion: Reduzca el valor de I_ref.
W decodigoizz |
Mensaje: "The maximum number of tests for one report has been reached: Please insert a report name to close this

form" (Se ha alcanzado el nimero maximo de medidas para un informe: introduzca un nombre de informe
para cerrar este formulario).

Causa: Consulte el cédigo n® 25.
Accion: Consulte el cédigo n® 25.
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N° de cédigo: 34

Mensaje: "Report “..."” saved" (Informe "..." guardado).
Causa: El archivo de informe se ha guardado correctamente.
Accion: Pulse "OK" (Aceptar) para confirmar.

N° de cédigo: 35
N° de cédigo: 36
N° de cédigo: 37

Mensaje: " All report-files, logfiles and sample files deleted" (Se han eliminado todos los archivos de informes,
archivos de registro y archivos de muestra).

Causa: El usuario ha pulsado el botén "Delete" (Eliminar) del cuadro de didlogo "Report" (Informe) y ha
confirmado la eliminacién. Se han eliminado los archivos de informe almacenados.
Accién: Pulse "OK" (Aceptar) para confirmar.
Wdecomigosa |
Mensaje: "Nothing deleted" (No se ha eliminado nada).
Causa: El usuario ha pulsado el botén "Delete” (Eliminar) del cuadro de didlogo "Report" (Informe), pero ha

cancelado la eliminacién. No se ha eliminado ningtn archivo.
Accién: Pulse "OK" (Aceptar) para confirmar.
N° de cédigo: 39
N° de cédigo: 40

Mensaje: "|-ref Value too high. Max value: ..." (El valor de |_ref es demasiado alto. Valor méaximo: ...).

Accion: Reduzca el valor de I_test.

Mensaje: "The Shunt Mode Current should be at least ... A per Power Unit. Please set a higher value" (La corriente
del modo de derivacion debe ser de como minimo ... A por unidad de alimentacién. Establezca un valor
mas alto).

Accion: Aumente el valor de |_test.

N° de cédigo: 42
N° de cédigo: 43

Mensaje: "The time for this test is set too high. The time has been automatically reduced to its maximum value" (El
tiempo establecido para esta medida es demasiado alto. Se ha reducido automaticamente el tiempo al valor
maximo correspondiente).

Causa: El tiempo de medida configurado en el modo de derivacién ha superado el limite de tiempo de medida. El
valor se ha reducido.

Accion: Pulse "OK" (Aceptar) para confirmar.
N° de cédigo: 44
N° de cédigo: 45
N° de cédigo: 46

N° de cédigo: 47
N° de cédigo: 48
N° de cédigo: 49

Mensaje: "Number of Power Units should be exactly 1" (El nimero de unidades de alimentacién debe ser
exactamente 1).

Causa: El usuario ha intentado iniciar la verificacion automaética, pero el nimero de generadores de corriente de
CC conectados es de cero o de mas de uno.

Accién: Verifique que haya exactamente un generador de corriente de CC conectado al sistema para llevar a cabo
la verificacion automatica.

N° de cédigo: 50

Mensaje: "Current value too low. Please raise the value of I-ref (min=... A)" (Valor de corriente demasiado bajo.
Aumente el valor de |_ref [minimo = ... A]).
Accion: Aumente el valor de |_ref.

N° de cédigo: 51 Reservado para la inyeccion secundaria

Mensaje: "The system has detected at least one Current Generator" (El sistema ha detectado al menos un generador
de corriente).

Accion: Abra el interruptor de alta velocidad de CC y retire todos los generadores de corriente.
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Mensaje: "USB Stick already contains a “Report” folder. Overwrite existing files?" (La memoria USB ya contiene una
carpeta "Report" [Informe]. ; Sobrescribir los archivos actuales?).

Causa: El usuario ha conectado una memoria USB que ya contiene informes almacenados

Accion: Confirme para comenzar a transferir archivos de informe. Se sobrescribirdn aquellos informes que ya se
encuentren en la memoria USB y utilicen el mismo nombre de informe que los informes del sistema.
Cancele para cancelar la transferencia.

Mensaje: "There are unsaved report entries. Are you sure you wish to exit without saving?" (Hay entradas de informe
sin guardar. ¢Esta seguro de que desea salir sin guardar?).

Causa: Se cierra el software mientras hay mediciones sin guardar en el cuadro de didlogo "Report" (Informe).

Accion: Confirme para descartar las mediciones que no haya guardado.
Cancele para cancelar el procedimiento de salida.

N° de cédigo: Reservado para la inyeccion secundaria

Mensaje: "Please connect the voltage output to the uOhm input, then press OK.
This message is shown before the calibration process is started" (Conecte la salida de tension a la entrada
de pohmios y pulse "OK" [Aceptar]. Este mensaje aparece antes de iniciar el proceso de calibracion).

Accion: Una vez efectuada la calibracién, pulse "OK" (Aceptar) para iniciar el procedimiento de calibracion.

N° de cédigo: Reservado para la inyeccion secundaria

Mensaje: "No voltage feedback, please ensure the connection is made. Calibration aborted.
This message is shown when no voltage is detected on the pOhm input. The calibration process cannot
continue" (No hay retroalimentacion de tension. Verifique que la conexién se ha efectuado. Calibracion
cancelada. Este mensaje aparece si no se detecta tension en la entrada de pOhm. El procedimiento de
calibracion no puede continuar).

Accion: Verifique que las conexiones estén conectadas correctamente e inténtelo de nuevo.
N° de cédigo: Reservado para la inyeccion secundaria

Mensaje: "Calibration in progress...(%d)" (Calibracién en curso... [%d]).

Accion: No es necesario realizar ninguna accion.

N° de cédigo: Reservado para la inyeccion secundaria

Mensaje: "Output offset calibrated to %d. Measured offset : %.3n V
This message is shown after the calibration process is completed" (Desviacién de salida calibrada a
%d. Desviacion obtenida en la medicion: %.3n V. Este mensaje aparece antes de finalizar el proceso de

calibracién).
Accion: Pulse "OK" (Aceptar) para volver al mend.

Wdecodigos200 |
Mensaje: "This program will be terminated. Shutdown Windows?" (Se cerrard el programa. ;Apagar Windows?).
Causa: El software se esta cerrando.

Accion: Confirme para apagar el sistema después de cerrar el software.

De lo contrario, aparece el cuadro de didlogo del Launcher.

Mensaje: "Are you sure you want to clear the list of tests?" (; Seguro que desea borrar la lista de medidas?).
Causa: Se estan borrando las mediciones del cuadro de didlogo "Report" (Informe).
Accion: Confirme para borrar la tabla de mediciones (por ejemplo, para iniciar un nuevo informe).

Cancele para conservar las mediciones almacenadas.

Mensaje: "Delete all reports, samples and logfiles from the disk?" (;Eliminar todos los informes, muestras y archivos
de registro del disco?).

Causa: El usuario ha pulsado "Delete" (Eliminar) en el cuadro de didlogo "Report" (Informe).

Accién: Confirme que desea eliminar todos los archivos de informes almacenados en este sistema. Esta accion no se
puede deshacer.
Cancele para cancelar el procedimiento de eliminacion.

Mensaje: "Invalid password" (Contrasefia no valida).
Causa: El usuario ha introducido una contraseia no valida para una funcién protegida por contrasena.
Accion: Introduzca la contrasefia correcta.
| N°decodigo:205 | |
Mensaje: "Please fill in the “..." field" (Rellene el campo "...").
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Causa: La funcion de nombre de informe automatico esta activada y el usuario no ha rellenado el campo
obligatorio.
Accion: Rellene el campo obligatorio en la pestafa "Info" (Informacién) del cuadro de didlogo "Report" (Informe).

También puede modificar la configuracion automatica del nombre del informe pulsando "Customise"
(Personalizar).

20.4.2 Cédigos de error relativos a resultados de medida.

Los siguientes codigos de error se corresponden con una medida que se haya efectuado y aparecen en el cuadro de
didlogo de resultados de medida.

¥ P5_MODO AUTO f RESULTADO

m Prueba en proceso ...

REGISTRAR IGNORAR /\/
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Mensaje: "HS DC CBR is not closed. Test Aborted" (El interruptor de CC de alta velocidad no se ha cerrado. Medida
cancelada).

Causa: El sistema ha detectado que el circuito no esta cerrado.

Accion: Inspeccione el circuito y verifique que el interruptor de CC de alta velocidad esta cerrado.
wdecodigoitor | ]

Mensaje: "Not tripped / Imax = ... A" (Sin activar/lmax = ... A).

Causa: El interruptor de CC de alta velocidad no se ha activado durante la medida.

Accién: Si quiere activarlo, inténtelo de nuevo con un valor de corriente de medida mas elevado. La corriente maxima

durante esta medida aparece en forma del valor de Imax.
Verifique que la configuracion del interruptor de CC de alta velocidad sea correcta.

Mensaje: "Battery Overload detected. Test aborted" (Se ha detectado sobrecarga de la bateria. No hay unidades de
alimentacion disponibles. Conecte una unidad de alimentacién. Medida cancelada).

Causa: El sistema ha detectado una sobrecarga de la bateria. Esto es, la tension de la baterfa ha alcanzado los 10 V
durante la medicion o la corriente de salida obtenida en la medicion se ha desviado excesivamente del valor

de corriente deseado.

Accion: Para evitar la sobrecarga de la bateria:
Espere a que el indicador de bateria se vuelva de color verde (con lo que se indica que la bateria esta
totalmente cargada) antes de iniciar inyecciones.
Reduzca la impedancia del circuito.
Reduzca la corriente de medida o la duracion.
Si el problema persiste, péngase en contacto con el servicio de asistencia técnica de Megger.

Mensaje: "Tripped too soon /Imax = ... A" (La activacién se ha realizado demasiado pronto/Imax = ... A).

Causa: Se ha producido una activacién antes del rango de medicion valido en el que se prevén las activaciones.

Accién: Intente reducir la corriente de medida. En el Modo automaético, también es posible ampliar el rango de
medicion reduciendo el valor de "k1". La corriente de activacion obtenida en la medicion aparece en forma
de valor Imax.

(Reservado para la inyeccion secundaria).

Mensaje: "0 () pOhm™.
Causa: El sistema ha obtenido un valor de caida de tension de 0 mV o de resistencia de 0 pQ en la medicion.
Accion: Verifique que los cables de medicién de la caida de tension estén conectados correctamente al interruptor de

CC de alta velocidad y a las entradas de pQ del controlador.

Mensaje: "HS DC CBR is not open. Test Aborted" (El interruptor de CC de alta velocidad no se ha abierto. Medida
cancelada).

Causa: El sistema ha detectado que el circuito no esta abierto.

Accion: Verifique que el interruptor de CC de alta velocidad esté abierto.
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Solucién de problemas.
20.5 Inyeccién de corriente.

Si se activa alguna alarma que impide seguir usando el sistema, aparece el cuadro de didlogo "Info" (Informacién). Para
consultar una descripciéon de la alarma activada, Consulte el capitulo 15.4 Cédigos de mensaje. en la pagina 180.

El funcionamiento del sistema puede haberse bloqueado como consecuencia de alguno de los siguientes motivos:
B Se ha activado el botéon de parada de emergencia.
= Se ha pulsado el botén de parada de emergencia. Suelte el botdn para continuar utilizando el sistema.

= Para obtener mas informacion, consulte el capitulo "Montaje del sistema", seccién "Unidad de control”,
"Parada de emergencia”.

B Temperatura de los generadores de corriente de CC

= Se dispone de monitorizacion de la temperatura de los generadores de corriente de CC, que ha detectado una
temperatura superior a 55 °C.

= Espere a que el generador de corriente de CC se enfrie.

B Tensién de la bateria.

= Sjla tensién de la bateria es inferior a 12 V de CC, espere a que se recargue.
B Error del PLC.

= Los errores del PLC relacionados con el sistema de E/S impiden seguir utilizando la unidad. Es posible que sea
necesario reiniciar el sistema.

= Sj el problema persiste, pdngase en contacto con el servicio de asistencia técnica de Megger.
B Temperatura de los ultracondensadores.

= La temperatura de alguno de los ultracondensadores ha superado los 60 °C. Espere a que se enfrie el
ultracondensador correspondiente.

B Espacio del disco en valor criticamente bajo.

= El espacio usado del disco ha superado el 98 %. Libere espacio en el disco eliminando los archivos de informe
almacenados.

® No hay generadores de corriente de CC conectados.

= El sistema no ha detectado ningun generador de corriente de CC conectado. Conecte un generador de
corriente de CC para reanudar el funcionamiento.
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Apéndice 1

21. Apéndice 1

21.1 Especificaciones técnicas claras.

Entorno:
Ambito de aplicacién:

Temperatura de funcionamiento:

Temperatura de almacenamiento y
transporte:

Humedad:
Altitud de funcionamiento:
Proteccion de entrada:

Marcado UKCA y CE:
LvD
EMC

Normas ferroviarias:
Instalaciones fijas - Conmutador de CC:

Equipos eléctricos para material rodante:

Generalidades:
Entrada de red eléctrica:

Cable de alimentacion:

Duracién de la inyeccion primaria:
Duracién de la corriente constante:
Duracién de la inyeccion secundaria:

Modos de salida de inyeccién secundaria -
Corriente:

Modos de salida de inyeccién secundaria -
Tension:

Tensién de salida maxima del generador de
corriente:

Corriente maxima del generador:
Precision de los resultados:
Suministro de energia:

Tension de salida:

Seccién transversal del cable de tierra:
Palanca de parada de emergencia:

Unidad de control:
Funciones:
Tipo de pantalla:

Se utiliza para la medicién de interruptores de CC de alta
velocidad en diversos sectores, incluido el ferroviario (traccion,
subestaciones de alimentaciéon de CC, material rodante) y otros,

como el minero y el maritimo.
De 0 °C a +55 °C (+32 °F a +131 °F)
De -20 °C a +65 °C (-13 °F a +149 °F)

Del 5 al 95 % de humedad relativa, sin condensacion
<2000 m
IP20

EN (IEC) 61010-1; EN (IEC) 61010-2-030
EN (IEC) 61326-1

I[EC 61992-1 Ed.2 - Parte 1
IEC 61992-2 Ed.2 - Parte 2

I[EC 60077-1 Parte 1
IEC 60077-2 Parte 2

120 V de CA a 60 Hz
230V de CA a 50 Hz

Conector CEE 7/7 de acuerdo con IEC 60320 C13,2 m, 10 A,

250V CA

De2sab5s

60 s como maximo
De0Osa20s

-20 ... +20mA, 4 ... 20 mA

-60 ... +60 mV, -10 ... +10 V
4,7V de CC

4000 A

1,5 %

Baterias y ultracondensadores
15,7 V. de CC

2,5 mm?

Desconecta los generadores de corriente de CC del
compartimento de energfa.

HMI (interfaz hombre-maquina) y CPU
Pantalla tactil TFT
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Diagonal de la pantalla:
Resolucién de la pantalla:
Software:

Opcional:

Teclado en pantalla:
Generacién de informes:
Comunicacion:

Parada de emergencia:
Idioma de la interfaz:

Cables de alimentacion:
Longitud:

Seccién transversal:

Peso:

Conectores:

Especificidades del BALTO Modular
Consumo de corriente:

Dimensiones del sistema completo:
Peso del sistema completo:

Peso del carro de soporte:

Dimensiones de la unidad de control:
Peso de la unidad de control:

Dimensiones del generador de corriente:

Peso del generador de corriente:

NUmero maximo de generadores de
corriente de CC:

Corriente maxima:

Especificidades del BALTO COMPACT

4000
Consumo de corriente:

Dimensiones del sistema completo:
Peso del sistema completo:
Dimensiones de la unidad principal:
Peso de la unidad principal:

Dimensiones del generador de corriente:

Peso del generador de corriente:

Numero maximo de generadores de
corriente de CC:

Corriente maxima:

Apéndice 1

145 mm (5,7")

640 x 480 pixeles

Medicién de inyecciéon primaria y calibracion.

Medicién de inyeccion secundaria.

QWERTY, AZERTY

PDF (de serie), CSV (de serie), XLS (opcional).

Ethernet 100 base-Tx y USB 2.0

Detiene todas las inyecciones de inmediato.

Inglés, francés, holandés, aleman, espafol, italiano, chino, checo.

2m((78")o3m(118")
240 mm?

4,5 kg (9 Ib) en la version de 2 m, 6,8 kg (14 Ib) en la version de
3m.

Lado del generador de corriente de CC: Propios de BALTO.

120 V de CA a 60 Hz: 7,20 A
230V de CAa50Hz 3,50 A

1100 x 700 x 750 mm (43,3" x 27,5" x 29,5")

249 kg (548 Ib) en la configuracion con cinco generadores de
corriente, sin incluir los cables de alimentacion.

110 kg (242 Ib) en la configuracion maxima.
73 kg (161 Ib) en la configuracion minima.

500 x 480 x 160 mm (19,6" x 18,8" x 6,2")
16,4 kg (36 Ib)

700 x 430 x 230 mm (27,5" x 16,9" x9")

24,5 kg (54 Ib)

Cinco (diez en la configuracion maestro-esclavo).

20 000 A (40 000 A en la configuracién maestro/esclavo).

120 V de CA a 60 Hz: 7,20 A
230V de CAa50Hz 3,50 A

760 x 730 x 510 mm (30" x 28,7" x 20")
76 kg (168 Ib)

760 x 660 x 270 mm (30" x 26" x 10,6")
28 kg (62 Ib)

700 x 660 x 145 mm (30" x 26" x 5,7")
28 kg (62 Ib)

Uno

4000 A
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Apéndice 2

22. Apéndice 2

22.1 Referencias para asistencia técnica.

Megger: Megger Ltd BENNING: BENNING Elektrotechnik und Elektronik
Support / Service GmbH & Co. KG
Archcliffe Road MdinsterstraBBe 135-137
Dover, Kent 46397 Bocholt
CT17 9EN Alemania
Reino Unido Teléfono: +49 (0) 2871 930
Teléfono: +44 (0) 1304 502 101 info@benning.de
DoverSales@megger.com www.benning.de
WWw.megger.com

STEVO STEVO Electric bvba Maxwell: Maxwell Technologies, Inc.

Electric: Support / Service of legacy systems 3888 Calle Fortunada
Hamsesteenweg 22/6 San Diego, CA 92123
3971 Leopoldsburg-Heppen EE. UU.
Bélgica Teléfono: +1 858 503 3300
Teléfono: +32 (0) 11 341 001 sales@maxwell.com
stefaan.volkaert@stevoelectric.be www.maxwell.com
www.stevoelectric.be

Beckhoff:  Beckhoff Automation GmbH & Co. KG EnerSys: EnerSys
Hulshorstweg 20 2366 Bernville Road
33415 Verl Reading, PA 19605
Alemania EE. UU.
Teléfono: +49 (0) 5246 963 157 Teléfono: +1 610 208 1991
info@beckhoff.com info@enersys.com
www.beckhoff.com WWW.enersys.com
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Calibracion, reparacion y garantia

23. Calibracion, reparacion y garantia

Megger opera en instalaciones para calibraciones y reparaciones totalmente trazables y garantiza que su equipo
continte ofreciendo el alto nivel de rendimiento y fabricacion que espera. Estas instalaciones se complementan con
una aprobada red mundial de empresas de reparaciones y calibraciones, para proporcionarle el mejor servicio para sus
productos Megger.

En caso de requerir servicio para los equipos Megger, pongase en contacto con:

Megger Limited 0 Megger

Archcliffe Road Valley Forge Corporate Centre
Dover 2621 Van Buren Avenue

Kent Norristown

CT17 9EN PA 19403

Reino Unido EE. UU.

Tel: +44 (0) 1304 502 243 Tel.: +1 610 676 8579

Fax: +44 (0) 1304 207 342 Fax: +1 610 676 8625

23.1 Procedimiento de devolucion

ADVERTENCIA: Advertencia: Retire las baterias antes de enviar el equipo.
Centros de servicio de Reino Unido y EE. UU.

1. Cuando un equipo necesita una recalibracion o una reparacion, debe obtener primero un ndmero de autorizacion
de devolucién (RA) en una de las direcciones que se mencionan anteriormente. Se le solicitard que proporcione
la siguiente informacién a fin de que el Departamento de servicio técnico pueda prepararse anticipadamente para
recibir su equipo y brindar el mejor servicio posible:
= Modelo (por ejemplo, MFT2100).

= Numero de serie (que se encuentra en la pantalla en la seccién de ajustes, informacién del dispositivo o en la
cubierta posterior y junto a las baterias o en el certificado de calibracién).

= Motivo de la devolucién (por ejemplo, necesita calibracién o reparacion).

= Detalles de la averia si el equipo se debe reparar.
2. Anote el numero RA. Si se solicita, se le puede enviar por correo electrénico o fax una etiqueta de devolucion.
3. Embale el equipo con cuidado para evitar dafios durante el transporte.

4. Antes de enviar el equipo a Megger, con el porte pagado, asegurese de que la etiqueta de devolucion se ha
adjuntado o de que el numero RA esta marcado con claridad en la parte exterior del paquete y en toda la
correspondencia. Deberan enviarse por correo aéreo, de manera simultanea, copias de la factura original y de los
documentos de envio a fin de acelerar el paso por la aduana. En caso de los equipos que requieran reparaciones
fuera del periodo de garantia, se puede realizar un presupuesto inmediato al obtener el nimero de autorizacion
de devolucion (RA).

5. Realice un seguimiento del progreso en linea en www.megger.com.
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Retirada del producto

24. Retirada del producto

24.1 Directiva WEEE

El simbolo de un contenedor con ruedas tachado que figura en los productos Megger es un recordatorio de que no
se deben eliminar junto con los residuos comunes al finalizar su vida util.

Megger esta registrado en el Reino Unido como fabricante de equipos eléctricos y electrénicos. El nimero de registro
es WEE/HEO146QT.

Para obtener mas informacion sobre la eliminacion del producto, péngase en contacto con la empresa o el
distribuidor local de Megger, o visite el sitio web local de Megger.

24.2 Eliminacion de las baterias

El simbolo de un contenedor con ruedas tachado que figura en las baterias es un recordatorio de que las pilas no se
deben eliminar junto con los residuos domésticos al finalizar su vida util.

Para la eliminacion de las pilas en otras partes de la Unién Europea, pdngase en contacto con la empresa o el
distribuidor local de Megger.

Megger esta registrado en el Reino Unido como fabricante de baterias (n.° de registro: BPRN00142).

Para obtener mas informacion, consulte www.megger.com
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Megger.

Oficina de ventas local

Megger Limited

Nave 16; Calle la Florida 1
Parque Empresarial Villapark
Villaviciosa de Odén

28670 - Madrid

ESPANA

T. +34 91 616 5496

E. info.es@megger.com

Centros de fabricacion

Megger Limited
Archcliffe Road

Dover

Kent

CT17 9EN

ENGLAND

T. +44 (0)1 304 502101
F. +44 (0)1 304 207342

Megger USA - Dallas

4545 West Davis Street
Dallas TX 75237

USA

T. 800 723 2861 (USA only)
T.+1214 333 3201

F. +1214 3317399

E. USsales@megger.com

Megger GmbH
WeststraBBe 59

52074 Aachen

T. +49 (0) 241 91380 500
E. info@megger.de

Megger AB

Rinkebyvagen 19, Box 724,
SE-182 17

DANDERYD
T. +46 08 510 195 00
E. seinfo@megger.com

Este instrumento esta fabricado en el Reino Unido.

Megger USA - Valley Forge
Valley Forge Corporate Center
2621 Van Buren Avenue
Norristown

Pennsylvania, 19403

USA

T.+1610 676 8500
F.+1610676 8610

Megger USA - Fort Collins
4812 McMurry Avenue
Suite 100

Fort Collins CO 80525
USA

T.+1 970 282 1200

La empresa se reserva el derecho de modificar las especificaciones o el disefo sin previo aviso.

Megger es una marca registrada.

La marca y el logotipo Bluetooth® son marcas registradas de Bluetooth SIG, Inc. y se utilizan

bajo licencia.

BALTO_UG_es_V03 07 2022
© Megger Limited 2020
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